
सेवा बु໲े༌टन ࿕G࿑࿖࿜࿔

पृ໣े࿞ १० ༌दनांक १࿑२࿑८६

༌दनांक ७࿑१࿑७४࿐ ९࿑१࿑७९ आ༐ण ८࿑१࿑८५

൪या बु໲े༌टन ࿕G࿑࿖࿜࿔ ची जागा

घेते. संदभ࿞ൣ ࿕G࿑࿕࿜࿛ आ༐ण ࿕G࿑࿕࿜࿜

डे඀को रेमी

चाच൳या

डे඀कोබॉन® इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅटम

࿌࿗࿔࿑SI आ༐ण ࿗࿔࿑SI࿓TR मा༏໲का࿍

໷ेवटची
൹໲ेट

आउटपुट
ट༦म༺न໲

ථाउंड අඬू २४ ංहो඀ट

आउटपुट

ट༦म༺न໲

१२ ංहो඀ट
आउटपुट

ट༦म༺न໲ ථाउंड අඬू

බा൸सफॉमरൣ रे༊൥टफायर

࿌ट༻आर यु།नट࿍

आकृती १࿑ වा།त།न༎धक ३०࿑एसआय मा༏໲का

� වඅतावना࿑पान १

आकृती २࿑ වा།त།न༎धक ३०࿑एसआय࿓ट༻आर मा༏໲का

• कायවൣणा໲༻ची त वຸे ࿌३०࿑एसआय मा༏໲का࿍࿑पान २

� ३०࿑एसआय ༏सरीज समඅया།नवारण आ༐ण ๑๏අती࿑पान ३

� ३०࿑एसआय࿓ट༻आर ༏सरीज समඅया།नवारण आ༐ण ๑๏අती࿑पान ७

• कायවൣणा໲༻ची त वຸे ࿌३०࿑एसआय࿓ट༻आर मा༏໲का࿍࿑पान १०

වඅतावना

बसव໲े໲ा असतो. काही मॉडे඀सम൷ये࿐ रे༊൥टफायर

आकृती १ आ༐ण २ म൷ये द໷ൣ།व໲े඀या इं༌टථ໲
चा ज༵༺ग ༏सඅट༻म࿐ क༙༺वा जनरेटरम൷ये࿐
एडं ශेम൪या आत एक सॉ༏໲ड අटेट रे൧यु໲ेटर

एडं ශेममधी໲ ංहो඀टेज ॲडजඅटम๯ट कॅपची
जागा बद໲ून रे൧यु໲ेटर ංहो඀टेज से ट༘༺ग
बाहे๐न समायो༑जत के໲༻ जाऊ ໷कते. काही
मॉडे඀सम൷ये एक ་र໲े टेर࿑

डे඀को रेमी

अधा ൣभाग पुरवते࿐ ൬या໲ा उपकरणे जोड໲༻ जाऊ
minal වणा໲༻൪या ංहो඀टेज൪या सुमारे

໷कतात.

यु།नट࿐ बसव໲े໲े असते. ट༻आर यु།नट एक අवतंර

आकृती १ म൷ये द໷ൣ།व໲े໲༻ ३०࿑एसआय ༏सरीज࿐
वाहनाची बॅटरी नेहमी൪या पແतीने चाजൣ
कर൳यासाठ༼ पुरे໷ा ථाउंड ་रटनसൣह एकच
वायर वापरते. ३०࿑एसआय࿓ट༻आर हे एक मानक ३०࿑
एसआय मॉडे໲ असून࿐ ൴या൪या एडं ශेमवर
एक බा൸सफॉमरൣ࿑रे༊൥टफायर࿐ क༙༺वा ट༻आर

ංहो඀टेज पुरवते.

།तची पूण ൣचाज ൣ༊໦ती ༌टकवून ठेव൳यासाठ༼

ඬँ༙क༺ग बॅटरी चाज ൣकरा. २४࿑ංहो඀ट ඬँ༙क༺ग
पुरव൳यासाठ༼ ඬँ༙क༺ग बॅटरी ༏सඅट༻म
बॅटरीसोबत ༏सरीजम൷ये जोड໲े໲༻ असते. जेංहा
इं༑जन चा໲ू असते࿐ तेංहा ඬँ༙क༺ग बॅटरी

कमी दराने चाज ൣके໲༻ जाते. ඬँ༙क༺ग मोटर
वगळता वाहनाची इ໲े༊൥බक໲ ༏सඅट༻म
१२ ංहो඀टची असते. ३०࿑एस१࿓ट༻आरमुळे ༏सरीज࿑
पॅर໲໲ ༕අवच आ༐ण संबं༎धत वाय༗र༺गची गरज
नाही໷ी होते.
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डे඀कोබॉन इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅटम

१जी࿑२८० सेवा बु໲े༌टन

संचा໲न
त वຸे

࿌३०࿑एसआय मा༏໲का࿍

एक වा།त།न༎धक वाय༗र༺ग आकृती आकृती ३ आ༐ण
४ म൷ये द໷ൣ།व໲༻ आहे. मू໲भूत कायतൣ वຸे
खा໲༻໲වमाणे ໨໠ के໲༻ आहेत࿞

काही मॉडे඀सम൷ये ංहो඀टेज ॲडजඅटम๯टची

බा༊൸झඅटर TR࿗ आ༐ण TR࿕ चा बेस࿑
ए༎मटर रे༑झඅटर R࿙ ຿ारे बॅटरी໲ा
जोड໲े໲ा असतो࿐ ൬यामुळे हे බा༊൸झඅटर
चा໲ू होतात. तसेच࿐ रे༑झඅटर R࿖ आ༐ण
R࿗ हे ංहो඀टेज ॲडजඅटम๯ट຿ारे बॅटरी໲ा
जोड໲े໲े असतात࿐ परंतु R࿖࿐ R࿗࿐ R࿙࿐ TR࿕
आ༐ण TR࿗ ൪या रे༑झඅट൸स मू඀यांमुळे
बॅटरीचा །डඅचाज ൣकरंट खूप कमी असतो.

सु།वधा नसते.

अव༏໷໠ चुंबक൴वामुळे අटेटर व༙༺༙ड༺गम൷ये
जनरेटर चा໲ू असताना࿐ सु๏वाती໲ा रोटरमधी໲

एसी ංहो඀टेज །नमाणൣ होतात. रे༊൥टफायर
།ෂजमधी໲ डायोड අटेटर एसी ංहो඀टेजचे
डीसी ංहो඀टेजम൷ये ๐पांतर करतात࿐ जे
ථाउंड आ༐ण ࿋बॅट࿋ ट༦म༺न໲ दरൽयान ༌दसते.
वेग वाढ඀यावर࿐ बॅटरी चाज ൣकर൳यासाठ༼
आ༐ण །वໆुत उपकरणे चा໲व൳यासाठ༼
།वໆुत වवाह पुरव໲ा जातो.

समायो༑जत मू඀यापयຄत मया༌ൣदत ठेव൳यासाठ༼

අटेटर डायोड །රकूट࿐ फ༽໘࿐ TRI आ༐ण
नंतर रे༊൥टफायर །ෂजमधी໲ डायोड्समधून
डीसी फ༽໘ करंट परत අटेटर໲ा पुरवतो.
वेग आ༐ण ංहो඀टेज वाढ඀यावर࿐ R࿖ आ༐ण

R࿗ मधी໲ ංहो඀टेज झेनर डायोड DI कंड൥ट
होईपयຄत वाढते. ൴यानंतर බा༊൸झඅटर
TR࿖ चा໲ू होतो आ༐ण TRI व TR࿗ बंद होतात.
TR࿕ बंद असताना࿐ फ༽໘ करंट आ༐ण ༏सඅट༻म
ංहो඀टेज कमी होतात आ༐ण D࿕ करंटचा
වवाह रोखतो࿐ ൬यामुळे TR࿕ आ༐ण TR࿗
पु൸हा चा໲ू होतात. फ༽໘ करंट आ༐ण
༏सඅट༻म ංहो඀टेज वाढतात आ༐ण ංहो඀टेज໲ा

हे चඬ ව།त सेकंद अनेक वेळा पुनरावृື
होते. जर ංहो඀टेज ॲडजඅटम๯ट ൥यूब
ओपन࿑स༥क༺ट झा໲ा࿐ तर TR࿗ आ༐ण TRI बंद

होती໲࿐ ൬यामुळे उຢ ༏सඅट༻म ංहो඀टेज
टाळ໲ा जाई໲.

उຢ වे་रत ංहो඀टेज །नमाणൣ हो൳यापासून

कपॅ༏सटर C࿕ हा R࿗ वरी໲ ංहो඀टेज ༊໦र करतो࿐
रे༑झඅटर R࿘ उຢ तापमानात TR࿕ मधून जाඅत
වवाह जा൳यापासून रोखतो आ༐ण डायोड
D࿖ हा TR࿕ बंद झा඀यावर फ༽໘ वाइं ड༙༺गम൷ये

रोखतो.

रीईईईईईई

ංहो඀टेज
समायोजन

࿔࿔࿔࿔࿔࿔࿔අटेटर

ईईईईईईई

रे༊൥टफायर
།ෂज

डൻ඀यूडൻ඀यू࿞आर१

एफआर२ आर५ डी२

डൻ඀यूडൻ඀यू ट༻आर२ ट༻आर३
डी१

आर३
एचएफ

आर४
सी१

ईईईईई

बॅट.

आर

ट༻आर१ फ༽໘

།नयामक डायोड །රकूट

बॅटरी

आकृती ३࿑ठरा།वक स༥क༺ट࿐ །नगे༌टංह ථाउंड࿐ ३०࿑एसआय ༏सरीज. ංहो඀टेज ऍडजඅटम๯ट
नस໲े඀या मॉडे඀सम൷ये࿐ आकृती १७ म൷ये दाखव඀याවमाणे R࿖ थेट R࿕ ໲ा जोड໲े໲ा
असतो.

ईईईईईईई

ංहो඀टेज

समायोजन डൻ඀यूडൻ඀यू

අटेटर

ईईईईईईई

रे༊൥टफायर
पू໲�

डൻ඀यूडൻ඀यू
आर१

आर२ आर५ डी२

ट༻आर२ ट༻आर३
डी१

आर४५
सी१

आर३

२० ईईईईई

बॅट

आर

ट༻आर१ फ༽໘

།नयामक डायोड །රकूट

बॅटरी

९࿏

नस໲े඀या मॉडे඀सम൷ये࿐ आकृती १८ म൷ये दाखव඀याවमाणे R࿖ थेट ථाउंड໲ा जोड໲े໲ा
आकृती ४ ࿑ ठरा།वक स༥क༺ट࿐ पॉ༑झ༌टංह ථाउंड࿐ ३०࿑एसआय ༏सरीज. ංहो඀टेज ऍडजඅटम๯ट

असतो.

पान २
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रे༊൥टफायर །ෂज

ट༦म༺न໲
་र໲े

ංहो඀टेज
बा໯

समायोजन

डे඀कोබॉन इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅटम

सेवा बु໲े༌टन ࿕G࿑࿖࿜࿔

आउटपुट
ट༦म༺न໲

अ།त་रຜ࿑मोठे
ථीस ज໲ा໷य

༊໦र फ༽໘ कॉइ໲
࿌ෂ໷།वर།हत रचना࿍

एका༔൴मक࿑स༥क༺ट रे൧यु໲ेटर
༏໲प सी໲सह हेवी࿑

ຳ ूट༻ आरसी ໲༻अर
बेअ༗र༺ग

අटेटर
रोटर

आकृती ५࿑ ठरा།वक ३०࿑एसआयचा आडवा छेद

समඅया།नवारण ව།ඬया
࿌३०࿑एसआय मा༏໲का࿍

ओठांचे ༏໷൥के

हेवी࿑ຳ ूट༻

बॉ໲ बेअ༗र༺ग

अ།त་रຜ࿑मोठा
ථीस ज໲ा໷य

ऊजा ൣदेणारा वेग

कमी वेगांवर आउटपुट तपासताना࿐ रे൧यु໲ेटर

एनजायൣ༝झ༺ग ໨ीड ൽहणजे तो आरपीएम
࿌rpm࿍ ൬यावर रे൧यु໲ेटर फ༽໘ कॉइ໲໲ा
ऊजा ൣदे൳यासाठ༼ चा໲ू होतो. हा वेग࿐
൬या काही वेगांवर आउटपुट ༎मळू ໷कते࿐
൴या वेगांपेൡा जाඅत असतो. ൽहणून࿐

चा໲ू होईपयຄत वेग वाढवा࿐ आ༐ण नंतर
आउटपुट तपास൳यासाठ༼ वेग कमी करा.
रे൧यु໲ेटर चा໲ू होईपयຄत कोणतेही
आउटपुट ༎मळू ໷कत नाही. एकदा रे൧यु໲ेटर
चा໲ू झा໲ा क༽࿐ इं༑जन बंद होईपयຄत
तो चा໲ूच राही໲.

रेटेड ංहो඀टेज

इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅट༻मचे आउटपुट
࿕࿖࿑࿐ ࿖࿘࿑࿐ आ༐ण ࿗࿖࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर࿐

໷൥यतो त൥൴याम൷ये ༌द໲े඀या
࿈रेटेड ංहो඀टेज࿈ वर तपासावे.

तथा།प࿐ कोण൴याही ංहो඀टेजवर अँ།पअरमधी໲
आउटपुट तपासणे अनुൢेय आहे.

अगद༻ जवळ असे໲. ංहो඀टेज໲ा कोण൴याही

त൥൴याम൷ये ༌द໲े඀या ࿈ऑपरे ट༘༺ग
र๯ज࿈ ൪या आतच ංहो඀टेज वाढू देऊ
नये࿐ कारण स൷याचे आउटपुट ࿈रेटेड
ංहो඀टेज࿈ वर ༎मळणाൿया मू඀या൪या

प་र༊໦तीत ࿈ऑपरे ट༘༺ग र๯ज࿈ ൪या
वर जाऊ देऊ नये.

ංहो඀टेज
༏सඅटम

ංहो඀टेज
रेटेड

१२ १४.०

३२
२४

ऑपरे ट༘༺ग
र๯ज

१३.०࿑१५.०
२६.०࿑३०.०
३३.०࿑३९.०

२८.०
३७.५

चाज ൣअसताना ංहो඀टेज ࿋ऑपरे ट༘༺ग
हे ໲ൡात ൨यावे क༽࿐ बॅटरी कमी

र๯ज࿋൪या खा໲༻ असू ໷कते. तथा།प࿐
जसज໷ी बॅटरी चाज ൣहोई໲࿐ तसतसे
ංहो඀टेज ࿋ऑपरे ट༘༺ग र๯ज࿋मधी໲
एका །व༏໷໠ मू඀यापयຄत वाढे໲.

रोटर໲ा चुंबक༽कृत करणे࿞ रोटर सामा൸यतः

चुंबक൴व ༌टकवून ठेवतो.

तथा།प࿐ सुटे भाग काढ඀यानंतर क༙༺वा स༫ංह༺༛स༺गनंतर࿐
इं༑जन सु๐ के඀यावर ංहो඀टेज तयार हो൳यासाठ༼.

चुंबक൴व पु൸हा ໦ा།पत करणे आव໸यक
असू ໷कते. रोटर໲ा चुंबक༽कृत कर൳यासाठ༼࿐
इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅट༻म໲ा बॅटरी໷ी
सामा൸य पແतीने जोडा࿐ ൴यानंतर बॅटरी൪या
पॉ༑झ༌टංह पोඅटपासून इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग
༏सඅट༻म൪या ་र໲े ट༦म༺न໲पयຄत ࿌आकृती
५ म൷ये द໷ൣ།व໲े໲े࿍ ൡणभरासाठ༼ एक ज໓र
໲༻ड जोडा. ही ව།ඬया །नगे༌टංह आ༐ण
पॉ༑झ༌टංह दो൸ही ථाउंड ༏सඅट༻मना
໲ागू होते आ༐ण रोटरमधी໲ सामा൸य अव༏໷໠
चुंबक൴व पुनसຄच༎यत करे໲.

࿗࿔࿑SI࿓TR ༏सरीजवर࿐ ༏सඅटम बॅटरी൪या पॉ༑झ༌टංह
पोඅटव๐न ज໓र जोड൳याची खाරी करा࿐
जेणेक๐न ་र໲े ट༦म༺न໲໲ा ࿕࿖ ංहो඀ट पुरव໲े
जाती໲. ൬या जनरेटरम൷ये ་र໲े ट༦म༺न໲
नाही࿐ ൴यावरी໲ एडं ൹໲ेट काढून टाका आ༐ण
बॅटरी൪या पॉ༑झ༌टංह पोඅटव๐न रे༊൥टफायर
།ෂजवरी໲ අटेटर ໲༻ड ट༦म༺न඀सपैक༽ एका໲ा
ज໓र जोडा.
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डे඀कोබॉन इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅटम

१जी࿑२८० सेवा बु໲े༌टन

चा ज༵༺ग ༏सඅटम
एका༔൴मक

वाहनावरी໲
भार

࿈एस࿈
बॅटरी

आकृती ६ ࿑ ३०࿑एसआय वाय༗र༺गचा नमुना आराखडा

࿙ म൷ये दाखव໲ा आहे. एक मू໲भूत वाय༗र༺ग
एका सामा൸य ࿗࿔࿑SI चा आडवा छेद आकृती

आकृती आकृती ࿚ म൷ये दाखव໲༻ आहे.

ठेव඀यामुळे बॅटरी कमी चाजൣ
१. ॲ൥सेसरीज जाඅत काळ चा໲ू

झा໲े໲༻ नाही याची खाරी
करा.

२. මाइංह बे඀ट यो൧य तणावात आहे का ते
तपासा.

໲ागू अस໲े඀या डे඀को रेमी स༫ංह༺स बु໲े༌टननुसार
३. बॅटरीम൷ये दोष अस඀याचा सं໷य अस඀यास࿐

तपासणी करा.

आ༐ण අवຣ  अस඀याची खाරी

४. वाय༗र༺गमधी໲ दोष तपासा. बॅटरी
कने൥टरसह सव ൣकने൥໷൸स घຩ

करा.

ංहो඀टमीटर जोडा. ໷ू൸य री ड༙༺ग आ඀यास

५. इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅटमवरी໲ ࿋आउटपुट࿋
क༙༺वा ࿋BAT࿋ ट༦म༺न໲पासून ථाउंडपयຄत

ංहो඀टमीटर कने൥໷न आ༐ण बॅटरीम൷ये
ओपन स༥क༺ट अस඀याचे सू༏चत होते.

६. सव ൣॲ൥सेसरीज बंद ठेवून࿐ कमा໲ ංहो඀टेज

री ड༙༺ग ༎मळव൳यासाठ༼ आव໸यकतेनुसार
इं༑जनचा वेग वाढवा.

७. जर ංहो඀टेज १५ ංहो඀टपेൡा जाඅत असे໲ तर

के඀यानुसार ๑๏අतीसाठ༼ इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग

ංहो඀ट ༏सඅट༻म क༙༺वा ३२࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर
३९ ංहो඀ट अस඀यास࿐ ࿈इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग
༏सඅट༻म ๑๏අती࿈ या ໷ीषकൣाखा໲༻ नमूद

༏सඅट༻म काढून ൨या.

झा඀या असती໲࿐ तर जनरेटर खा໲༻໲වमाणे तपासा࿞
८. जर मागी໲ पायरी १ ते ६ समाधानकारक་र൴या पूणൣ

अ. बॅटरीची ථाउंड केब໲ །डඅकने൥ट करा.

बाहेर काढा
ංहो඀टेज सेट

कर൳यासाठ༼

།वඅता་रत ๓໸य

ංहो඀टेज ऍडजඅटम๯ट

कॅपचा वरचा भाग

࿈LO࿈ ༊໦तीत दाखव໲े आहे

१२࿑ංहो඀ट වणा໲༻࿐ २४࿑ංहो඀टवर ३० ංहो඀ट ࿑ आकृती ७࿑ ංहो඀टेज समायोजन कॅ൹स

स༥क༺टम൷ये एक अ◌ॅमीटर जोडा.
b. जनरेटर൪या आउटपुट ट༦म༺न໲वर

जाඅतीत जाඅत करंट आउटपुट ༎मळव൳यासाठ༼

c. बॅटरीची ථाउंड केब໲ पु൸हा जोडा.
d. ॲ൥सेसरीज चा໲ू करा. बॅटरी໲ा काबनൣ

पाइ໲ जोडा. e. आव໸यकतेनुसार इं༑जन
म൷यम गतीने चा໲वा࿐ साधारणपणे ४०००

जनरेटर आरपीएम क༙༺वा अ༎धक࿐ आ༐ण

आव໸यकतेनुसार काबनൣ पाइ໲ समायो༑जत
करा. मह वຸाचे࿞ सु๏वाती໲ा ංहो඀टेजची
वाढ ही रोटरमधी໲ अव༏໷໠ चुंबक൴वामुळे
होते. जाඅतीत जाඅत करंट आउटपुट
༎मळव൳यासाठ༼ आव໸यकतेनुसार
गती वाढवा.

ංहो඀टेज से ट༘༺गम൷ये बद໲ के඀यास

फ. जर जनरेटर൪या ශेमवर छाप໲े඀या
रेटेड आउटपुट൪या १० अँ།पअर൪या
आत अँ།पअर आउटपुट असे໲࿐ तर जनरेटर
सदोष नाही. अ໷ा प་र༊໦तीत࿐ हे
वै༏໷໡  अस໲े඀या मॉडे඀समधी໲

ही समඅया ๒र होऊ ໷कते. ංहो඀टेज
ॲडज༟අट༺ग कॅप काढून࿐ །त໲ा ९०°
൪या ट൹൹यांम൷ये །फरवून आ༐ण
नंतर कने൥टर बॉडीम൷ये पु൸हा
बसवून से ट༘༺ग वाढवा क༙༺वा कमी
करा.

से໲ बॅटरी ༏सඅट༻म࿍ कॅप फຜ पो༑झ໷न

g. आकृती ࿛ म൷ये दाखव඀याවमाणे࿐
࿕࿖ आ༐ण ࿖࿘ ංहो඀टसाठ༼࿐ कॅप कमी

ංहो඀टेजवर सेट के໲༻ जाते. पो༑झ໷न
࿖ बाणा໷ी संरे༒खत असताना࿐ से ट༘༺ग
म൷यम कमी असते࿐ पो༑झ໷न ࿗ म൷यम
उຢ असते आ༐ण पो༑झ໷न ࿈HI࿈ ही
सव๼ຢ रे൧यु໲ेटर से ट༘༺ग असते.
࿗࿖࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर ࿌࿕࿚࿑से໲ बॅटरी
༏सඅट༻म࿍ कॅप फຜ ࿈HI࿈ से ट༘༺गवर
वापरा. ࿗࿔࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर ࿌࿕࿙࿑

࿗ वर वापरा.

आत नसे໲࿐ तर ࿈इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅटम

h. जर अँ།पअर आउटपुट࿐ इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग
༏सඅटम൪या ශेमवर छाप໲े඀या
रेटेड आउटपुट൪या १० अँ།पअर൪या

๑๏අती࿈ नावा൪या །वभागात वणनൣ
के඀यानुसार ๑๏අतीसाठ༼ इं༌टථ໲
चा ज༵༺ग ༏सඅटम काढून ൨या.
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डे඀कोබॉन इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅटम स༫ංह༺स

बु໲े༌टन ࿕G࿑࿖࿜࿔

एका༔൴मक चा ज༵༺ग ༏सඅटम ๑๏අती

൬या मॉडे඀सम൷ये हे वै༏໷໡  नाही࿐

घटक भाग आ༐ण जोड൳या आकृ൴या ८࿐ ९࿐ १० आ༐ण
११ म൷ये द໷ൣ།व඀या आहेत. ໲ൡात ൨या
क༽ आकृती १२ म൷ये࿐ एडं ൹໲ेटसह डायोड බायो

काढ൳यात आ໲ा आहे. कने൥टर बॉडी तपासणी࿞

൴यांम൷ये ही तपासणी वगळा.

दोन ट༦म༺न඀सना जोड໲े඀या दोन ट༦म༺न඀सना

रे൧यु໲ेटरमधून कने൥टर बॉडी काढा आ༐ण
आकृती ८ म൷ये दाखव඀याවमाणे ओहममीटरने
मध඀या र๯ज අके໲वर तपासा. १२ आ༐ण
२४࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर࿐ ओहममीटर໲ा ව൴येक
໲गत൪या ट༦म༺न඀स൪या जोडी໲ा जोडून
एकूण चार तपास൳या करा. जर कोणतीही
एक तपासणी अनंत ࿌infinite࿍ असे໲࿐ तर कने൥टर
बॉडी पु൸हा बसवा. ३०࿑ංहो඀ट आ༐ण ३२࿑
ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर࿐ कॅप काढून࿐ रे൧यु໲ेटर൪या

ओहममीटर जोडा. जर री ड༙༺ग अनंत ࿌infinite࿍
असे໲࿐ तर कने൥टर बॉडी पु൸हा बसवा.

།नयामक तपासणी

उप໲໒ अस໲े໲े मा൸यताවा൹त रे൧यु໲ेटर

रे൧यु໲ेटर ओहममीटरने तपासता येत नाही.
།व།वध चाचणी उपकरण །नमा൴ൣयांकडून

टेඅटर वापरा. रे༊൥टफायर །ෂज
तपासणी ࿌ओංहरचाज ൣझा໲े඀या

बॅटरीसाठ༼ वगळा࿍ रे༊൥टफायर །ෂज
तपास൳यासाठ༼࿐ ओहममीटर໲ा एका हीट
༛स༺क आ༐ण तीन ट༦म༺न඀सपैक༽ एका໲ा
जोडा ࿌पायरी १࿐ आकृती १२࿍. नंतर ൴याच
हीट ༛स༺क आ༐ण ൴याच ट༦म༺न໲໲ा ໲༻ड
कने൥໷न उ໲ट करा. जर दो൸ही री ड༙༺൧ज

समान असती໲࿐ तर आव໸यक අඬू आ༐ण
नट काढून रे༊൥टफायर །ෂज बद໲ा. एक
चांग໲ा

कने൥टर
रे൧यु໲ेटरमधून बॉडी

काढ൳यात आ໲༻.

बूट

࿈आर࿈ ट༦म༺न໲

का༟අट༺ग

इ൸सु໲े༘ट༺ग
वॉ໷र

धातू

໲༻ड

वॉ໷र नट

नट

रे༊൥टफायर
།ෂज

࿈आर࿈ ट༦म༺न໲
रे൧यु໲ेटर

අटड
໲༻ड

໲༻ड
අटेटर ໲༻ड्स

ट༦म༺न໲ ໲༻ड
आउटपुट

අटड ໲༻ड

रे൧यु໲ेटर

།नयामक

ථाउंड අඬू

इ൸सु໲ेटेड

दोन

අඬू

३०५१ །नगे༌टංह ථाउंड

कॅपॅ༏सटर
໲༻ड

डायोड །රकूट

कपॅ༏सटर

फ༽໘ ໲༻ड्स

आकृती ९࿑ठरा།वक ३०࿑एसआय །नगे༌टංह ථाउंड

रे൧यु໲ेटर

අटड

໲༻ड

बूट

࿈आर࿈ ट༦म༺न໲ का༟අट༺ग

इ൸सु໲े༘ट༺ग
वॉ໷र

धातूचा
वॉ໷र

आउटपुट
ट༦म༺न໲

इ൸सु໲ेटर

का༟අट༺ग

इ൸सु໲े༘ट༺ग
वॉ໷र

धातूचा
वॉ໷र

໲ॉक वॉ໷र

नट
໲ॉक वॉ໷र

नट

आउटपुट
ट༦म༺न໲

रे༊൥टफायर
།ෂज

रे൧यु໲ेटर අඬू ࿈आर࿈ ट༦म༺न໲
໲༻ड ໲༻ड

໲༻ड
कपॅ༏सटर

අटेटर ໲༻ड्स ໲༻ड

डायोड །රकूट

आउटपुट

जे

नट
໲༻ड

नट

།नयामक
අटड
໲༻ड

།नयामक

रे൧यु໲ेटर අඬू
໲༻ड

इ൸सु໲ेटेड

तीन

අඬू

ट༦म༺न໲

इ൸सु໲ेटर

का༟අट༺ग

इ൸सु໲े༘ट༺ग

वॉ໷र

धातूचा
वॉ໷र

໲ॉक वॉ໷र

नट

໲ॉक वॉ໷र

कपॅ༏सटर

फ༽໘ ໲༻ड्स

ओहममीटर

आकृती ८ ࿑ कने൥टर बॉडी तपासणे ࿌१२ आ༐ण
२४ ංहो඀ट दाखव໲े आहेत࿍

३०५१ सकारा൴मक आधार

आकृती १०࿑ठरा།वक ३०࿑एसआय पॉ༑झ༌टංह ථाउंड

नट

पान ५
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१जी࿑२८० सेवा बु໲े༌टन

།नगे༌टංह
आउटपुट

ट༦म༺न໲

रे༊൥टफायर
།ෂज

།नयामक
໲༻ड අटड

།नयामक ໲༻ड

අඬू
໲༻ड

नकारा൴मक
आउटपुट

ट༦म༺न໲

इ൸सु໲ेटर

का༟අट༺ग

इ൸सु໲े༘ट༺ग

वॉ໷र

धातू
वॉ໷र

໲ॉक वॉ໷र

नट

།नयामक
අटड
໲༻ड

།नयामक

།नयामक
අඬू

໲༻ड
इ൸सु໲ेटेड

तीन

අඬू

कॅपॅ༏सटर
໲༻ड

අटेटर ໲༻ड्स

३०५१ इ൸सु໲ेटेड

फ༽໘
໲༻ड्स

आकृती ११࿑ एक වा།त།न༎धक ३०࿑एसआय इ൸सु໲ेटेड

ओहममीटर ओहममीटर

सकारा൴मक
प་रणाम

ट༦म༺न໲
໲༻ड

कॅपॅ༏सटर
໲༻ड

डायोड །රकूट

ट༦म༺न໲ इ൸सु໲ेटर

पॉ༑झ༌टංह

आउटपुट

का༟අट༺ग

इ൸सु໲े༘ट༺ग
वॉ໷र

धातूचा
वॉ໷र

໲ॉक वॉ໷र

नट

कपॅ༏सटर

हीट ༛स༺क आ༐ण तीनही ट༦म༺न඀सपैक༽ ව൴येकाम൷ये

रे༊൥टफायर །ෂज एक उຢ आ༐ण एक །नൽन
री ड༙༺ग देई໲. हीच चाचणी ൴याच हीट ༛स༺क
आ༐ण इतर दोन ट༦म༺न඀सम൷ये࿐ तसेच ๑सൿया

पु൸हा करा. यामुळे एकूण सहा तपास൳या
होतात࿐ ൬यात ව൴येक रे༊൥टफायर །ෂजवर

ව൴येक तपासणीसाठ༼ दोन री ड༙༺ग घेत໲༻
जातात. मह वຸाचे࿞ जर रे༊൥टफायर །ෂज
तीन අटड्सवर सपाट धातू൪या ༊൥໲൹सने
बनव໲े໲ा असे໲࿐ तर ඼ेडेड අटडवर नංहे࿐ तर
सपाट धातू൪या ༊൥໲൹सवर घຩ दाब ाໆ.

फ༽໘ कॉइ໲ तपासणी

१२ म൷ये दाखव඀याවमाणे एका फ༽໘ कॉइ໲
ථाउंड तपास൳यासाठ༼࿐ पायरी २࿐ आकृती

໲༻ड໲ा आ༐ण एडं ශेम໲ा ओहममीटर जोडा.
जर ओहममीटरचे री ड༙༺ग कमी असे໲࿐ तर फ༽໘
कॉइ໲ ථाउंडेड आहे.

ओपन वायर तपास൳यासाठ༼࿐ आकृती १२ मधी໲ पायरी
३ म൷ये दाखव඀याවमाणे फ༽໘ कॉइ໲൪या

दो൸ही ໲༻ड्सना ओहम࿑मीटर जोडा. जर ओहम࿑मीटरचे
री ड༙༺ग जाඅत ࿌अनंत࿍ असे໲࿐ तर फ༽໘ कॉइ໲ ओपन
आहे.

जर रे༑झඅट൸स री ड༙༺ग །न༤द༺໠ मू඀यापेൡा

फ༽໘ कॉइ໲໲ा ༏सरीजम൷ये बॅटरी आ༐ण
अ◌ॅमीटर जोडून वाइं ड༙༺गम൷ये ໷ॉट࿑ൣ
स༥क༺ट आहे का हे तपास໲े जाते. अ◌ॅमीटरचे
री ड༙༺ग न๻दवा आ༐ण तप༏໷໲ांसाठ༼ डे඀को
रेमी स༫ංह༺स बु໲े༌टन IG࿑࿕࿜࿛ क༙༺वा
IG࿑࿕࿜࿜ चा संदभ ൣ൨या. །न༤द༺໠ मू඀यापेൡा
जाඅत अ◌ॅमीटर री ड༙༺ग हे ໷ॉट ൣझा໲े඀या
वाइं ड༙༺गचे ोໆतक आहे. एक पयायൣी
पແत ൽहणजे फ༽໘ कॉइ໲໲ा ओहममीटर
जोडून फ༽໘चा रे༑झඅट൸स तपासणे.

कमी असे໲࿐ तर वाइं ड༙༺ग ໷ॉट ൣझा໲༻ आहे.
बु໲े༌टन ࿕G࿑࿕࿜࿛ क༙༺वा ࿕G࿑࿕࿜࿜ म൷ये ༌द໲े඀या
ංहो඀टेज໲ा करंटने भागून །न༤द༺໠
रे༑झඅट൸स मू඀य །न༐ໜत के໲े जाऊ
໷कते. फ༽໘ कॉइ໲ बद໲൳यासाठ༼࿐ ࿈།डसअसेൽब໲༻࿈
नावाचा །वभाग पहा.

ओहममीटर ओहममीटर

आकृती १२࿑ ओहममीटर तपासणी

पान ६

ओहममीटर

आकृती १३࿑ डायोड །රकूट तपासणी
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सेवा बु໲े༌टन ࿕G࿑࿖࿜࿔

डायोड බायो चेक

चाचणी ༛स༺ग໲ कने൥टर आ༐ण इतर दोन कने൥टसपൣैक༽

डायोड බायो तपास൳यासाठ༼࿐ नट आ༐ण
जोडणारा අඬू काढून ൴या໲ा एडं ශेम
अस๯ൻ໲༻मधून बाहेर काढा. ໲ൡात ൨या
क༽ අඬूवरी໲ इ൸सु໲े༘ट༺ग वॉ໷र डायोड
බायो कने൥टर൪या वर൪या बाजू໲ा बसव໲े໲ा
असतो. १२࿑ංहो඀ट से໲ अस໲े໲े आ༐ण सवातൣ
कमी र๯ज අके໲ वापरणारे ओहममीटर ༛स༺ग໲
कने൥टर໲ा आ༐ण तीनपैक༽ एका कने൥टर໲ा
जोडा ࿌आकृती १३࿍. री ड༙༺गचे །नरीൡण
करा. ൴यानंतर ൴याच दोन कने൥टसनൣा
ओहममीटर൪या तारा उ໲ອा जोडा. जर दो൸ही
री ड༙༺ग समान असती໲࿐ तर डायोड බायो पु൸हा
बसवा. एक चांग໲ा डायोड බायो एक हाय
࿌उຢ࿍ आ༐ण एक ໲ो ࿌कमी࿍ री ड༙༺ग देई໲. हीच

ව൴येकाम൷ये पु൸हा करा.

අटेटर चेक

अनंत अस໲े पा།हजे. तसे नस඀यास࿐ අटेटर बद໲ा.

࿌ओංहरचाज ൣझा໲े඀या बॅटरीसाठ༼
वगळा࿍ बแतेक අटेटस ൣडे඀टा वाउंड असतात
आ༐ण ओहममीटरने फຜ ථाउंड्सची तपासणी
करता येते. दो൸हीपैक༽ कोण൴याही ໲༻डमधून
ශेम໲ा जोडा࿐ ࿌पायरी ४࿐ आकृती १२࿍. री ड༙༺ग

࿈།डसअसेൽब໲༻࿈ नावाचा །वभाग पहा.

जर रे൧यु໲ेटर ໛व༊໦त असे໲ आ༐ण जनरेटर །नधा་ൣरत
ൡमतेचा वीजपुरवठा क๐ ໷कत नसे໲ तर࿑

අटेटरचा रंग जाඅत बद໲໲ा असे໲ तर
तो बद໲ा.

पृथ൥करण ࿌आकृती ५࿍

२. फॅन आ༐ण पु໲༻ काढा. ३.

१. අඬू आ༐ण एडं ൹໲ेट काढा.

४ ඼ू࿑बो඀ट काढा.

࿘. මाईංह एडं ශेम आ༐ण रोटर हे रे༊൥टफायर
एडं ශेम आ༐ण අटेटरपासून वेगळे करा.

६. एडं ශेममधून कॉ໲र काढा. ७.

५. एडं ශेममधून रोटर दाबा.

໷ाൺटमधून कॉ໲र काढा.

८. මाइංह एडं ශेम बेअ༗र༺ग बद໲൳यासाठ༼࿞

अ. ་रटे न༙༺ग ൹໲ेट जोडणारे ४
අඬू काढा.

ब. ་रटेनर ൹໲ेट आ༐ण गॅඅकेट काढून
टाका.

c. बेअ༗र༺ग काढ൳यासाठ༼ आती໲ रेसवर दाब

ाໆ.
d. एडं ශेम आ༐ण ་रटेनरमधून सी໲

बाहेर काढा.

ई. नवीन सी໲࿐ ൴यांचा ओठ बेअ༗र༺ग൪या ༌द໷ेने
ठेवून दाबून बसवा.

फ. नवीन बेअ༗र༺ग །व๏ແ ༌द໷ेने दाबून बसवा.
बाहेरी໲ वं໷.

g. ་रटेनर कॅ༓ංहट༻ अध๧ भरा.

඀यु།ෂकंटचा काही भाग बेअ༗र༺ग໲ा

डे඀को रेमी ඀यु།ෂकंट पाट ൣनं.
࿕࿝࿘࿜࿛࿝࿕ वापर඀यास࿐ जोडणी के඀यावर

໨໷ൣ करे໲.

h. ඼ू࿑बो඀ट वाप๐न ་रटेनर जोडा.

i. ໷ाൺटवर आती໲ कॉ໲र बसवा.

j. बाहेरी໲ कॉ໲र໲ा आधार देत࿐ बेअ༗र༺ग൪या
໷ेजारी सी໲खा໲༻ बाहेरी໲ कॉ໲र
बसवा.

k. रोटर໲ा මाईංह एडं ශेमम൷ये
दाबा.

९. रे༊൥टफायर एडं ශेम बेअ༗र༺ग बद໲൳यासाठ༼࿞

अ. ໷ाൺटमधून इनर रेस आ༐ण एडं ශेममधून

बेअ༗र༺ग बाहेर काढा.

बेअ༗र༺ग सी໲ ථीस ་रझव๶यरपासून

b. आकृती ࿙ म൷ये दाखव඀याවमाणे
नवीन इनर रेस आ༐ण बेअ༗र༺ग बसवा࿐

๒र ठेवा.

वापरा आ༐ण टाक༽ अध๧ भरा. ඀यु།ෂकंट
c. डे඀को रेमी ඀यु།ෂकंट पाट ൣनं. ࿕࿝࿘࿜࿛࿝࿕

अ໷ा වकारे ໲ावा क༽ जोडणी के඀यावर
൴याचा काही भाग बेअ༗र༺ग໲ा ໨໷ൣ
करे໲.

१०. फ༽໘ कॉइ໲ बद໲൳यासाठ༼࿞
अ. जोडणारे बो඀ट काढा. ब. नवीन
फ༽໘ कॉइ໲ बसवा आ༐ण बो඀ट ५५ इंच࿑

पाउंड टॉकൣने घຩ करा.

समඅया།नवारण ව།ඬया
࿌࿗࿔࿑SI࿓TR मा༏໲का࿍

पुढे जा൳यापूव๧ पान ३ वरी໲ །वभाग
वाचा.

वाहना൪या །वໆुत වणा໲༻म൷ये सामा൸यपणे

एक मू໲भूत वाय༗र༺ग आकृती १४ म൷ये दाखव໲༻
आहे. एका सामा൸य ३०࿑SI࿓TR चा आडवा छेद
आकृती १५ म൷ये दाखव໲ा आहे. ३०࿑SI आ༐ण
༏सඅट༻म बॅटरी࿐ क༙༺वा ࿈S࿈ बॅटरी࿐ १२࿑ංहो඀ट൪या

एकර काम करतात. බा൸सफॉमरൣ रे༊൥टफायर࿐
क༙༺वा TR यु།नट࿐ हे ३०࿑SI जनरेटरवरी໲ एक
࿈अ།त་रຜ࿈ यु།नट आहे. ते ඬँ༙क༺ग बॅटरी࿐
क༙༺वा ࿈C࿈ बॅटरी໲ा चाज ൣकरते࿐ जी ඬँ༙क༺ग

मोटर໲ा २४ ංहो඀ट पुरव൳यासाठ༼ ࿈S࿈ बॅटरीसोबत
༏सरीजम൷ये जोड໲े໲༻ असते. जेංहा इं༑जन
चा໲ू असते࿐ तेංहा ࿈C࿈ बॅटरी໲ा །तची पूणൣ
चाज ൣ༊໦ती ༌टकवून ठेव൳यासाठ༼ TR
यु།नटकडून कमी दराने चाज ൣ༎मळतो.

१२࿓२४ ංहो඀ट

चा ज༵༺ग ༏सඅटम
एका༔൴मक

ओट༻ ࿈सी࿈

बॅटरी
࿏ ࿖࿘ V. ࿏࿕࿖

V.

वाहनावरी໲
भार

අटाटൣ
༕අवच

चुंबक༽य

༕අवच

σ࿏ ࿈S࿈

बॅटरी
२४ ංहो඀ट

ඬँ༙क༺ग
मोटर

आकृती १४࿑ වा།त།न༎धक ३०࿑एसआय࿓ट༻आर स༥क༺ट

पान ७
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१जी࿑२८० सेवा बु໲े༌टन

जनरेटर रे༊൥टफायर
།ෂज

अ།त་रຜ࿑मोठे
ථीस ज໲ा໷य ༊໦र फ༽໘ कॉइ໲

࿌ෂ໷།वर།हत रचना࿍

हेवी࿑ຳ ूट༻

एका༔൴मक रो໲र बेअ༗र༺ग
स༥क༺ट

रे൧यु໲ेटर
ओठां൪या सी໲सह माउं ट༘༺ग बु༛໷༺൧स

අट༻໲

໲ॉ क༙༺ग ඼ेडसह
අट༻໲ बु༛໷༺ग

ओठांचे ༏໷൥के

एम

໲ॅ།ब༗र༺थ
सी໲

हेवी࿑ຳ ूट༻

बॉ໲ बेअ༗र༺ग

अ།त་रຜ࿑मोठे
ථीस ज໲ा໷य

५. दोष आढळ඀यास࿐ आव໸यकतेनुसार ๑๏අती करा
आ༐ण ट༻आर यु།नट पु൸हा ໦ा།पत करा.

६. कोणताही दोष न आढळ඀यास࿐ ट༻आर यु།नटवरी໲
रे༊൥टफायर །ෂज खा໲༻໲වमाणे तपासा࿞

हीट ༛स༺क व तीनपैक༽ ව൴येक ट༦म༺न໲म൷ये

रे༊൥टफायर །ෂजमधून බा൸सफॉमरൣ൪या

तारा ࿌໲༻ड्स࿍ काढून टाका. ओहममीटर
एका हीट ༛स༺क໲ा आ༐ण तीनपैक༽ एका
ट༦म༺न໲໲ा जोडा ࿌पायरी A࿐ आकृती
१६࿍. ൴यानंतर ൴याच ट༦म༺न໲໲ा तारांची
जोडणी उ໲ट करा. जर दो൸ही री ड༙༺൧ज

सारखी असती໲࿐ तर आव໸यक අඬू आ༐ण
नट काढून रे༊൥टफायर །ෂज पु൸हा
बसवा. एक चांग໲ा रे༊൥टफायर །ෂज
एक उຢ ࿌हाय࿍ आ༐ण एक कमी ࿌໲ो࿍ री ड༙༺ग
देई໲. हीच चाचणी ൴याच हीट ༛स༺क आ༐ण
इतर दोन ट༦म༺न඀सम൷ये࿐ आ༐ण ๑सൿया

पु൸हा करा. यामुळे एकूण सहा तपास൳या
होतात࿐ ൬यात ව൴येक तपासणीसाठ༼
दोन री ड༙༺൧ज घेत໲༻ जातात. जर रे༊൥टफायर
།ෂज तीन අटड्सवर सपाट धातू൪या
༊൥໲൹सने बनव໲े໲ा असे໲࿐ तर ඼ेडेड
අटडवर नංहे࿐ तर सपाट धातू൪या ༊൥໲൹सवर
खूप घຩ दाब ाໆ.

समायो൬य
बु༛໷༺ग

आकृती १५࿑ ठरा།वक ३०࿑एसआय࿓ट༻आर चा आडवा छेद

दो൸हीपैक༽ कोणतीही बॅटरी कमी चाज ൣ क༙༺वा
जाඅत चाज ൣअस඀यास࿐ खा໲༻໲ ව།ඬया
करा࿞

१. ໲༻ड्स क༙༺वा ट༦म༺न඀सना
ज༎मनी໲ा ໨໷ൣ क๐ देऊ
नका࿇

TR यु།नट पूणपൣणे काढून टाका࿞
२. खा໲༻໲වमाणे ३०࿑SI जनरेटरमधून

यु།नट ࿗࿔࿑SI जनरेटरपासून ๒र खेचा.

अ. जोडणारे අඬू काढा. ब.
໲༻ड कने൥໷൸स ༌दस൳यासाठ༼ ट༻आर

तीन तारा काढा. ࿗࿔࿑SI रे༊൥टफायर

c. ࿗࿔࿑SI रे༊൥टफायर །ෂजवरी໲ तीन
අटड्समधून බा൸सफॉमरൣ൪या

།ෂज൪या අटड्सवर नट्स पु൸हा
बसवा.

࿗࿔࿑SI रे༊൥टफायर །ෂज हीट ༛स༺कपयຄत
d. जर TR रे༊൥टफायर །ෂज हीट ༛स༺कपासून

जोड໲े໲༻ TR ची एकच ໲༻ड ༏໷඀໲क
असे໲࿐ तर ही ໲༻ड ࿗࿔࿑SI ࿕࿖࿑ංहो඀ट
हीट ༛स༺कपासून वेगळ༻ करा. ࿌काही
मॉडे඀सम൷ये ही ໲༻ड वापर໲༻
जात नसे໲࿍.

एक सामा൸य ࿕࿖࿑ංहो඀ट ࿗࿔࿑SI चा ज༵༺ग
࿗. आता स༥क༺ट हे ࿈S࿈ बॅटरी໲ा जोड໲े໲े

༏सඅटम आहे.

नमूद के඀यानुसार ࿗࿔࿑SI तपासा.

࿘. पृ໣ ࿗ वर परत जा आ༐ण ࿈समඅया
།नवारण ව།ඬया࿈ །वभागात

पान ८

ओहममीटर

ए
२४࿑ංहो඀ट
आउटपुट

໲ांब
पंख

ट༦म༺न໲

कने൥ट करा
࿗࿔S࿕ वरी໲ तीन
रे༊൥टफायर

།ෂज
අटड्सपयຄत

बी

බा൸सफॉमरൣ

࿑࿑

२४࿑ංहो඀ट අटाटरൣसाठ༼ බा൸सफॉमरൣ
रे༊൥टफायर

रे༊൥टफायर
།ෂज

डी

कने൥ट ໲༻ड टू

།ෂजवरी໲ ࿕࿖࿑ංहो඀ट

࿗࿔࿑SI रे༊൥टफायर

हीट ༛स༺क.

༛स༺क໲ा ථाउं ड༙༺ग

जर ही ໲༻ड वापर໲༻
नाही࿐ तर वर൪या हीट

༌द໲े जाते.

सी

आकृती १६ ࿑ බा൸सफॉमरൣ आ༐ण रे༊൥टफायर །ෂजची ओहममीटर तपासणी
ट༻आर यु།नटमधी໲ डायोड
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डे඀कोබॉन इं༌टථ໲ चा ज༵༺ग ༏सඅटम

सेवा बु໲े༌टन ࿕G࿑࿖࿜࿔

एडं ශेम൪या बाजू໲ा आ༐ण ໲ांब །फ൸स බा൸सफॉमरൣ൪या

मह वຸपूण࿑ൣ रे༊൥टफायर །ෂज बद໲ताना࿐ भागांची

मांडणी क໷ी आहे ते ໲ൡात ൨या࿐ जेणेक๐न यु།नट
यो൧य་र൴या पु൸हा जोडता येई໲. །नगे༌टංह ථाउंड
༏सඅट༻मसाठ༼࿐ །ෂज अ໷ाවकारे जोड໲ा जातो क༽
໲ांब कू༛໲༺ग །फ൸स एडं ශेम൪या बाजू໲ा आ༐ण
໲हान །फ൸स බा൸सफॉमरൣ൪या बाजू໲ा असतात࿐ जसे
आकृती १६ म൷ये दाखव໲े आहे. पॉ༑झ༌टංह ථाउंड

༏सඅट༻मम൷ये तोच रे༊൥टफायर །ෂज वापर໲ा जातो࿐

परंतु तो १८०° །फरव໲े໲ा असतो࿐ ൴यामुळे ໲हान །फ൸स

बाजू໲ा असतात ࿌आकृतीत दाखव໲े໲े नाही࿍.

७. ट༻आर यु།नटवरी໲ බा൸सफॉमरൣ खा໲༻໲වमाणे

तपासा࿞ ओहम࿑ जोडा

आकृती १६ मधी໲ पायरी B࿐ पायरी C आ༐ण पायरी
D म൷ये दाखव඀याවमाणे तीन වकारे
मीटर तपासा. ව൴येक वाचन खूप जाඅत ࿌अनंत࿍
अस໲े पा།हजे. तसे नस඀यास࿐ බा൸सफॉमरൣ
बद໲ा.

࿜. ࿗࿔࿑SI जनरेटरवर TR यु།नट पु൸हा ໦ा།पत

करा.

९. जनरेटरमधून २४࿑ංहो඀टची वायर काढा.
टोर. ༏໷໷ा໲ा ज༎मनी໲ा ໨໷ൣ
क๐ देऊ नका.

१०. २४࿑ංहो඀ट ट༻आर ट༦म༺न໲ आ༐ण །डඅकने൥ट
के໲े඀या ໲༻डम൷ये अ◌ॅमीटर जोडा.

११. ५࿑२० अँ།पअरचा ໲ोड जोडा.

बॅटरी໲ा जोड໲े໲े एक क༙༺वा दोन ࿕࿖࿑ංहो඀ट
जसे क༽ ࿕࿖࿑ංहो඀ट ඬँ༙क༺ग क༙༺वा ࿈C࿈

हेड࿑໲ॅ໓.

१२. जाඅतीत जाඅत उ൴पादन ༎मळव൳यासाठ༼
जनरेटर पुरे໷ा वेगाने चा໲वा.

जर तो ५ अँ།पअरपेൡा कमी असे໲࿐ तर බा൸सफॉमरൣ

१३. ट༻आर यु།नटचा ࿈C࿈ बॅटरी आ༐ण ໲ोड໲ा जाणारा
आउटपुट ५ अँ།पअर क༙༺वा ൴याใन अ༎धक असावा.

बद໲ा.

तर ट༻आर यु།नट सदोष नाही࿐ आ༐ण इं༑जन
१४. जर ५ अँ།पअर क༙༺वा ൴याใन अ༎धक असे໲࿐

पुरे໷ा वेळेसाठ༼ चा໲व඀यावर ते ࿈C࿈
बॅटरी चाज ൣकरे໲.

ईईईईईईई

ईईईईईईई බा൸सफॉमरൣ
१࿞२ गुणो रື

࿏ २४ ංही

ईईईईईईई ईईईईईई

ईईईईईईई
ईईईईईईई ट༻आर །ෂज

࿔࿔࿔࿔࿔࿔࿔࿔

࿔࿔࿔࿔࿔࿔࿔࿔
࿏

࿈सी࿈
बॅटरी

࿏१२ ංही
बॅट.

सु๏वात

අटेटर

ईईईईईईई

रे༊൥टफायर
पू໲

��

डൻ඀यूडൻ඀यू

आर२ आर५ डൻ඀यूडൻ඀यू

आर१

डी२

ट༻आर२ ट༻आर३
डी१www

आर३
आर४१

सी१

ईईईईई

आर

ट༻आर१ फ༽໘
།नयामक डायोड །රकूट

࿏
࿈एस࿈

बॅटरी

१८१८

चुंबक༽य ༕අवच

ඬँ༙क༺ग मोटर
२४ ංहो඀ट

आकृती १७ ࿑ ठरा།वक ३०࿑एसआय࿓ट༻आर स༥क༺ट࿐ །नगे༌टංह ථाउंड. हे स༥क༺ट ංहो඀टेज अ◌ॅडजඅटम๯ट
वै༏໷໡ ा༏໷वाय अस໲े໲ा रे൧यु໲ेटर दाखवते࿐ जो खा໲༻໲වमाणे ओळख໲ा जातो࿞
आकृती ५.

पान ९
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१जी࿑२८० सेवा बु໲े༌टन

संचा໲न
त वຸे

࿌࿗࿔࿑SI࿓TR मा༏໲का࿍

आकृ൴या ࿕࿛ आ༐ण ࿕࿜ म൷ये ༏च།රत के໲े आहेत.
࿗࿔࿑SI࿓TR द໷ൣवणारे වा།त།न༎धक स༥क༺ट्स

࿌།नगे༌टංह ථाउंड आ༐ण पॉ༑झ༌टංह ථाउंड࿍.

࿘ मधी໲ स༥क༺ट्ससारखाच आहे. कायाचൣी

ව൴येक स༥क༺टचा खा໲चा भाग࿐ ༏सඅटम
क༙༺वा ࿈S࿈ बॅटरीसह࿐ आकृती ࿗ आ༐ण

त वຸे पृ໣ ࿖ वर ໨໠ के໲༻ आहेत.

रे༊൥टफायर एडं ශेमवर बसव໲े໲े असते आ༐ण ते ඬँ༙क༺ग࿐
බा൸सफॉमरൣ࿑रे༊൥टफायर࿐ क༙༺वा ट༻आर यु།नट࿐

क༙༺वा ࿈C࿈ बॅटरी໲ा जोड໲े໲े असते࿐ जसे ༏चරात
दाखव໲े आहे. ඬँ༙क༺ग क༙༺वा අटाट ൣकर൳यासाठ༼
२४ ංहो඀ट पुरव൳यासाठ༼ दो൸ही बॅटरी ༏सरीजम൷ये
जोड໲े඀या असतात.

रे༊൥टफायर །ෂज຿ारे වवाह पुरवून ൴या໲ा

බा൸सफॉमरൣची डे඀टा වायमरी डे඀टा
අटेटर໲ा जोड໲े໲༻ असते. අटेटरमधी໲ एसी
ංहो඀टेजमुळे වायमरीम൷ये एसी වवाह
वाहतो. हा बद໲णारा වवाह࿐ क༙༺वा एसी වवाह࿐
चुंबक༽य ൡेරे །नमाणൣ करतो࿐ ൬यामुळे
බा൸सफॉमरൣ൪या सेकंडरी वाइं ड༙༺गम൷ये
ංहो඀टेज වे་रत होतात. ൴यानंतर सेकंडरी࿐

चाज ൣकरते.࿈C࿈ बॅटरी.

ईईईईईईई ईईईई

आर३

डൻ඀यूडൻ඀यू

डൻ඀यूडൻ඀यू

බा൸सफॉमरൣ
१࿞२ गुणो रື

࿑२४ ංही

ईईईईईईई
࿔࿔࿔࿔࿔࿔࿔

ईईईईईईई
ईईईईईईई

࿔࿔࿔࿔࿔࿔࿔࿔

ईईईईईईईඅटेटर

ईईईईईईई

रे༊൥टफायर
पू໲

डൻ඀यूडൻ඀यू

आर२ आर५पीएमएस डൻ඀यूडൻ඀यू

आर११०

एचएच

डी२

ट༻आर२ ट༻आर३
डी१

आर४
सी१

ईईईईई

࿈सी࿈
बॅटरी

९࿏

ट༻आर །ෂज

࿑१२ ංही
बॅट.

सु๏वात

आर

ट༻आर१ फ༽໘

།नयामक डायोड །රकूट

࿈एस࿈
बॅटरी

࿏

चुंबक༽य ༕අवच

ඬँ༙क༺ग मोटर
२४ ංहो඀ट

आकृती १८ ࿑ ठरा།वक ३०࿑एसआय࿓ट༻आर स༥क༺ट࿐ पॉ༑झ༌टංह ථाउंड. हे स༥क༺ट ංहो඀टेज
ऍडजඅटम๯ट वै༏໷໡ ा༏໷वाय रे൧यु໲ेटर दाखवते࿐ जे आकृती ५ म൷ये ओळख໲े आहे.

पान १०
CO࿞ ࿕.࿖࿐ ࿕WDS & PS࿐ ࿕.࿖X࿐ ࿕࿗࿕࿐ ࿕࿗࿖࿞ ࿕࿚࿐ ࿕.࿖࿑࿙࿖࿐ ࿕FD अमे་रकेत १२࿓८० रोजी पुनमु༌ൣලत

सीएस
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