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།वशेषताएँ
पृ໣ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर
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गैसोलीन इंजन
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सॉ༏लड࿑අटेट इंट༻ථेटेड࿑स༥क༺ट

हेवी ຳ ूट༻ །डज़ाइन

राजमाग ൣसे इतर࿐ कृ།ष और །नमाणൣ

उຢ आउटपुट मॉडल࿞ ࿕࿔࿔ से ࿕࿘࿙ 
ए༔໓यर࿐ ࿕࿖ वो඀ट࿟ ࿙࿔ से ࿛࿔ ए༔໓यर࿐ 
࿖࿘ वो඀ट
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ग།त࿐ །नरंतर࿞ ࿕࿔࿐࿔࿔࿔ आरपीएम࿐ आंतरा༎यक࿞ ࿕࿖࿐࿔࿔࿔ 
आरपीएम࿐ प་रवेश तापमान सीमा࿞ 
࿑࿗࿘° C से ࿏࿝࿗° C ࿌࿑࿗࿔° F से ࿏࿖࿔࿔° 
F࿍

डबल࿑सी໘ नीडल बेय༗र༺ग ࿖࿙ ༎ममी මाइव एडं बॉल 
बेय༗र༺ग
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समतल तापमान࿑ൡ།तपू༥त༺
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माउं ट༘༺ग ໨ैन࿞ SAE J࿕࿜࿔ के अनु๐प࿐ ඾ुवीयता࿞ नकारा൴मक࿐ ථाउंड 
रोटेशन࿞ द༐ൡणावत ൣया वामावत࿐ൣ वजन࿞ ࿚.࿘࿚ 
།कलोථाम ࿌࿕࿘.࿖ पाउंड࿍

एक࿐ दो या तीन࿑तार वाला །डज़ाइन
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࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ अ඀टरनेटर एक उຢ आउटपुट इंट༻ථल चा ज༵༺ग ༏सඅटम है ༑जसम๯ །ब඀ट࿑इन डायोड रे༊൥टफायर 
और वो඀टेज रेगुलेटर लगे होते ह๲࿐ जो बैटरी इले༊൥බकल ༏सඅटम के ༏लए DC करंट उ൴प໏ करता है। ࿖࿕࿑SI 
सीरीज़ को सड़क पर चलने वाले बड़े और म൷यम आकार के डीजल और गैसोलीन इंजन๻ के साथ࿑साथ ऑफ࿑
रोड࿐ कृ།ष और །नमाणൣ उपकरण๻ म๯ उपयोग के ༏लए །डज़ाइन །कया गया है।

अ඀टरनेटर ............................................................. ࿜ एसआरई हाउ༛स༺ग और 

घटक ............................ ࿝ डीई ශेम और घटक ................................. ࿕࿕ अ඀टरनेटर 
अस๯बली .................................................. ࿕࿖ डीई ශेम और घटक ................................. ࿕࿖ 

एसआरई हाउ༛स༺ग और घटक ............................ ࿕࿗ अं།तम यू།नट अस๯बली ............................................ 
࿕࿛ अ඀टरनेटर ब๯च चेक ...................................... ࿕࿜ अ඀टरनेटर 
माउं ट༘༺ग .................................................. ࿖࿔ अ඀टरनेटर །व།नद๰श ............................................ 
࿖࿖ स༥व༺स पाट्सൣ .............................................................. ࿖࿗

प་रचय ...............................................................࿕ 
།वशेषताए.ँ.....................................................................࿖ संचालन 

༏सແांत ..................................................࿗ समඅया །नवारण .........................................................࿘ 
A. सभी වणा༏लयाँ .....................................................࿘ B. संकेतक වकाश वाली 

වणा༏लयाँ ..........................࿙ C. संकेतक වकाश के །बना වणा༏लयाँ .....................࿚ D. 
कोई आउटपुट नह๦ ........................................................࿚ E. रेटेड आउटपुट 
जाँच ........................................࿛ अ඀टरनेटर यू།नट क༽ 
मरൽमत ...............................................࿜ །डඅसेൽबली और ब๯च जाँच ..........................࿜

࿕࿔࿐࿔࿔࿔ अ඀टरनेटर आरपीएम। ࿕࿖࿐࿔࿔࿔ अ඀टरनेटर आरपीएम तक क༽ आंतरा༎यक ग།त भी අवीकाय ൣहै। 
उ༏चत संचालन के ༏लए प་रवेश तापमान सीमा ࿑࿗࿘° C से ࿏࿝࿗° C ࿌࿑࿗࿔°F से ࿏࿖࿔࿔° F࿍ है।

༏चර ࿕. ࿖࿕࿑एसआई अ඀टरनेटर

།व༐भ໏ आउटपुट අतर उपल໒ ह๲। ࿕࿖࿑वो඀ट ༏सඅटम के ༏लए࿐ आउटपुट रे ट༘༺ग ࿚࿙ ए໓ीयर से ࿕࿚࿔ ए໓ीयर 
तक होती है। ࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम के ༏लए࿐ आउटपुट रे ट༘༺ग ࿙࿔ से ࿛࿔ ए໓ीयर तक होती है। अ඀टरनेटर क༽ ग།त 
क༽ །व༐भ໏ ්े༐णय๻ म๯ །व༏श໠ आउटपुट के ථाफ़ के ༏लए ༏चර ࿖ देख๯। །व༏श໠ ࿖࿕࿑SI मॉडल क༽ आउटपुट रे ट༘༺ग 
के ༏लए ࿕࿑࿜࿔࿔࿑DRA࿑࿔࿖࿖࿖ पर कॉल कर๯।

࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर म๯ །न༦म༺त सॉ༏लड අटेट࿐ इंट༻ථेटेड स༥क༺ट वो඀टेज रेगुलेटर࿐ रोटर फ༽໘ के ථाउंड स༥क༺ट को 
चालू और बंद करके ༏सඅटम वो඀टेज को सी༎मत करता है। ථाउंड स༥क༺ट चालू होने पर࿐ फ༽໘ करंट तीन डायोड 
से होकर रोटर शाൺट पर लगे ෂश और ༊අलप ༗र༺ग के मा൷यम से रोटर से गुजरता है। ࿕࿖࿑वो඀ट ༏सඅटम के ༏लए 
࿕࿗.࿜࿐ ࿕࿘.࿔ और ࿕࿘.࿖ वो඀ट के नाममाර །व།नय༎मत वो඀टेज उपल໒ ह๲࿐ जब།क ࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम के ༏लए 
࿖࿛.࿙ वो඀ट का वो඀टेज उपल໒ है।

༏चර ࿖. अ඀टरनेटर आरपीएम के सापेൡ །व༏श໠ आउटपुट

࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर को द༐ൡणावत ൣया वामावत ൣदोन๻ ༌दशाຌ म๯ ࿌बाहरी पंखे को །वपरीत ༌दशा म๯ घुमाने क༽ 
आवඃयकता हो सकती है࿍ །नरंतर ग།त तक चलाया जा सकता है।
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࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर࿖

།वशेषताएँ

पृ໣

तीन࿑तार वाले වकार म๯࿐ ࿈BAT࿈ ट༦म༺नल को बैटरी के पॉ༑ज༌टव ट༦म༺नल से और ථाउंड पाथ को अ඀टरनेटर 
हाउ༛स༺ग से जोड़ना आवඃयक है࿐ साथ ही दो अ།त་रຜ कनेຝ न भी आवඃयक ह๲ ࿌༏चර ࿙ देख๯࿍। पहला कनेຝ न࿐ 
रेगुलेटर ࿉࿕ ट༦म༺नल से࿐ एक ༕අव൪ड बैटरी पॉ༑ज༌टव फ༽໘ करंट࿓इं།डकेटर लाइट लीड है ༑जसका कुल स༥क༺ट 
ව།तरोध ࿕࿔ से ࿙࿔ ओम है। ๒सरा कनेຝ न࿐ रेगुलेटर ࿉࿖ ट༦म༺नल से࿐ वो඀टेज །नयंරण के ༏लए एक ༏सඅटम 
वो඀टेज स๯स लीड है। ࿈R࿈ ट༦म༺नल कनेຝ न वैक༊඀पक है और अ඀टरनेटर के संचालन को වभा།वत नह๦ करता 
है।

༏चර ࿙. बु།नयाद༻ तीन࿑तार වणाली

༛स༺गल࿑वायर टाइप म๯ केवल इतना आवඃयक है །क अ඀टरनेटर आउटपुट ࿌࿈BAT࿈࿍ ट༦म༺नल को बैटरी के 
पॉ༑ज༌टव ट༦म༺नल से जोड़ा जाए और अ඀टरनेटर हाउ༛स༺ग और बैटरी के नेगे༌टव ट༦म༺नल के बीच एक ථाउंड 
पाथ වदान །कया जाए ࿌༏चර ࿗ देख๯࿍। ࿈R࿈ और࿓या ࿈I࿈ ट༦म༺नल कनेຝ न वैक༊඀पक ह๲ और अ඀टरनेटर के 
संचालन को වभा།वत नह๦ करते ह๲।

࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर ࿕࿑वायर࿐ ࿖࿑वायर या ࿗࿑वायर कॉ༓൸फ़गरेशन म๯ उपल໒ है। ये वायर 
कॉ༓൸फ़गरेशन अ඀टरनेटर के संचालन के ༏लए आवඃयक लीड वायर कनेຝ न क༽ ൸यूनतम सं൦या को दशातൣे ह๲। 
कुछ अनुවयोग๻ म๯ ए൥सेसरी संचालन के ༏लए अ།त་रຜ कनेຝ न और࿓या एक अ།त་रຜ ථाउंड लीड कनेຝ न 
क༽ आवඃयकता हो सकती है।

࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर के बाहरी कनेຝ न ༏चර ࿚ म๯ ༌दखाए गए ट༦म༺नल๻ से །कए जाते ह๲। ࿈BAT࿈ ट༦म༺नल का 

आकार ࿕࿓࿘࿴࿐ ࿙࿓࿕࿚࿴࿐ या M࿚ ࿌मी༌බक࿍ हो सकता है࿐ जो उपयोग क༽ आवඃयकता पर །नभरൣ करता है। ࿗࿑
वायर ༏सඅटम म๯ ट༦म༺नल ࿕ और ࿖ से कनेຝ न एक །वशेष पैकाड ൣकने൥टर लगाकर །कए जाते ह๲࿐ ༑जसम๯ दो 
ൻलेड ट༦म༺नल ་रसे൹टेकल और लैच क༽ सु།वधा होती है࿐ जो वाय༗र༺ग पैकेज ࿕࿜࿛࿔࿝࿖࿕ म๯ उपल໒ है।

༏चර ࿗. मूल एक࿑तार වणाली

दो࿑तार वाले වकार म๯ ࿈BAT࿈ ट༦म༺नल को बैटरी के पॉ༑ज༌टव ट༦म༺नल से और ථाउंड पाथ को अ඀टरनेटर 
हाउ༛स༺ग से जोड़ना आवඃयक है࿐ साथ ही एक अ།त་रຜ कनेຝ न क༽ भी आवඃयकता होती है ࿌༏चර ࿘ देख๯࿍। 
यह अ།त་रຜ तार इ༒൧नशन ༕අवच से शु๐ होकर एक इं།डकेटर लाइट ࿌या अ඀टरनेटर फ༽डबैक को रोकने के ༏लए 
࿕࿔࿑࿙࿔ ओम रे༏सඅटर या डायोड࿍ से होते แए अ඀टरनेटर के ࿈I࿈ ट༦म༺नल से जुड़ना चा།हए।

༏चර ࿚. ࿖࿕࿑SI །वໆुत ट༦म༺नल। ࿖࿕࿑SI ්ंृखला के ༏लए वैक༊඀पक 

कनेຝ न๻ म๯ ࿈R࿈ ࿌་रले࿍ और ࿈I࿈ ࿌संकेतक වकाश࿍ ट༦म༺नल࿐ और अ඀टरनेटर हाउ༛स༺ग के ༏लए एक ථाउंड 
लीड कनेຝ न शा༎मल ह๲।

་रले ट༦म༺नल या तो बैट ट༦म༺नल से वामावत ൣ༌दशा म๯ ༊໦त हो सकता है࿐ जहाँ ढलाई म๯ R अं།कत होता है࿐ या 
बैट ट༦म༺नल से द༐ൡणावत ൣ༌दशा म๯ एक खुले ໦ान पर ༊໦त हो सकता है࿐ ༑जस पर ट༦म༺नल के बगल म๯ एक 

໦ायी ༏चपकने वाले लेबल ຿ारा ࿈་रले࿈ अं།कत होता है। ව།त໦ापन इकाई पर࿐ ट༦म༺नल पर ही एक गोल पुश࿑
ऑन लेबल होगा। इस ट༦म༺नल का उपयोग चाज ൣइं།डकेटर࿐ ADLO ༏सඅटम आ༌द को संचा༏लत करने के ༏लए 
།कया जा सकता है।

༏चර ࿘. मूल दो࿑तार වणाली

एक तार और दो तार

࿛ ࿜

࿗

࿕ अ඀टरनेटर
࿖ आउटपुट ट༦म༺नल

࿕ अ඀टरनेटर

࿖

࿚

࿘ ་रले ट༦म༺नल ࿌वैक༊඀पक ໦ान࿐ ࿗࿑वायर ༏सඅटम࿍
࿙ ट༦म༺नल ࿉࿕ ࿑ संकेतक වकाश या࿘

࿖ आउटपुट ट༦म༺नल

࿚

࿖ आउटपुट ट༦म༺नल

࿕ अ඀टरनेटर

࿘ इ༒൧नशन ༕අवच

࿖

࿘

࿗

࿕

࿕

࿙

࿗ ་रले ट༦म༺नल ࿌मानक ໦ान࿍

࿛

ව།तरोध तार ࿌࿗࿑तार වणाली࿍
ट༦म༺नल ࿉࿖ ࿑ वो඀टेज संवेदन ࿌࿗࿑वायर ༏सඅटम࿍

࿗ बैटरी

ථाउं ड༙༺ग के ༏लए ࿖ ඼ेडेड होल

࿖

ब඀ला

࿙

࿕ आउटपुट ट༦म༺नल

࿗

࿜ ࿉࿖ ट༦म༺नल स༥क༺ट

࿕

࿛. वो඀टमीटर ࿌य༌द उपयोग །कया जाता है࿍

වणाली

࿛
࿚

࿕

࿛ संकेतक लाइट

तीन࿑तार

࿛ इं།डकेटर लाइट ट༦म༺नल ࿌࿕ और ࿖࿑वायर ༏सඅटम࿍࿙

࿙ ༏सඅटम लोड

࿗

࿕
࿘

࿖

࿚ एमीटर ࿌य༌द उपयोग །कया जाता है࿍

म๲

࿗

࿗ बैटरी

࿘

࿗ बैटरी

࿘ इ༒൧नशन ༕අवच

࿙ ༏सඅटम लोड

࿙

වणाली

࿖

࿘ इ༒൧नशन ༕අवच

࿙ ༏सඅटम लोड

࿚ ࿉࿕ ट༦म༺नल स༥क༺ट

ब඀ला
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༏चර ࿜. तीन࿑तार वाले अ඀टरनेटर का आरेख

कुछ अनुවयोग๻ म๯ अ඀टरनेटर के SRE हाउ༛स༺ग के बाहरी །हඅसे पर मलबे से बचाव के ༏लए एक शी໘ लगाई 
जाती है। इंजन །नमातൣा ຿ारा ऐसी शी໘ लगाई जाती ह๲ ता།क खराब मौसम म๯ अ඀टरनेटर म๯ වवेश करने 
वाले हवा म๯ मौजूद मलबे क༽ माරा को कम །कया जा सके। मलबे से बचाव के ༏लए शी໘ को अ඀टरनेटर से 
जोड़ने के ༏लए ࿈I࿈ ट༦म༺नल होल म๯ एक අटड लगाया जा सकता है। यह අटड यू།नट के अंदर །वໆुत ๐प से 
जुड़ा नह๦ होता है।

जब कोई ࿳I࿴ ट༦म༺नल मौजूद होता है࿐ तो यह का༟අट༺ग म๯ बने I के ໦ान पर࿐ BAT 
ट༦म༺नल से द༐ൡणावत ൣ༌दशा म๯ ༊໦त होता है। ࿳I࿴ ट༦म༺नल आंत་रक ๐प से फ༽໘ 
स༥क༺ट से जुड़ा होता है। य༌द इस ट༦म༺नल के साथ ්ंृखला म๯ एक संकेतक වकाश जुड़ा 
हो࿐ तो फ༽໘ स༥क༺ट के ࿳धना൴मक࿴ पൡ और संकेतक වकाश के ๒सरे पൡ पर ༏सඅटम 
वो඀टेज के बीच वो඀टेज अंतर होने पर වकाश जलेगा। सामा൸य अ඀टरनेटर संचालन के 
दौरान࿐ වकाश बंद रहेगा ൥य๻།क डायोड බायो का आउटपुट वो඀टेज ༏सඅटम वो඀टेज के 
बराबर होता है।

टैकोमीटर࿐ या इसी तरह के उपकरण को ༏सඅटम वो඀टेज के लगभग आधे और 
अ඀टरनेटर आरपीएम के ࿚ गुना आवृ༐ື पर वो඀टेज प඀स වदान करके संचा༏लत །कया 
जाता है।

R और I ट༦म༺नल ඼ेडेड ࿌࿕࿔࿑࿖࿘ या M࿘࿍ या །पन වकार म๯ उपल໒ ह๲।

༏चර ࿛. एक࿑तार अ඀टरनेटर का आरेख

अ඀टरनेटर एक वो඀टेज उ൴प໏ करने वाली मशीन है। वो඀टेज रेगुलेटर रोटर म๯ मौजूद 
चुंबक༽य ൡेර को །नयं།රत करके अ඀टरनेटर ຿ारा आउटपुट ࿌BAT࿍ ट༦म༺नल पर उ൴प໏ 
होने वाले अ༎धकतम वो඀टेज को सी༎मत करता है। उ൴प໏ वो඀टेज अ඀टरनेटर के 
།डज़ाइन क༽ अ༎धकतम करंट सीमा तक࿐ ༏सඅटम पर पड़ने वाले །वໆुत भार को पूरा 
करने के ༏लए करंट වवा།हत होने देता है।

य༌द ථाउंड लीड का उपयोग །कया जाता है࿐ तो उसे जोड़ने के ༏लए ༊අलप ༗र༺ग एडं 
࿌एसआरई࿍ ශेम म๯ ࿕࿓࿘࿴ या ࿙࿓࿕࿚࿴ का एक ඼ेडेड छेद ༌दया गया है࿟ अ൸यथा࿐ ථाउंड 
पाथ माउं ट༘༺ग हाडवൣेयर और ෂैकेट के मा൷यम से इंजन तक जाता है।

जैसे࿑जैसे ग།त और आउटपुट बढ़ता है࿐ डायोड །तकड़ी पर उपल໒ वो඀टेज सामा൸य 
संचालन के ༏लए फ༽໘ करंट क༽ आपू༥त༺ करने के ༏लए पया൹ൣत हो जाता है। जब 
आउटपुट वो඀टेज बैटरी वो඀टेज से अ༎धक हो जाता है࿐ तो अ඀टरनेटर ༏सඅटम वो඀टेज 
को संचा༏लत करना शु๐ कर देता है।
य༌द वाय༗र༺ग ༏सඅटम म๯ एक इं།डकेटर लाइट शा༎मल है࿐ तो डायोड බायो पर ༏सඅटम 
वो඀टेज क༽ उप༊໦།त इं།डकेटर लाइट के दोन๻ ओर के वो඀टेज को बराबर कर देती है 
और लाइट बंद हो जाती है।

अ඀टरनेटर स༥क༺ट का आरेख ༏चර ࿛ ࿌एक࿑तार වणाली࿍ और ༏चර ࿜ ࿌तीन࿑तार 
වणाली࿍ म๯ ༌दखाया गया है। अ඀टरनेटर रोटर के घूमने पर࿐ रोटर के चार๻ ओर चुंबक༽य 
ൡेර අटेटर वाइं ड༙༺ग म๯ वो඀टेज उ൴प໏ करते ह๲। रोटर ༑जतनी तेज़ी से घूमेगा࿐ उ൴प໏ 
वो඀टेज उतना ही अ༎धक होगा। एक࿑तार වणाली म๯࿐ අटाट࿑ൣअप के समय वो඀टेज रोटर 
म๯ अव༏श໠ चुंबक൴व ຿ारा उ൴प໏ होते ह๲। तीन࿑तार වणाली म๯࿐ අटाट࿑ൣअप के समय रोटर 
चुंबक൴व को ࿉࿕ रेगुलेटर ट༦म༺नल से වवेश करने वाली ൡेර धारा ຿ारा बढ़ाया जाता है࿐ 
जो །फर रोटर वाइं ड༙༺ग से होकर වवा།हत होती है। बढ़े แए चुंबक൴व के कारण࿐ तीन࿑तार 
වणाली क༽ टन࿑ൣऑन ग།त ࿌rpm࿍ एक तुलनीय एक࿑तार වणाली क༽ तुलना म๯ कम 
होगी। हालां།क࿐ एक बार चालू होने के बाद࿐ आउटपुट वඬ समान होते ह๲।

संचालन ༏सແांत

࿗࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर ࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣

MR࿚࿔࿔࿛࿑R࿕

MR࿚࿔࿔࿚࿑R࿕

आर

࿗ ෂश

ब඀ला

࿛ संधा་रර

अथ ൣ࿌࿉࿖࿍
वो඀टेज

ब඀ला

आर ࿌་रले࿍

࿖ रोटर ࿌फ༽໘࿍

࿛

࿚

࿕

࿚

࿙

࿛

࿖ 
࿘

࿚ रे༊൥टफायर །ෂज

सूचक

࿖ रोटर ࿌फ༽໘࿍

࿗

जीआरडी

࿕

म๲

࿙ डायोड බायो

࿗

࿕ །नयामक

࿘ අटेटर

࿘ අटेटर

࿙ डायोड බायो

࿘
࿖

࿙

जीआरडी

࿕ །नयामक
࿚ रे༊൥टफायर །ෂज

࿗ ෂश

रोशनी

࿛ संधा་रර
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༏सඅटम वो඀टमीटर क༽ री ड༙༺ग सामा൸य सीमा से बाहर है।

बे඀ट तनाव गेज

वन࿑वायर ༏सඅटम म๯ अ඀टरनेटर पर मौजूद ༏सඅटम वो඀टेज का उपयोग आउटपुट वो඀टेज 
को །नयं།රत करने के ༏लए །कया जाता है࿐ और अ།त་रຜ स๯स वाय༗र༺ग क༽ आवඃयकता 
नह๦ होती है। ඼ी࿑वायर ༏सඅटम म๯࿐ स๯स लीड म๯ मौजूद वो඀टेज का उपयोग आउटपुट 
वो඀टेज को །नयं།රत करने के ༏लए །कया जाता है। स๯स लीड का उपयोग करने से वो඀टेज 
།नयंරण के ༏लए །कसी अ൸य ໦ान ࿌जैसे बैटरी के །नकट जंຝ न पर࿍ पर ༏सඅटम वो඀टेज 
को स๯स करना संभव हो जाता है।

༏चර ࿝. एक࿑तार වणाली क༽ समඅया །नवारण

࿖. अ඀टरनेटर මाइव बे඀ट क༽ उ༏चत तनाव क༽ जांच कर๯। །नमातൣा के །नद๰श๻ के अनुसार 
समायो༑जत कर๯।

बैटरी चाज ൣ༊໦།त संकेतक

།नदान වणाली །नൽनानुसार है ࿌༏चර ࿝ और ࿕࿔ देख๯࿍।

इंजन चालू न होने पर࿐ चाबी ऑन करने पर इं།डकेटर लाइट ࿈बंद࿈ रहती है।जब ༏सඅटम वो඀टेज वो඀टेज रेगुलेटर से ट༘༺ग से कम होता है࿐ तो रेगुलेटर रोटर के मा൷यम से 
फ༽໘ करंट को चालू कर देता है और अ඀टरनेटर को अ඀टरनेटर क༽ ग།त ࿌rpm࿍࿐ तापमान 
और ༏सඅटम वो඀टेज के अनुसार अ༎धकतम आउटपुट उ൴प໏ करने देता है। जब वो඀टेज 
से ट༘༺ग तक पแँच जाता है࿐ तो रेगुलेटर फ༽໘ करंट को बंद कर देता है। फ༽໘ करंट बंद होने 
पर࿐ रोटर म๯ चुंबक༽य ൡेර समा൹त हो जाता है और अ඀टरनेटर का आउटपुट वो඀टेज །गरने 
लगता है। །गरते वो඀टेज के कारण रेगुलेटर फ༽໘ करंट को །फर से चालू कर देता है और 
चुंबक༽य ൡेර །फर से बन जाता है। रेगुलेटर क༽ यह ༕අव༛च༺ग །ඬया तेजी से जारी रहती है࿐ 
༑जससे आउटपुट और ༏सඅटम वो඀टेज वो඀टेज से ट༘༺ग के बแत करीब बने रहते ह๲। यह तब 
तक जारी रहेगा जब तक །क ༏सඅटम क༽ །वໆुत आवඃयकताຌ के कारण ༏सඅटम वो඀टेज 
वो඀टेज से ट༘༺ग से नीचे न །गर जाए। ऐसा होने पर࿐ रेगुलेटर །फर से पूण ൣफ༽໘ करंट को 
වवा།हत होने देगा ता།क द༻ गई ग།त࿐ तापमान और ༏सඅटम वो඀टेज पर अ඀टरनेटर का 
अ༎धकतम आउटपुट වा൹त हो सके।

बैटरी का कम चाज ൣहोना या अ༎धक चाज ൣहोना।

༏सඅटम म๯ असामा൸य ๐प से उຢ वो඀टेज के कारण ब඀ब या अ൸य །वໆुत उपकरण๻ का 
जीवनकाल कम हो जाता है।

इंजन चालू होने पर इं།डकेटर लाइट ࿈ऑन࿈ रहती है।

࿕. །वໆुत වणाली क༽ वाय༗र༺ग और बैटरी ट༦म༺नल๻ क༽ जांच कर๯ །क कह๦ उनम๯ कोई खराब 
कनेຝ न या अ൸य ໨໠ ༊໦།तयां तो नह๦ ह๲ ༑जनके कारण शॉट ൣस༥क༺ट࿐ ओपन स༥क༺ट࿐ 
ථाउं ड༙༺ग या उຢ ව།तरोध हो सकता है।
आवඃयकतानुसार सुधार कर๯।

࿗. बैटरी क༽ चाज ൣ༊໦།त क༽ जाँच कर๯। य༌द चाज ൣकम है࿐ तो །नमातൣा के །नद๰श๻ के अनुसार इसे ་रचाज ൣकर๯ 
और इसक༽ कायൡൣमता सु།न༐ໜत करने के ༏लए लोड टेඅट कर๯। सट༻क प་रणाम๻ के ༏लए आगे के 
नैदा།नक परीൡण๻ हेतु एक अຣ ༻ तरह से चाज ൣक༽ गई बैटरी क༽ आवඃयकता होती है।चा ज༵༺ग ༏सඅटम म๯ खराबी आमतौर पर །नൽन༏ल༒खत म๯ से །कसी एक लൡण से इं།गत होगी࿞

पृ໣ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर࿘

समඅया །नवारण

ए. सभी चा ज༵༺ग ༏सඅटम ࿑
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࿑ य༌द ज໓र लीड लगे होने पर इं།डकेटर लाइट जलती है࿐ तो यू།नट ་रपेयर के अंतगतൣ 
बताए अनुसार रेगुलेटर को बदल๯।

अ඀टरनेटर पर इं།डकेटर लाइट का तार །डඅकने൥ट कर๯। एक࿑तार वाले ༏सඅटम के 
༏लए࿐ यह ࿈I࿈ ट༦म༺नल कने൥टर होगा।

༏चර ࿕࿔. तीन࿑तार වणाली क༽ समඅया །नवारण

इसे रेगुलेटर के ࿉࿕ ट༦म༺नल से कने൥ट कर๯। अ඀टरनेटर हाउ༛स༺ग के हान๰स कने൥टर 
म๯ इं།डकेटर ल๲प स༥क༺ट को ථाउंड करने के ༏लए ൺयूວ ࿌࿙࿑ए༔໓यर࿍ ज໓र लीड 
का उपयोग कर๯।

इं།डकेटर लाइट का तार अ඀टरनेटर से अलग कर๯। एक तार वाले ༏सඅटम म๯࿐ यह 
࿈I࿈ ट༦म༺नल पर होगा। तीन तार वाले ༏सඅटम म๯࿐ रेगुलेटर ट༦म༺नल कने൥टर 
࿌ट༦म༺नल ࿕ और ࿖࿍ को །डඅकने൥ट कर๯ और रेगुलेटर के ࿉࿕ ट༦म༺नल से जुड़े 
ट༦म༺नल का पता लगाकर इं།डकेटर ल๲प स༥क༺ट का पता लगाए।ं इं།डकेटर ल๲प 
स༥क༺ट को अ඀टरनेटर हाउ༛स༺ग से ථाउंड करने के ༏लए ൺयूວ ࿌࿙࿑ए༔໓यर࿍ ज໓र 
तार का उपयोग कर๯।

࿑ य༌द ज໓र लीड लगाने के बाद भी इं།डकेटर लाइट नह๦ जलती है࿐ तो इं།डकेटर 
लाइट स༥क༺ट म๯ ओपन स༥क༺ट का पता लगाए ंऔर उसे ठ༼क कर๯। स༥क༺ट ൺयूज 
खराब हो सकता है या लाइट ब඀ब ൺयूज हो सकता है। आवඃयकतानुसार सुधार 
कर๯।

࿕. य༌द इंजन चालू होने पर इं།डकेटर लाइट जल रही हो࿞

࿖. य༌द इंजन बंद होने पर ࿌࿈ब඀ब चेक࿈ मोड࿍ कंुजी ༕අवच को ࿈रन࿈ ༊໦།त म๯ रखने 
पर संकेतक लाइट नह๦ जलती है࿞

य༌द इं།डकेटर लाइट बंद हो जाती है࿐ तो लाइट ठ༼क से काम कर रही है।

इंजन बंद कर๯। चाबी को ࿈रन࿈ पोजीशन पर घुमाए।ँ इं།डकेटर लाइट जल जानी 
चा།हए। य༌द नह๦࿐ तो चरण ࿗ पर जाए।ँ

नोट࿞ य༌द ࿙࿑ए༔໓यर का ൺयूज उड़ जाता है࿐ तो संभवतः ज໓र लीड इं།डकेटर 
लाइट स༥क༺ट के बजाय स๯स स༥क༺ट से जुड़ गई है। ज໓र लीड का ൺयूज बदल๯ 
और दोबारा को༏शश कर๯।

इंजन बंद करके चाबी को ࿈रन࿈ पोजीशन म๯ छोड़ द๯।

࿙࿑ए༔໓यर ൺयूज के साथ ज໓र लीड

इंजन बंद करके चाबी को ࿈रन࿈ पोजीशन म๯ छोड़ द๯।

इं།डकेटर लाइट लीड को अ඀टरनेटर से །डඅकने൥ट कर๯। ༛स༺गल࿑वायर ༏सඅटम के 
༏लए࿐ यह ࿈I࿈ ट༦म༺नल पर होगा। ඼ी࿑वायर ༏सඅटम के ༏लए࿐ रेगुलेटर ट༦म༺नल 
कने൥टर ࿌ट༦म༺नल ࿕ और ࿖࿍ को །डඅकने൥ट कर๯ और उस ट༦म༺नल का पता लगाकर 
इं།डकेटर ल๲प स༥क༺ट का पता लगाए।ं

࿑ य༌द ज໓र लीड लगी होने पर भी इं།डकेटर लाइट जलती है࿐ तो अ඀टरनेटर क༽ 
मरൽमत कर๯ या उसे बदल द๯।

य༌द इं།डकेटर लाइट जलती रहती है࿐ तो लाइट और अ඀टरनेटर के बीच इं།डकेटर 
लाइट स༥क༺ट म๯ शॉट ൣस༥क༺ट या ථाउं ड༙༺ग क༽ ༊໦།त का पता लगाए ंऔर उसे ठ༼क 
कर๯।

࿗. य༌द इंजन चालू होने पर इं།डकेटर लाइट जलती है࿐ ले།कन इंजन बंद होने और कंुजी 
༕අवच ࿈रन࿈ ༊໦།त म๯ होने पर नह๦ जलती है।

इं།डकेटर लाइट के सही ढंग से काम करने क༽ जांच के ༏लए ࿈C࿈ पर आगे बढ़๯।

࿗࿑वायर ༏सඅटम के ༏लए࿐ रेगुलेटर ट༦म༺नल कने൥टर ࿌ट༦म༺नल ࿕ और ࿖࿍ को 
།डඅकने൥ट कर๯।

एमआर࿚࿔࿔࿝࿑आर࿕
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पृ໣ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर࿚

सी. संकेतक වकाश के །बना या संकेतक වकाश के ठ༼क से काम करने वाले ༏सඅटम ࿑

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚

डी. कोई आउटपुट नह๦

आवඃयक परीൡण उपकरण࿞आवඃयक परीൡण उपकरण࿞

࿑ य༌द इं།डकेटर लाइट बंद हो जाती है࿐ तो रे༊൥टफायर །ෂज म๯ डायोड शॉट ൣहो गया है। यू།नट क༽ 
मरൽमत के ༏लए ༌दए गए །नद๰श๻ के अनुसार रे༊൥टफायर །ෂज को बदल๯।

इंजन चालू कर๯ और म൷यम ग།त पर चलाए।ं इंजन चालू रहते แए बैटरी ट༦म༺नल๻ पर वो඀टेज क༽ 
जांच कर๯।

࿕࿖ वो඀ट के ༏सඅटम के ༏लए࿐ री ड༙༺ग ༊໦र होनी चा།हए࿐ लगभग ࿕࿗.࿙ ࿑ ࿕࿘.࿙ वो඀ट के आसपास और 
།कसी भी ༊໦།त म๯ ࿕࿙ वो඀ट से ऊपर नह๦ जानी चा།हए। ࿖࿘ वो඀ट के ༏सඅटम के ༏लए࿐ री ड༙༺ग ༊໦र होनी 
चा།हए࿐ लगभग ࿖࿛ ࿑ ࿖࿜ वो඀ट के आसपास और །कसी भी ༊໦།त म๯ ࿗࿕ वो඀ट से ऊपर नह๦ जानी चा།हए।

पूरी तरह चाज ൣबैटरी࿐ म൷यम ग།त पर चल रहे इंजन और सभी །वໆुत लोड बंद होने पर࿐ 
वो඀टमीटर का उपयोग करके बैटरी ट༦म༺नल๻ पर वो඀टेज क༽ जांच कर๯। य༌द आप ࿗࿑वायर 
༏सඅटम क༽ जांच कर रहे ह๲࿐ तो स๯स लीड ࿌जो अ඀टरनेटर के ࿉࿖ ट༦म༺नल से जुड़ती है࿍ का पता 
लगाए ंऔर वो඀टेज री ड༙༺ग देखते แए दोन๻ ༏सर๻ पर कनेຝ न को धीरे से །हलाए।ं

࿖. ࿈I࿈ ट༦म༺नल के །बना एक࿑तार වणाली के ༏लए࿐ अ඀टरनेटर को चालू करने के ༏लए ࿈BAT࿈ 
ट༦म༺नल पर बैटरी का धना൴मक वो඀टेज और रोटर म๯ अव༏श໠ चुंबक൴व आवඃयक है। वो඀टमीटर 
का उपयोग करके स൴या།पत कर๯ །क ࿈BAT࿈ ट༦म༺नल पर बैटरी वो඀टेज मौजूद है। य༌द नह๦࿐ तो 
वो඀टेज हा།न का कारण ाൢत कर๯ और उसे ठ༼क कर๯।

नोट࿞ य༌द ࿙࿑ए༔໓यर का ൺयूज उड़ जाता है࿐ तो संभवतः ज໓र लीड इं།डकेटर लाइट स༥क༺ट के 
बजाय स๯स स༥क༺ट से जुड़ गई है। ज໓र लीड का ൺयूज बदल๯ और दोबारा को༏शश कर๯।

अ඀टरनेटर पर इं།डकेटर लाइट स༥क༺ट को །डඅकने൥ट कर๯।

࿑ एक࿑तार වणाली࿞ य༌द वो඀टेज अ།नय༎मत है या ࿕࿙ वो඀ट से ऊपर चला जाता है ࿌࿖࿘࿑वो඀ट 
වणाली पर ࿗࿕ वो඀ट࿍࿐ तो यू།नट मरൽमत के तहत व༨ण༺त अनुसार रेगुलेटर को बदल๯ और शॉट ൣ
स༥क༺ट के ༏लए फ༽໘ कॉइल का परीൡण कर๯।

࿑ य༌द इंजन बंद होने पर वो඀टेज །पछली री ड༙༺ग से अ༎धक है࿐ तो अ඀टरनेटर आउटपुट मौजूद है। 
रेटेड आउटपुट चेक सेຝ न पर आगे बढ़๯।

࿖. य༌द बैटरी ओवरचाज ൣहो गई है ࿌जैसा །क अ൴य༎धक पानी के उपयोग या बैटरी व๯ट से इले൥බोलाइट 
के །नकलने से ໨໠ होता है࿍࿐ तो ༏सඅटम वो඀टेज अ༎धक होने के संदेह के कारण लाइट ब඀ब या 
अ൸य །वໆुत उपकरण๻ का जीवनकाल कम हो गया है࿐ या ༏सඅटम वो඀टमीटर सामा൸य सीमा से 
ऊपर री ड༙༺ग ༌दखा रहा है࿞

वा඀टमीटर

࿑ य༌द बैटरी ट༦म༺नल๻ पर वो඀टेज री ड༙༺ग ༏सඅटम वो඀टमीटर ࿌य༌द लगा हो࿍ पर ༌दखाई देने वाली 
री ड༙༺ग से ༐भ໏ है࿐ तो गलत री ड༙༺ग के कारण का पता लगाए ंऔर उसे ठ༼क कर๯।

࿘. य༌द कंुजी ༕අवच ࿈बंद࿈ ༊໦།त म๯ होने पर भी संकेतक लाइट जल रही हो࿞

࿑ य༌द ज໓र लीड लगाने के बाद भी इं།डकेटर लाइट नह๦ जलती है࿐ तो बैटरी और लाइट के बीच इं།डकेटर 
लाइट स༥क༺ट म๯ ओपन स༥क༺ट का पता लगाए ंऔर उसे ठ༼क कर๯। स༥क༺ट ൺयूज खराब हो सकता है। ࿌इंजन 
चालू होने पर࿐ लाइट को अ඀टरनेटर से पावर ༎मलती है और इं།डकेटर लाइट स༥क༺ट के समानांतर जुड़े अ൸य 
स༥क༺ट๻ के मा൷यम से ථाउं ड༙༺ग होती है।࿍ आवඃयकतानुसार सुधार कर๯।

࿕. ࿗࿑वायर ༏सඅटम के ༏लए࿐ रेगुलेटर पर हान๰स कने൥टर म๯ मौजूद वो඀टेज क༽ जांच करने के ༏लए वो඀टमीटर 
का उपयोग कर๯। कने൥टर को །डඅकने൥ट करके और कंुजी ༕අवच को ࿈रन࿈ ༊໦།त म๯ रखकर ࿌इंजन बंद 
रखते แए࿍࿐ हान๰स के ट༦म༺नल ࿕ और ࿖ दोन๻ पर बैटरी वो඀टेज ༌दखना चा།हए। य༌द वो඀टेज सही है࿐ तो 
चरण ࿘ पर जाए।ं य༌द नह๦࿐ तो अ඀टरनेटर चालू नह๦ होगा। वो඀टेज हा།न का कारण पता लगाए ंऔर उसे 
ठ༼क कर๯।

൷यान द๯ །क वो඀टेज स๯༛स༺ग स༥क༺ट को වारं༐भक ๐प से चालू करने के ༏लए ࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर को बैटरी 
से कने൥ट करना आवඃयक है ࿌།वशेषताຌ वाले अनुभाग को देख๯࿍। सही ढंग से कने൥ट होने पर और 
༏सඅटम जांच म๯ ࿈कोई आउटपुट नह๦࿈ क༽ ༊໦།त ༌दखने पर࿐ यह །नधा་ൣरत करने के ༏लए །नൽन༏ल༒खत 
चरण๻ का पालन कर๯ །क ൥या अ඀टरनेटर को मरൽमत क༽ आवඃयकता है࿞

अ඀टरनेटर क༽ स༥व༺༛स༺ग के दौरान रोटर म๯ अव༏श໠ चुंबक൴व कभी࿑कभी न໠ हो जाता है। य༌द 
अ඀टरनेटर म๯ ࿈R࿈ या ࿈RELAY࿈ ट༦म༺नल नह๦ है࿐ तो चरण ࿘ पर जाए।ं य༌द अ඀टरनेटर म๯ 
࿈R࿈ ट༦म༺नल है࿐ तो अ඀टरनेटर को उपयोग से हटाए །बना रोटर को पुनः चुंब།कत །कया जा 
सकता है।

࿑ य༌द इं།डकेटर लाइट जलती रहती है࿐ तो लाइट और अ඀टरनेटर के बीच शॉट ൣस༥क༺ट क༽ ༊໦།त 
का पता लगाए ंऔर उसे ठ༼क कर๯।

वो඀टमीटर ज໓र 
लीड ࿌൸यूनतम ࿕࿜ गेज࿟ །बना ൺयूज के࿍

࿕. य༌द बैटरी म๯ चाज ൣकम है࿐ वाहन चलते समय संकेतक लाइट जलती रहती है࿐ या ༏सඅटम वो඀टमीटर 
ऑपरे ट༘༺ग वो඀टेज को අवीकाय ൣसीमा से नीचे ༌दखाता है࿞

इंजन बंद होने और सभी །वໆुत उपकरण๻ को बंद करने के बाद࿐ वो඀टमीटर का उपयोग करके 
बैटरी ट༦म༺नल๻ के बीच वो඀टेज क༽ जांच कर๯।
वो඀टेज ་रकॉड ൣकर๯।

࿑ य༌द वो඀टेज इंजन बंद होने पर पहले दज ൣ།कए गए वो඀टेज से कम है࿐ तो अ඀टरनेटर से कोई 
आउटपुट नह๦ ༎मल रहा है। आउटपुट न ༎मलने वाले अनुभाग पर जाए।ं

࿑ ࿗࿑वायर ༏सඅटम࿞ य༌द इन जांच๻ के दौरान वो඀टेज अ།नय༎मत हो या ࿕࿙ वो඀ट ࿌࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम पर 
࿗࿕ वो඀ट࿍ से अ༎धक हो जाए࿐ तो स๯स लीड क༽ །नरंतरता क༽ जांच कर๯ और स๯स लीड कनेຝ न को 
साफ करके कस ल๯। इंजन चालू करके वो඀टेज क༽ दोबारा जांच कर๯। य༌द समඅया बनी रहती है࿐ तो 
यू།नट ་रपेयर के अंतगतൣ बताए अनुसार रेगुलेटर बदल๯ और फ༽໘ कॉइल म๯ शॉट ൣस༥क༺ट क༽ जांच कर๯।
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ई. रेटेड आउटपुट चेक

࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣

आवඃयक परीൡण उपकरण

࿛࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर

सावधानी࿞ अ඀टरनेटर के ࿈BAT࿈ ट༦म༺नल लीड को །नकालते या लगाते समय बैटरी से नेगे༌टव बैटरी 
केबल को །डඅकने൥ट न करने पर चोट लग सकती है। य༌द अ඀टरनेटर के ࿈BAT࿈ ट༦म༺नल पर །कसी 
उपकरण म๯ शॉट ൣस༥क༺ट हो जाता है࿐ तो वह उपकरण इतनी ज඀द༻ गम ൣहो सकता है །क ൴वचा जल 
जाए।

࿳I࿴ ट༦म༺नल कने൥ट होने और इं།डकेटर ल๲प जलने पर࿐ वो඀टेज बैटरी वो඀टेज से कम होगा। य༌द इस 
जाँच के ༏लए ࿳I࿴ ट༦म༺नल पर वाय༗र༺ग को །डඅकने൥ट करना आवඃयक हो࿐ तो हान๰स वायर म๯ बैटरी 
वो඀टेज क༽ जाँच कर๯। य༌द वो඀टेज मौजूद है࿐ तो चरण ࿘ पर आगे बढ़๯। य༌द वो඀टेज मौजूद नह๦ है࿐ तो 
वो඀टेज हा།न के कारण का पता लगाने के ༏लए ࿳I࿴ ट༦म༺नल स༥क༺ट क༽ जाँच कर๯ ࿌ब඀ब ൺयूज हो 
सकता है࿍। आवඃयकतानुसार सुधार कर๯।

वाय༗र༺ग हान๰स को ࿈R࿈ ट༦म༺नल से दोबारा कने൥ट कर๯࿐ །फर अ඀टरनेटर के आउटपुट क༽ दोबारा 
जांच कर๯।

रोटर को पुनः चुൽब།कत कर๯࿐ सु།न༐ໜत कर๯ །क अ඀टरनेटर के BAT ट༦म༺नल और ථाउंड स༥क༺ट से 
सामा൸य कनेຝ न सही तरीके से जुड़े ह๻। वाय༗र༺ग हान๰स को ࿈R࿈ ट༦म༺नल से །डඅकने൥ट कर๯। बैटरी 
के पॉ༑ज༌टव ट༦म༺नल से अ඀टरनेटर के ࿈R࿈ ट༦म༺नल तक एक ज໓र लीड को ൡण भर के ༏लए कने൥ट 
कर๯। इससे रोटर म๯ सही ༌दशा म๯ ൡ༐णक ๐प से फ༽໘ करंट වवा།हत होगा और चुंबक൴व बहाल हो 
जाएगा।

࿗. ࿈I࿈ ट༦म༺नल वाले एक࿑तार ༏सඅटम के ༏लए࿐ इस ट༦म༺नल पर संकेतक लाइट का करंट सामा൸य चुंबक൴व 
໦ा།पत करेगा। इंजन बंद करके और ༕අवच ऑन करके࿐ वो඀टमीटर का उपयोग करके इस ट༦म༺नल पर 
मौजूद वो඀टेज क༽ जाँच कर๯।

वा඀टमीटर
एमीटर ࿌༑जसक༽ करंट ൡमता अ඀टरनेटर रे ट༘༺ग से कम से कम ࿕࿙ ए໓ीयर अ༎धक हो࿍

प་रवतनൣीय काबनൣ पाइल लोड परीൡण

࿘. य༌द ऐसी कोई ༊໦།त नह๦ पाई गई है जो अ඀टरनेटर को चालू होने से रोक सकती है ࿌चरण ࿕࿐ ࿖࿐ या ࿗࿍࿐ 
तो इंजन །नमातൣा के །नद๰श๻ के अनुसार इंजन से अ඀टरनेटर को हटा द๯ और यू།नट क༽ मरൽमत के ༏लए 
आगे बढ़๯।

࿘. सूचना࿞ जब ࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम के །नदान के ༏लए ࿕࿖࿑वो඀ट काबनൣ पाइल लोड टेඅट का उपयोग །कया 
जाता है࿐ तो लोड टेඅट को केवल बैटरी पैक म๯ ࿕࿖࿑वो඀ट पोट๯༏शयल से ही जोड़๯। ࿕࿖࿑वो඀ट लोड टेඅट 
को ࿖࿘࿑वो඀ट पोट๯༏शयल से जोड़ने पर लोड टेඅट खराब हो जाएगा।

࿕. परीൡण उपकरण के कनेຝ न के ༏लए ༏चර ࿕࿕ देख๯࿐ जैसा །क आगे के चरण๻ म๯ बताया गया है। य༌द 
इंड༊൥टव །पक࿑अप ࿌࿈൥ल๲प ऑन࿈࿍ වकार का एमीटर उपयोग །कया जा रहा है࿐ तो अ඀टरनेटर आउटपुट 
लीड पर करंट ൥ल๲प लगाए ंऔर चरण ࿘ पर जाए।ं य༌द सीरीज़ एमीटर उपयोग །कया जा रहा है࿐ तो 
बैटरी से नेगे༌टव बैटरी केबल को །डඅकने൥ट कर๯।

࿖. एमीटर को अ඀टरनेटर के ࿈BAT࿈ ट༦म༺नल के साथ ්ंृखला म๯ ໦ा།पत कर๯।

࿗. बैटरी पर नेगे༌टव बैटरी केबल को दोबारा कने൥ट कर๯।

༏चර ࿕࿕. रेटेड आउटपुट चेक

ए༔ൽमटरएकाबनൣ ढेर
लोड परीൡण

कदम
ई࿝

ब඀ला

चरणबैटरी
ई࿚࿐ई࿜ आव༥त༺ර

वी

वा඀टमीटर

जीआरडी
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आवඃयक परीൡण उपकरण࿞

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚

अलग करना और ब๯च जांच

࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर࿜

अ඀टरनेटर यू།नट क༽ मरൽमत

पृ໣

आव༥त༺ර

࿙. वो඀टमीटर के नेगे༌टव ༏सरे को ථाउंडेड बैटरी के नेगे༌टव ट༦म༺नल से जोड़๯। །व༐भ໏ ब༙༺๑ຌ पर जांच 
के ༏लए मीटर के पॉ༑ज༌टव ༏सरे को खुला छोड़ द๯।

अ඀टरनेटर මाइव एडं ࿌DE࿍ ශेम पर पाट ൣनंबर के बगल म๯ अं།कत आउटपुट रे ट༘༺ग से अ༎धकतम 
ए໓ीयर आउटपुट ࿕࿙ ए໓ीयर के भीतर होना चा།हए࿐ या इस मैनुअल के །व།नद๰श अनुभाग म๯ 
सूचीबແ के अनुसार होना चा།हए। ࿕࿖࿑वो඀ट ༏सඅटम पर वो඀टेज මॉप ࿔.࿖࿙ वो඀ट या उससे कम 
࿌࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम पर ࿔.࿙ वो඀ट या उससे कम࿍ होना चा།हए।

सावधानी࿞ अ඀टरनेटर के ࿳BAT࿴ ट༦म༺नल लीड को །नकालते या लगाते समय बैटरी से 
नेगे༌टव केबल को །डඅकने൥ट न करने पर चोट लग सकती है। य༌द अ඀टरनेटर के ࿳BAT࿴ 
ट༦म༺नल पर །कसी उपकरण म๯ शॉट ൣस༥क༺ट हो जाता है࿐ तो वह उपकरण इतनी ज඀द༻ गम ൣ
हो सकता है །क ൴वचा जल जाए।

म඀ट༻࿑बैटरी ༏सඅटम के ༏लए࿐ कने൥टेड बैटरी सेट के पॉ༑ज༌टव वो඀टेज क༽ जांच इस तरह कर๯ जैसे 
།क वह बैटरी चा ज༵༺ग मोड म๯ हो।

࿚. बैटरी के पॉ༑ज༌टव ट༦म༺नल पर वो඀टेज क༽ जांच कर๯ और उसे ་रकॉड ൣकर๯।

༑जन फाඅटनर๻ म๯ ඼ेड लॉ क༙༺ग कंपाउंड क༽ आवඃयकता होती है࿐ उ൸ह๯ ව།ඬया म๯ नोट 
།कया जाएगा।

य༌द जांच से पता चलता है །क अ඀टरनेटर क༽ मरൽमत क༽ आवඃयकता है࿐ तो །नमातൣा के །नद๰श๻ के 
अनुसार अ඀टरनेटर को इंजन से हटा द๯।

ओहममीटर

࿛. ༏सඅटम के सभी །वໆुत भार बंद करके࿐ इंजन चालू कर๯ और

࿕࿕࿔࿑वो඀ट टेඅट ल๲प ࿌वैक༊඀पक࿍

࿕. मरൽमत के बाद संयोजन के ༏लए ༊අलप ༗र༺ग एडं ࿌एसआरई࿍ हाउ༛स༺ग और මाइव एडं ࿌डीई࿍ ශेम पर 
संरेखण ༏च໭ लगाए ं࿌༏चර ࿕࿖࿍।

࿗. DE ශेम ࿌रोटर स།हत࿍ को SRE हाउ༛स༺ग ࿌අटेटर स།हत࿍ से अलग कर๯। य༌द आवඃयक हो࿐ तो 
අඬूමाइवर क༽ सहायता से DE ශेम को අटेटर के །कनारे से सावधानीपूवकൣ །नकाल๯ ࿌༏चර ࿕࿗࿍। 
अलग करने के बाद࿐ जांच के दौरान धूल࿑༎मຩ༻ වवेश न करने देने के ༏लए यू།नट के अंदर SRE 
बेय༗र༺ग पर टेप लगा द๯।

फाඅटनर๻ का །कसी अ൸य तरीके से उपयोग या ව།त໦ापन करने से पुज๰ या ༏सඅटम को नुकसान 
हो सकता है।

सूचना࿞ फाඅटनर को हमेशा उनके मूल ໦ान पर ही लगाए।ं य༌द फाඅटनर को बदलना आवඃयक 
हो࿐ तो केवल सही पाट ൣनंबर या उसके समकൡ का ही उपयोग कर๯।

जहां ༌दखाया गया हो࿐ वहां །न༤द༺໠ टॉकൣ मान๻ का उपयोग कर๯।

सूचना࿞ कुछ इंजन कॉ༓൸फ़गरेशन वाले अ඀टरनेटर๻ म๯࿐ आउटपुट ट༦म༺नल पर ࿕.࿙µf कैपे༏सटर 
࿌DRA ࿕࿝࿜࿙࿘࿘࿘࿍ लगा होता है और इसे ࿗࿓࿜ इंच लंबे ࿕࿔࿑࿖࿘ से඀फ टै प༙༺ग අඬू से जोड़ा जाता 
है। पुज๰ अलग करने से पहले අඬू और कैपे༏सटर ࿌DRA ࿕࿝࿜࿙࿘࿘࿘࿍ को हटा द๯।

जब अ඀टरनेटर अ༎धकतम आउटपुट पर चल रहा हो࿐ तब अ඀टरनेटर हाउ༛स༺ग और बैटरी के 
नेगे༌टव ट༦म༺नल के बीच ථाउंड स༥क༺ट म๯ वो඀टेज මॉप क༽ जाँच कर๯ और उसे ་रकॉड ൣकर๯। काबनൣ 
पाइल लोड को बंद कर द๯।

य༌द सही पाट ൣनंबर उपल໒ नह๦ है࿐ तो केवल समान आकार और मजबूती वाले पाट ൣका ही 
उपयोग कर๯। अ඀टरनेटर के आंत་रक फाඅटनर के ༏लए࿐ स༥व༺स पाट्सൣ कैटलॉग म๯ डेलको 
रेमी अमे་रका අट๲डड ൣहाडवൣेयर फाඅटनर सेຝ न देख๯।

समඅया का कारण कह๦ और पता लगाना है।

म൷यम ग།त ࿌आरपीएम࿍ पर चलाए।ं

࿜. बैटरी के पॉ༑ज༌टव ट༦म༺नल पर वो඀टेज दोबारा जांच๯। वो඀टेज །पछली री ड༙༺ग से अ༎धक होना चा།हए࿐ 
ले།कन ࿕࿖࿑वो඀ट ༏सඅटम पर ࿕࿙ वो඀ट से कम ࿌࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम पर ࿗࿕ वो඀ट से कम࿍ होना 
चा།हए।

༑जन फाඅटनर๻ का पुन࿞ उपयोग नह๦ །कया जाना है࿐ उ൸ह๯ ව།ඬया म๯ दशायൣा जाएगा।

अ඀टरनेटर।

࿝. काबनൣ पाइल लोड चालू कर๯ और एमीटर पर अ༎धकतम अ඀टरनेटर आउटपुट වा൹त करने के ༏लए 
समायो༑जत कर๯࿐ ൷यान रहे །क बैटरी के पॉ༑ज༌टव ट༦म༺नल पर वो඀टेज ࿕࿗ वो඀ट ࿌࿖࿘࿑वो඀ट 
༏सඅटम पर ࿖࿙ वो඀ट࿍ से नीचे न །गरे। अ༎धकतम ए໓ीयर आउटपुट ་रकॉड ൣकर๯।

࿑ य༌द ࿕࿖࿑वो඀ट ༏सඅटम पर री ड༙༺ग ࿕࿙ वो඀ट से अ༎धक है ࿌࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम पर ࿗࿕ वो඀ट से 
अ༎धक࿍࿐ तो उຢ वो඀टेज आउटपुट अनुभाग देख๯।

लोड बंद करके࿐ बैटरी के आर࿑पार काबनൣ पाइल लोड टेඅट लगाए।ं

࿖. ࿘ ඼ू बो඀ट །नकाल๯।

࿑ य༌द ࿕࿖࿑वो඀ट ༏सඅटम पर ථाउंड स༥क༺ट वो඀टेज මॉप ࿔.࿖࿙ वो඀ट से अ༎धक है ࿌࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम 
पर ࿔.࿙ वो඀ट से अ༎धक࿍࿐ तो सभी ථाउंड स༥क༺ट कनेຝ न๻ को साफ करके कस द๯। य༌द इससे 
अ൴य༎धक वो඀टेज මॉप क༽ समඅया हल नह๦ होती है࿐ तो ථाउंड स༥क༺ट केबल๻ क༽ जांच कर๯ །क 
कह๦ वे गलत साइज के तो नह๦ ह๲ या उनम๯ उຢ ව།तरोध तो नह๦ है।

࿑ य༌द रे ट༘༺ग से ࿕࿙ ए༔໓यर के भीतर है࿐ तो अ඀टरनेटर ठ༼क है। जाँच कर๯

࿑ य༌द रे ट༘༺ग से ࿕࿙ ए༔໓यर से अ༎धक कम करंट आ रहा है࿐ तो मरൽमत कर๯ या बदल๯।

आवඃयकतानुसार सुधार कर๯।

࿑ य༌द री ड༙༺ग །पछली री ड༙༺ग ࿌चरण ࿚࿍ से कम है࿐ तो कोई आउटपुट नह๦ वाले अनुभाग को देख๯।
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࿗ डीई ශेम

࿕ අटेटर लीड्स

࿖ डीई ශेम ࿌रोटर स།हत࿍

࿘

࿗

࿕. एसआरई हाउ༛स༺ग अस๯बली ࿖. 
අඬूමाइवर ࿗. අटेटर ࿘. 

रे༊൥टफायर །ෂज नट ࿌࿗ नग࿍

࿕

࿗ අඬूමाइवर ࿘ एसआरई हाउ༛स༺ग 
࿌අटेटर स།हत࿍

࿘

࿖ අटेटर

࿗࿖

࿖

࿕

࿗

࿖

࿕

࿕ एसआरई हाउ༛स༺ग
࿖ අटेटर

ओहममीटर

࿕

࿖

लै༎मनेशंस
࿕ ඼ू बो඀ट ࿌࿘ पीस࿍

࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर ࿝࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣

एसआरई हाउ༛स༺ग और घटक

࿛. අटेटर पर །वໆुत जांच कर๯। ओहममीटर या ࿕࿕࿔࿑वो඀ट टेඅट ल๲प ࿌༏चර ࿕࿙࿍ का उपयोग कर๯। අटेटर के 
།कसी भी लीड और අटेटर लै༎मनेशन के बीच कोई །नरंतरता नह๦ होनी चा།हए।

༏चර ࿕࿖. पुनः संयोजन के ༏लए संरेखण को ༏च༎໭त करना ༏चර ࿕࿘. අटेटर को हटाना

࿘. एसआरई हाउ༛स༺ग अस๯बली म๯ ढ༻ले कनेຝ न या अ൸य ໨໠ खराबी क༽ जांच कर๯। 
आवඃयकतानुसार सुधार कर๯। य༌द कोई खराबी नह๦ पाई जाती है࿐ तो एसआरई जांच जारी 
रख๯।

༏चර ࿕࿙. අटेटर क༽ །वໆुत जाँच

࿚. අटेटर वाइं ड༙༺ग म๯ जले แए या काले रंग के धൻबे क༽ जांच कर๯।
࿑ य༌द །नरंतरता नह๦ है࿐ तो අटेटर संभवतः ठ༼क है।

हालां།क࿐ डे඀टा අटेटर वाइं ड༙༺ग म๯ शॉट ൣस༥क༺ट या ओपन स༥क༺ट क༽ जांच के ༏लए कोई 
स༥व༺स इले༊൥බकल चेक उपल໒ नह๦ है। य༌द अ൸य सभी इले༊൥බकल जांच सामा൸य ह๲ 
और अ඀टरनेटर रेटेड आउटपुट के ࿕࿙ ए༔໓यर के भीतर उ൴पादन नह๦ करता है࿐ तो शॉट ൣ
स༥क༺ट या ओपन स༥क༺ट අटेटर क༽ समඅया का संकेत ༎मलता है और අटेटर को बदलना 
आवඃयक है।

࿙. අटेटर को །डඅकने൥ट करने के ༏लए रे༊൥टफायर །ෂज के ࿗ नट །नकाल๯। අटेटर को SRE 
हाउ༛स༺ग से उठाए।ँ य༌द आवඃयक हो࿐ तो අඬूමाइवर क༽ सहायता से අटेटर को SRE 
हाउ༛स༺ग से सावधानीपूवकൣ अलग कर๯ ࿌༏चර ࿕࿘࿍।

࿑ य༌द །नरंतरता मौजूद है࿐ तो वाइं ड༙༺ग ථाउंडेड ह๲। बदल๯

༏चර ࿕࿗. अ඀टरनेटर को खोलना

य༌द वाइं ड༙༺ग एकसमान ๐प से काली और जली แई हो࿐ और वा༥न༺श क༽ परत उतरकर नंगे 
तार๻ को उजागर कर दे࿐ तो අटेटर को भी बदल देना चा།हए।

අटेटर।

यू།नट के अंदर से वाइं ड༙༺ग को देख๯ ࿑ वाइं ड༙༺ग के बाहरी །हඅसे पर लगा काला रंग जली แई 
वाइं ड༙༺ग का संकेत नह๦ देता है।
य༌द सभी वाइं ड༙༺ग का रंग एक समान है और वा༥न༺श क༽ परत नह๦ उखड़ रही है࿐ तो །वໆुत 
जांच कर๯। य༌द कुछ वाइं ड༙༺ग गहरे रंग क༽ ह๲ और अ൸य ह඀के रंग क༽࿐ तो शॉट ൣस༥क༺ट࿐ ओपन 
स༥क༺ट या ථाउंडेड ༊໦།त का संकेत ༎मलता है। අटेटर को बदल द๯।

एमआर࿚࿔࿕࿗࿑आर࿕एमआर࿚࿔࿕࿕࿑आर࿕

एमआर࿚࿔࿕࿖࿑आर࿕ एमआर࿚࿔࿕࿘࿑आर࿕
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एमआर࿚࿔࿕࿚࿑आर࿕

MR࿚࿔࿕࿙࿑R࿕

एमआर࿚࿔࿕࿛࿑आर࿕

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚࿕࿔ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटरपृ໣

අඬू ࿌इंसुलेटेड࿍

࿖

࿝ रे༊൥टफायर །ෂज

࿗ रेगुलेटर අटड

࿖

࿗ इ൸सुलेटेड हीट ༛स༺क

࿖

࿗ ࿝

࿗

࿚

࿕

࿖ डायोड බायो ࿗ रेगुलेटर අබैप 
࿘ रे༊൥टफायर །ෂज අබैप

ओहममीटर

࿘ ་रले ट༦म༺नल नट ࿙ ་रले ट༦म༺नल कने൥टर ࿚ །ෂज 
अटै༛च༺ग අඬू ࿛ कैपे༏सटर अटैच।

࿙

࿕

कने൥ट ࿌࿕࿑वायर වकार࿍

࿜

࿘

࿛

࿘

࿕. අඬू ࿌इंसुलेटेड࿍ लगाएं

࿙

࿕

࿕ ࿳बैट࿴ ट༦म༺नल नट

࿜ संधा་रර

࿗

࿖ रेगुलेटर नट

࿕ ථाउंड हीट ༛स༺क
࿖ डायोड ༊൥लप

࿑ य༌द सभी री ड༙༺ग सही ह๲࿐ तो डायोड බायो ठ༼क है।

नोट࿞ जहां भी डायोड क༽ जांच करते समय ࿈ओ໮मीटर࿈ का उपयोग करने का 
उ඀लेख །कया गया हो࿐ वहां ࿈डायोड टेඅट फंຝ ൸स࿈ से ट༘༺ग का उपयोग ࿈།ड༑जटल 
टाइप࿈ म඀ट༻मीटर के ༏लए །कया जाना चा།हए।

࿜. डायोड බायो को །डඅकने൥ट करने के ༏लए इंसुलेटेड रेगुलेटर अटै༛च༺ग අඬू को हटा द๯ 
࿌༏चර ࿕࿚࿍। බायो को SRE अस๯बली से उठा ल๯।

༏चර ࿕࿜. रे༊൥टफायर །ෂज को हटाना

࿑ य༌द कोई री ड༙༺ग गलत हो࿐ तो तीन๻ डायोड बदल द๯।
༏चර ࿕࿚. डायोड බायो क༽ །वໆुत जाँच

࿕࿔. रे༊൥टफायर །ෂज क༽ जांच करने के ༏लए ओममीटर का उपयोग कर๯ ࿌༏चර ࿕࿛࿍।

༏चර ࿕࿛. रे༊൥टफायर །ෂज क༽ །वໆुत जाँच

तार बदल๯ और ව།ඬया दोहराए।ं तीन๻ नए री ड༙༺ग म๯ །नरंतरता ༌दखनी चा།हए।

ථाउंडेड हीट ༛स༺क के ໦ान पर इंसुलेटेड ࿌पॉ༑ज༌टव࿍ हीट ༛स༺क का उपयोग करके 
दोबारा जांच कर๯। इंसुलेटेड हीट ༛स༺क पर नेगे༌टव ओहममीटर लीड लगाकर࿐ तीन๻ 
री ड༙༺ग म๯ कं༌ट൸यूट༻ ༌दखनी चा།हए। लीड बदल๯ और दोबारा जांच कर๯। तीन๻ नई 
री ड༙༺ग म๯ ओपन स༥क༺ट ༌दखना चा།हए।

།नൽन༏ल༒खत तरीके से ࿚ डायोड क༽ जांच कर๯࿞

࿑ य༌द सभी री ड༙༺ग सही ह๲࿐ तो रे༊൥टफायर །ෂज ठ༼क है।

एसआरई ශेम म๯ །ෂज क༽ ༊໦།त क༽ जांच क༽ जा सकती है।

࿑ य༌द कोई री ड༙༺ग गलत आती है࿐ तो यह एक ओपन या शॉट๰ड डायोड का संकेत है और 
रे༊൥टफायर །ෂज को बदलना चा།हए। །ෂज को हटाने के ༏लए࿐ अंदर के BAT 
ट༦म༺नल नट࿐ रेगुलेटर අटड से नट और कने൥टर࿐ अंदर के ࿳R࿴ ࿌་रले࿍ ट༦म༺नल नट 
और कने൥टर ࿌य༌द उपयोग །कया गया हो࿍࿐ །ෂज को जोड़ने वाले दो අඬू और 
इंसुलेटेड कैपे༏सटर को जोड़ने वाला අඬू །नकाल๯। कैपे༏सटर और रे༊൥टफायर །ෂज 
को SRE हाउ༛स༺ग से उठाए ं࿌༏चර ࿕࿜࿍।

࿝. डायोड බायो ࿌༏चර ࿕࿚࿍ क༽ जांच के ༏लए ओहममीटर का उपयोग कर๯। ओहममीटर के 
नेगे༌टव लीड को रेगुलेटर අබैप पर रख๯ और पॉ༑ज༌टव लीड का उपयोग करके तीन๻ 
रे༊൥टफायर །ෂज අබै൹स म๯ से ව൴येक के साथ कं༌ट൸यूट༻ क༽ जांच कर๯। तीन๻ री ड༙༺ग 
कं༌ट൸यूट༻ दशानൣी चा།हए। ओहममीटर लीड्स को उलट द๯ और दोबारा जांच कर๯। 
सभी री ड༙༺ग ओपन स༥क༺ट दशानൣी चा།हए।

तीन๻ ඼ेडेड අटड के चार๻ ओर लगे मेटल डायोड ༊൥ल൹स पर ओहममीटर क༽ 
पॉ༑ज༌टव लीड को मजबूती से ໨श ൣकर๯। तीन๻ री ड༙༺ग एक जैसी होनी चा།हए࿐ जो 
ओपन स༥क༺ट का संकेत देती ह๲।

ථाउंडेड हीट ༛स༺क पर ओहममीटर का नेगे༌टव लीड रख๯।
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बेय༗र༺ग को །नकालने के ༏लए࿐ SRE हाउ༛स༺ग म๯ मौजूद छेद से थोड़ी छोट༻ ອूब का उपयोग कर๯ और 
बेय༗र༺ग को हाउ༛स༺ग के अंदर धकेल๯ ࿌༏चර ࿖࿔࿍। य༌द बेय༗र༺ग नह๦ །नकलती है࿐ तो बेय༗र༺ग पर टेप 
वापस लगा द๯।

य༌द །पछली जाँच๻ के आधार पर रेगुलेटर को बदलने का །नद๰श ༌दया गया है࿐ तो उसे बदल द๯। य༌द 
यह ाൢत न हो །क रेगुलेटर ठ༼क है या नह๦࿐ तो SI࿑වकार के रेगुलेटर๻ के ༏लए अनुमो༌दत परीൡक का 
उपयोग कर๯।

࿕࿖. ෂश और लीड म๯ अ൴य༎धक ༎घसावट࿐ टूट࿑फूट आ༌द क༽ जाँच कर๯। य༌द बदलना आवඃयक हो࿐ तो लीड 
तार๻ क༽ ๐༘ट༺ग और लीड ༊൥लप क༽ ༊໦།त को बाद म๯ अस๯बली के ༏लए नोट कर ल๯࿟ ෂश एक जैसे 
होते ह๲ ले།कन लीड और ༊൥लप अलग࿑अलग जगह๻ पर लगे होते ह๲। ෂश को །नकालने के ༏लए ෂश 
།पन को सावधानीपूवकൣ हटाए ँ࿌༏चර ࿕࿝࿍। ෂश और ໨ेसर को एक࿑एक करके །नकाल๯࿐ ༡໪༺ग को 
खोने से बचाने के ༏लए उंग༏लय๻ को ༡໪༺ग के चार๻ ओर रख๯। ་रटे न༙༺ग टैब को अलग करने के ༏लए 
ෂश लीड ༊൥लप को थोड़ा फैलाना आवඃयक हो सकता है।

࿕࿕. ෂश या रेगुलेटर क༽ स༥व༺༛स༺ग के ༏लए ෂश हो໘र अस๯बली को हटाना आवඃयक है ࿌༏चර ࿕࿝࿍। ෂश को 
पीछे ख๦ची แई ༊໦།त म๯ पकड़๯ और ෂश །पन डाल๯ ता།क ෂश उसी ༊໦།त म๯ रह๯। इंसुलेटेड रेगुलेटर 
अटै༛च༺ग අඬू को हटा द๯। रेगुलेटर नट और අटड कने൥टर ࿌य༌द उपयोग །कया गया हो࿍ को हटा द๯। 
൥लीयर๯स के ༏लए आवඃयक अनुसार ࿈I࿈ ट༦म༺नल कने൥टर ࿌य༌द उपयोग །कया गया हो࿍ को །हलाने के 
༏लए अंदर के ࿈I࿈ ट༦म༺नल नट को ढ༻ला कर๯ या हटा द๯। अंत म๯࿐ ෂश हो໘र །पवट අඬू को हटा द๯। 
रेगुलेटर कने൥टर को डायोड බायो या ࿈I࿈ ट༦म༺नल कने൥टर से मोड़े །बना ෂश हो໘र अस๯बली को 
हाउ༛स༺ग से उठा ल๯।

༏चර ࿕࿝. ෂश हो໘र को खोलना

रेगुलेटर बदलते समय हमेशा फ༽໘ कॉइल म๯ शॉट ൣस༥क༺ट क༽ जांच कर๯।

࿕࿘. सुरൡा൴मक टेप हटाए ँ࿌चरण ࿗ देख๯࿍ और SRE हाउ༛स༺ग म๯ बेय༗र༺ग क༽ जाँच कर๯। बेय༗र༺ग ໦ायी ๐प 
से ༏चकनाईयुຜ होती ह๲࿟ ථीस न डाल๯। य༌द बेय༗र༺ग सूखी या ൡ།तථඅत है࿐ तो उसे बदल द๯। य༌द 
SRE हाउ༛स༺ग से ෂश हटाए །बना बेय༗र༺ग को बदला जा रहा है࿐ तो बेय༗र༺ग །नकालते समय ෂश को 
पीछे क༽ ओर ख๦ची แई ༊໦།त म๯ रखने के ༏लए ෂश །पन का उपयोग कर๯।

࿕࿗. शेष रेगुलेटर अटै༛च༺ग ࿌ථाउंड࿍ අඬू को हटा द๯।

࿕࿙. रोटर के ൡेර ව།तरोध क༽ जाँच के ༏लए ओहममीटर का उपयोग कर๯। यह जाँच करने के ༏लए ओहममीटर 
के लीड्स को रोटर शाൺट पर लगे दो ༊අलप ༗र༺൧स पर रख๯ ࿌༏चර ࿖࿕࿍। सही मान के ༏लए इस खंड के 
अंत म๯ ༌दए गए सेवा །व།नद๰श๻ को देख๯।

इसके अलावा࿐ ओहममीटर का उपयोग करके ථाउंडेड फ༽໘ क༽ जांच कर๯। इसके ༏लए࿐ ओहममीटर 
के एक ༏सरे को ༊අलप ༗र༺ग से और ๒सरे ༏सरे को रोटर ශेम या शाൺट से ໨श ൣकर๯। री ड༙༺ग अनंत 
࿌ओपन࿍ आनी चा།हए࿐ ༑जससे पता चलता है །क फ༽໘ ථाउंडेड नह๦ है। य༌द फ༽໘ ව།तरोध །नधा་ൣरत 
सीमा से बाहर है या फ༽໘ ථाउंडेड है࿐ तो रोटर को །नൽन༏ल༒खत चरण๻ के अनुसार बदल๯।

༏चර ࿖࿕. रोटर क༽ །वໆुत जाँच

༏चර ࿖࿔. एसआरई बेय༗र༺ग को हटाना

࿕࿕࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर ࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣

डीई ශेम और घटक

MR࿚࿔࿕࿝࿑R࿕

MR࿚࿔࿕࿜࿑R࿕

MR࿚࿔࿖࿔࿑R࿕

࿕࿕ ෂश हो໘र ࿕࿖ रेगुलेटर ࿕࿗ रेगुलेटर 
अटैचम๯ट

࿕࿖

අඬू ࿌इंसुलेटेड࿍

࿖

࿖ ෂश །पन ࿗ रेगुलेटर अटैच।

࿗ ອूब

࿜ ໨ेसर ࿝ ෂश 
༡໪༺൧स ࿕࿔ ෂश लीड ༊൥लप ࿌࿖ पीस࿍

ओहममीटर

࿚

࿘
࿕࿔ ࿛

࿕

࿖ एसआरई །बय༗र༺ग

࿜

࿗

࿘ हथौड़ा

࿕ ෂश ࿌࿖ पीस࿍

࿕ डीई ශेम

࿛ रेगुलेटर අटड कने൥टर ࿌࿗࿑वायर࿍

࿗

࿕

࿖ रोटर ශेम

࿕࿗

࿕

NUT 
࿚ ࿳I࿴ TERM CONN.

࿖࿗

࿙

࿘

࿕࿔

࿗ ༊අलप ༗र༺ग

࿘ ෂश हो໘र །पवट අඬू ࿙ अंदर ࿳I࿴ 
शൻद।

࿕࿕

࿘

࿘ रोटर शाൺट

࿕ एसआरई हाउ༛स༺ग

අඬू ࿌ථाउंडेड࿍

࿖࿕

࿝
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MR࿚࿔࿖࿖࿑R࿕

एमआर࿚࿔࿖࿕࿑आर࿕

कस

डीई ශेम और घटक๻ क༽ अस๯बली

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚

अ඀टरनेटर अस๯बली

कस

एसआरई हाउ༛स༺ग और घटक๻ क༽ अस๯बली

໦ा།पत करना

࿕࿖ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटरपृ໣

࿗

࿖

࿚ पंखा

࿖

࿙

࿜ अटै༛च༺ग අඬू
࿝ ་रटेनर ൹लेट

࿘

࿚

࿕

࿙ पुली

हटाना

अवयव

࿕࿕

࿘

࿘ हथौड़ा

आवास का །कनारा

࿖ एसआरई །बय༗र༺ग

बेय༗र༺ग ໦ा།पत कर๯

࿕ एसआरई हाउ༛स༺ग

࿕ हे൥स ༗र༺च

ൺलश के साथ

࿝

࿘ वॉशर

࿖

࿗ ອूब

࿕࿕ डीई ශेम

࿗

࿛ रोटर

࿛

शाൺट नट

࿕

࿜

࿖ सामा൸य ༗र༺च

࿕࿔

disassembly

࿕

࿗ शाൺट नट

࿕࿔ डीई །बय༗र༺ग

༏चර ࿖࿖. डीई ශेम और घटक

࿕࿝. रोटर को डीई बेय༗र༺ग से बाहर །नकाल๯ ࿌༏चර ࿖࿖࿍।

࿕࿛. शाൺट नट को །नकालने के ༏लए࿐ शाൺट के ༏सरे म๯ ࿙࿓࿕࿚ इंच का हे൥स ༗र༺च लगाकर उसे पकड़๯ 
और सामा൸य ༗र༺च से नट को །नकाल๯ ࿌༏चර ࿖࿖࿍। नट को वामावत ൣघुमाकर །नकाल๯।

࿕࿚. DE ශेम को पकड़๯ और रोटर को हाथ से घुमाकर देख๯ །क वह बॉल बेय༗र༺ग म๯ आसानी से घूम रहा 
है या नह๦। बेय༗र༺ग ໦ायी ๐प से ༏चकनाईयुຜ है࿟ इसम๯ ථीस न डाल๯। य༌द ग།त अ།नय༎मत या 
अ༊໦र है࿐ तो आगे बताए गए चरण๻ के अनुसार DE बेय༗र༺ग को बदल๯।

शाൺट नट को ࿕࿔࿔ एनएम ࿌࿛࿙ पाउंड फ༽ट࿍ तक कस๯।

࿕. डीई बेय༗र༺ग और बेय༗र༺ग ་रटेनर ൹लेट को डीई ශेम से जोड़ना।
࿗ अटै༛च༺ग අඬू लगाए ं࿌༏चර ࿖࿖࿍।

࿖࿕. डीई बेय༗र༺ग क༽ जांच कर๯। य༌द बेय༗र༺ग सूखी වतीत होती है या अ඀टरनेटर को खोलते समय रोटर 
सुचा๐ ๐प से नह๦ घूम रहा था࿐ तो डीई बेय༗र༺ग को बदल द๯। बेय༗र༺ग ໦ायी ๐प से ༏चकनाईयुຜ 
होती है। इसम๯ ථीस डालने का වयास न कर๯।

࿖. रोटर शाൺट को डीई །बय༗र༺ग म๯ डाल๯ ࿌༏चර ࿖࿖࿍।

य༌द हे൥स ༗र༺च उपल໒ नह๦ है࿐ तो रोटर को कपड़े म๯ लपेट๯ और उसे वाइस म๯ रख๯࿐ शाൺट नट 
को །नकालते समय उसे पकड़ने के ༏लए बस उतना ही कस๯।

य༌द रोटर क༽ །वໆुत जाँच सही पाई गई ࿌चरण ࿕࿙࿍࿐ तो ༊අलप ༗र༺൧स क༽ जाँच कर๯। य༌द वे 
खुरदरी या गोल नह๦ ह๲࿐ तो उ൸ह๯ खराद मशीन म๯ घुमाए ँऔर केवल उतनी ही सामථी हटाए ँ
༑जससे ༗र༺൧स ༏चकनी और गोल हो जाए।ँ गोलाई के ༏लए अ༎धकतम संकेतक री ड༙༺ग ࿔.࿔࿙ ༎ममी 
࿌.࿔࿔࿖ इंच࿍ है। ࿘࿔࿔ ථेन पॉ༏ल༛श༺ग कपड़े से अं།तम ๐प द๯। तांबे क༽ सारी धूल हटा द๯। शाൺट 
पर जमा แई །कसी भी ථीस को साफ कर๯।

࿖࿖࿍.

࿕࿜. शाൺट से शाൺट नट वॉशर࿐ पुली और पंखे को उठाए ं࿌༏चර࿍।

༏चර ࿖࿗. एसआरई बेय༗र༺ग इंඅटॉलेशन

࿗. रोटर शाൺट पर पंखा࿐ पुली࿐ शाൺट नट वॉशर और शाൺट नट लगाए ं࿌༏चර ࿖࿖࿍। शाൺट को एक ༏सरे 
पर ࿙࿓࿕࿚ इंच के हे൥स ༗र༺च से पकड़๯ या रोटर को कपड़े म๯ लपेटकर वाइस म๯ इतना कस๯ །क 
शाൺट नट कसते समय वह ༌टका रहे।

་रटेनर ൹लेट को जोड़ने वाले අඬू का टॉकൣ ࿗.࿔ एनएम ࿌࿖࿚ एलबी. इंच࿍ है।

࿖࿔. डीई ශेम से तीन अटै༛च༺ग අඬू और बेय༗र༺ग ་रटेनर ൹लेट को हटा द๯ ࿌༏चර ࿖࿖࿍।
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༏चර ࿖࿘. रे༊൥टफायर །ෂज क༽ ໦ापना

࿙. रे༊൥टफायर །ෂज अस๯बली को एसआरई हाउ༛स༺ग म๯ लगाए।ं ථाउंडेड हीट ༛स༺क के 
मा൷यम से रे༊൥टफायर །ෂज अटै༛च༺ग අඬू࿓वॉशर अस๯बली को एसआरई हाउ༛स༺ग म๯ 
໦ा།पत कर๯ ࿌༏चර ࿖࿘࿍।

࿘. एसआरई बेय༗र༺ग को एसआरई हाउ༛स༺ग म๯ डाल๯ ࿌༏चර ࿖࿗࿍। एसआरई हाउ༛स༺ग म๯ 
छेद से थोड़ा छोटा पतला सॉकेट या ອूब का उपयोग करके बेय༗र༺ग को बाहर से 
अंदर डाल๯। बेय༗र༺ग को एसआरई हाउ༛स༺ग के बाहरी །कनारे के साथ सटाकर रख๯। 
ව།ඬया के बाक༽ चरण๻ के दौरान गंदगी को अंदर जाने से रोकने के ༏लए बेय༗र༺ग 
के छेद को टेप से ढक द๯।

उंगली कस๯।

༏चර ࿖࿙. ་रले ट༦म༺नल ໦ा།पत करना

་रले के ࿳R࿴ ट༦म༺नल ࿌य༌द उपयोग །कया जा रहा हो࿍ को SRE हाउ༛स༺ग से जोड़๯ और उसे ༊໦र रख๯ 
࿌༏चර ࿖࿙ देख๯࿍। ࿳R࿴ ट༦म༺नल අटड पर इंसुले ट༘༺ग वॉशर लगाए।ं ་रले ट༦म༺नल कने൥टर को रे༊൥टफायर 
།ෂज और ࿳R࿴ ट༦म༺नल අटड पर लगाए।ं सु།न༐ໜत कर๯ །क ट༦म༺नल ༏सरे पर कने൥टर और SRE 
हाउ༛स༺ग के बीच इंसुले ट༘༺ग वॉशर लगा हो। कने൥टर SRE हाउ༛स༺ग को ໨श ൣनह๦ करना चा།हए। यह 
भी सु།न༐ໜत कर๯ །क बाहरी इंसुलेटर छेद के ठ༼क बीच म๯ हो ता།क ट༦म༺नल අटड SRE हाउ༛स༺ग को 
໨श ൣन कर सके। ࿳R࿴ ट༦म༺नल අटड पर नट࿓वॉशर अस๯बली लगाए।ं

࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर

इंඅटॉल कर๯ या कने൥ट कर๯

࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣ ࿕࿗

इंඅटॉल कर๯ या कने൥ट कर๯

࿕

࿕ एसआरई हाउ༛स༺ग

࿖

࿗

࿕

࿗

࿗ अटै༛च༺ग අඬू

࿙

࿕ ࿳R࿴ ट༦म༺नल ࿖ इंसुले ट༘༺ग वॉशर 
࿗ SRE हाउ༛स༺ग ࿘ ࿳R࿴ ट༦म༺नल कने൥टर ࿙ रे༏सඅटर 
།ෂज අटड ࿚ इनसाइड नट࿓वॉशर 
ASM.

࿘

࿖

࿖ रे༊൥टफायर །ෂज

වकार ࿖

࿖

࿚
࿙

࿗

࿘

࿕

වकार ࿕

MR࿚࿔࿖࿘࿑R࿕

एमआर࿚࿔࿖࿗࿑आर࿕

कने൥टर ࿌࿘࿍ का आकार आवास म๯ ໦ान །नधा་ൣरत करता है
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MR࿚࿔࿖࿙࿑R࿕

एमआर࿚࿔࿖࿚࿑आर࿕

།नरीൡण कर๯

कस

साफ

कने൥ट क༽ ໦ापना

पृ໣ ࿕࿘ ࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर

࿖

࿚ कैपे༏सटर अटैच।

࿚
࿗

࿖

࿖ །नयामक

࿘ संधा་रර

࿗ एसआरई हाउ༛स༺ग ࿘ रेगुलेटर 
अटैच.

ट༦म༺नल ࿖ एसआरई 
हाउ༛स༺ग ࿗ के अंदर ࿈बैट࿈

අඬू ࿌इंसुलेटेड࿍

࿕

࿕. ൡेර को साफ कर๯

࿙

࿙. रे༊൥टफायर །ෂज अटैचम๯ट අඬू ࿌ථाउं ड༙༺ग࿍

࿘

࿕ आउटपुट ࿌࿳बैट࿴࿍

࿗

࿘

අඬू ࿌ථाउंड࿍

टम.ൣ नट࿓वॉशर एएसएम.

࿕

࿕࿔. रेगुलेटर को एसआरई हाउ༛स༺ग ࿌༏चර ࿖࿛࿍ से जोड़๯࿐ ༑जसम๯ रेगुलेटर को जोड़ने वाला प๯च 
࿌ථाउं ड༙༺ग࿍ लगा हो। उंगली से कस๯।

࿛. रे༊൥टफायर །ෂज अस๯बली के ༏सरे पर बने छेद๻ म๯ कैपे༏सटर लगाए ं࿌༏चර ࿖࿚࿍। कैपे༏सटर 
कने൥टर࿐ ථाउंडेड हीट ༛स༺क और SRE हाउ༛स༺ग के मा൷यम से रे༊൥टफायर །ෂज अटै༛च༺ग 
අඬू࿓वॉशर अस๯बली को ໦ा།पत कर๯ ࿌उंगली से कस๯࿍।

࿚. आउटपुट ࿌BAT࿍ ट༦म༺नल को SRE हाउ༛स༺ग से जोड़๯࿐ यह सु།न༐ໜत करते แए །क वगाकൣार 
इंसुलेटर ൺल๯ज छेद म๯ ठ༼क से बैठ जाए࿐ །फर आउटपुट ट༦म༺नल नट࿓वॉशर अस๯बली को 
ट༦म༺नल අटड पर लगाए ं࿌༏चර࿍।

नट࿓वॉशर अस๯बली के भीतर ࿖.࿙ एनएम ࿌࿖࿖ पाउंड इंच࿍ तक का टॉकൣ लगाए।ं

࿖࿚࿍. उंगली कसना.

࿜. इंसुलेटेड कैपे༏सटर अटै༛च༺ग අඬू को कैपे༏सटर कने൥टर࿐ इंसुलेटेड हीट ༛स༺क और एसआरई 
हाउ༛स༺ग म๯ डाल๯ ࿌उंगली से कस๯࿍।

༏चර ࿖࿚. BAT ट༦म༺नल और कैपे༏सटर क༽ ໦ापना

࿝. ථीस या गंदगी क༽ उप༊໦།त के ༏लए रेगुलेटर माउं ट༘༺ग ൡेර ࿌༏चර ࿖࿛࿍। इस ༊໦།त म๯ अຣ ा 
།वໆुत संपकൣ आवඃयक है।

एसआरई हाउ༛स༺ग म๯ रेगुलेटर माउं ट༘༺ग बॉस࿐ मेटल बेस ൹लेट और रेगुलेटर पर कॉ൸टै൥ट 
༗र༺ग को साफ࿐ सूखे कपड़े से प๻छकर साफ कर๯।

࿕࿕. य༌द अलग࿑अलग ෂश लगाने ह๻࿐ तो चरण ࿕࿖ पर जाए।ं य༌द पूरा ෂश हो໘र अस๯बली ໦ा།पत करना हो࿐ 
तो चरण ࿕࿗ पर जाए।ं

༏चර ࿖࿛. रेगुलेटर ໦ा།पत करना

सूचना࿞ रेगुलेटर को །वलायक म๯ न डुबोए ंया गीला न कर๯। इससे रेगुलेटर के आंत་रक 
भाग को नुकसान हो सकता है।

ൡेර।
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࿚

࿝. ࿳I࿴ शൻद के अंदर।

࿛

࿘

࿖

࿖

࿝

नट࿓वॉशर अस๯बली

࿘ ෂश हो໘र

࿜

࿖

࿗

࿛

࿕࿕

࿗

අඬू ࿌इंसुलेटेड࿍

࿕࿔

࿘

࿚ ࿳I࿴ ट༦म༺नल ࿛ इंसुलेटर के अंदर 
࿜ ࿳I࿴ ट༦म༺नल कने൥टर

࿛ डायोड බायो ࿜ रे༊൥टफायर 
།ෂज

࿝

࿕

࿕. ࿈बैट࿈ शൻद के अंदर।

࿙

࿘

࿚ ෂश །पन

࿚

࿕࿕ །नयामक संल൧नक.

࿖ रेगुलेटर අटड कनेຝ न

࿜

࿕

࿕ ෂश ࿌बांह स།हत࿍
࿖ ෂश ༡໪༺ग

࿜

අඬू ࿌इंसुलेटेड࿍

༊൥लप

࿚ །नयामक संल൧नक।

࿕

नट࿓वॉशर अस๯बली

࿗ रेगुलेटर අटड ࿘ ࿳बैट࿴ ट༦म༺नल අटड ࿙ 
रेगुलेटर අटड नट࿓वॉशर एएसएम.

࿕

࿙

࿙

࿙

࿕ ෂश །पन ࿖ ෂश हो໘र 
ASM.

࿗

࿕࿔ डायोड බायो कने൥टर।

࿚

࿗ ໨ेसर

࿗ रेगुलेटर ࿘ एसआरई हाउ༛स༺ग 
࿙ अटै༛च༺ग අඬू ࿌།पवट࿍

࿙ ෂश संपकൣ

࿖

࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर

इंඅटॉल कर๯ या कने൥ट कर๯

࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣ ࿕࿙

༏चර ࿖࿜. ෂश हो໘र क༽ अस๯बली

࿕࿗. ෂश๻ को पीछे ख๦ची गई ༊໦།त म๯ །पन करके ࿌༏चර ࿖࿝࿍࿐ ෂश हो໘र अस๯बली को 
रेगुलेटर और एसआरई हाउ༛स༺ग म๯ माउं ट༘༺ग होल म๯ लगाए।ं ෂश हो໘र अटै༛च༺ग 
࿌།पवट࿍ අඬू और एक इंसुलेटेड रेगुलेटर अटै༛च༺ग අඬू लगाए ं࿌दोन๻ අඬू को उंग༏लय๻ 
से कस๯࿍।

࿕࿖. ෂश अस๯बली ࿌༡໪༺ग स།हत࿍ और ෂश हो໘र के ༏लए ໨ेसर ࿌༏चර ࿖࿜࿍। ෂश एक 
जैसे ह๲࿐ ले།कन लीड और कॉ൸टै൥ट ༊൥लप अलग࿑अलग ༊໦།त म๯ ह๲। ෂश को पीछे 
ख๦ची แई ༊໦།त म๯ །पन कर๯।

࿕࿘. डायोड །तकड़ी को रे༊൥टफायर །ෂज अस๯बली ࿌༏चර ࿖࿝࿍ पर ࿗ ඼ेडेड අटड पर 
लगाए।ं ෂश हो໘र और रेगुलेटर म๯ सबसे नज़द༻क༽ माउं ट༘༺ग होल के ऊपर डायोड 
།तकड़ी पर लंबे कने൥टर අබैप को रख๯।

࿗࿑वायर ༏सඅटम के ༏लए࿐ चरण ࿕࿜ पर जाए।ं

࿕࿚. बाहरी इंसुलेटर स།हत ࿳I࿴ ट༦म༺नल ࿌य༌द उपयोग །कया जाता है࿍ को SRE हाउ༛स༺ग 
से जोड़๯ और उसे जगह पर ༊໦र रख๯ ࿌༏चර ࿗࿕࿍। །फर आंत་रक इंसुलेटर लगाए࿐ं 
उसके बाद रेगुलेटर࿓इं།डकेटर लाइट कने൥टर को SRE हाउ༛स༺ग के अंदर ࿳I࿴ 
ट༦म༺नल අटड पर लगाए।ं कने൥टर के ๒सरे ༏सरे को ෂश हो໘र म๯ लगे माउं ट༘༺ग 
होल पर रख๯। आंत་रक ࿳I࿴ ट༦म༺नल नट࿓वॉशर अस๯बली को ट༦म༺नल අटड पर 
लगाए ं࿌हाथ से कस๯࿍।

࿕࿙. एक࿑तार වणाली ࿌༏चර ࿗࿔࿍ के ༏लए࿐ बाहरी आउटपुट ट༦म༺नल को पकड़๯ और 
आंत་रक आउटपुट ट༦म༺नल नट को अ໦ायी ๐प से हटा द๯। रेगुलेटर අटड कने൥टर 
को ඼ेडेड අटड और आंत་रक आउटपुट ट༦म༺नल අटड पर ໦ा།पत कर๯। आउटपुट 
ट༦म༺नल नट࿓वॉशर को पुनः ໦ा།पत कर๯ और रेगुलेटर नट࿓वॉशर अस๯बली को 
रेगुलेटर पर ඼ेडेड අटड पर ໦ा།पत कर๯ ࿌हाथ से कस๯࿍।

उंगली कस๯।༏चර ࿖࿝. ෂश हो໘र और डायोड බायो को ໦ा།पत करना

༛स༺गल࿑वायर ༏सඅटम के ༏लए࿐ අटेप ࿖࿔ पर जाए।ं

༏चර ࿗࿔. रेगुलेटर कने൥टर࿐ ࿕࿑वायर ༏सඅटम

࿕࿛. ෂश हो໘र म๯ माउं ट༘༺ग होल म๯ ๒सरा इंसुलेटेड रेगुलेटर अटै༛च༺ग අඬू࿐ डायोड බायो 
कने൥टर और ࿈I࿈ ट༦म༺नल कने൥टर से होकर गुजरता है࿐ य༌द उपयोग །कया जाता 
है ࿌༏चර ࿗࿔࿍।

एमआर࿚࿔࿖࿝࿑आर࿕

एमआर࿚࿔࿖࿛࿑आर࿕

एमआर࿚࿔࿖࿜
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एमआर࿚࿔࿗࿕࿑आर࿕

MR࿚࿔࿗࿔࿑R࿕

एमआर࿚࿔࿗࿖࿑आर࿕

इंඅटॉल कर๯ या कने൥ट कर๯

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚

कस

࿕࿚ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटरपृ໣

कने൥टर ࿌य༌द उपयोग །कया जाता है࿍

रे༊൥टफायर །ෂज

࿖ फेज लीड्स

࿚

අඬू ࿌इंसुलेटेड࿍

࿛

࿕ रेगुलेटर අटड

࿖

࿚ डायोड බायो कने൥टर।

࿜

࿖

࿙

࿘࿗

࿖. ඼ेडेड අटड ࿌य༌द मौजूद हो࿍

࿕

࿗

࿗ एसआरई हाउ༛स༺ग अस๯बली

࿛ डायोड බायो

࿙ रे༊൥टफायर །ෂज नट

࿖

࿖

࿚

࿙

࿚

࿗

࿗ माउं ट༘༺ग होल ࿘ नट࿓वॉशर एएसएम.

࿌य༌द उपयोग །कया गया हो࿍

࿘ ඼ेडेड අटड पर

࿕

࿘

टॉकൣ के ༏लए चरण ࿖࿔ देख๯

࿕

࿙

࿕ අटेटर

࿛

࿘

࿙ །नयामक संल൧नक।

࿘

࿖࿕. मलबे से बचाव करने वाले शी໘ माउं ट༘༺ग අटड ࿌य༌द उपयोग །कया जाता है࿍ को अंद๐नी वॉशर 
स།हत SRE हाउ༛स༺ग म๯ ࿈I࿈ ट༦म༺नल होल म๯ लगाए।ं बाहरी वॉशर࿐ लॉकवॉशर और नट को 
माउं ट༘༺ग අटड के बाहरी །हඅसे म๯ लगाए।ं नट को ࿙.࿙ Nm ࿌࿙࿔ lb. in.࿍ तक कस๯।

࿌࿕࿍ आउटपुट ट༦म༺नल नट के अंदर ࿙.࿙ एनएम ࿌࿙࿔ एलबी. इंच࿍ तक।

࿌࿜࿍ ෂश हो໘र अटै༛च༺ग අඬू ࿌།पवट࿍ ࿖.࿔ एनएम ࿌࿖࿔ एलबी࿍

पाउंड इंच࿍।

࿌࿚࿍ इ൸सुलेटेड रेगुलेटर अटै༛च༺ग අඬू ࿌࿖ ໦ान ࿖.࿔ एनएम ࿌࿖࿔ एलबी. इन.࿍ तक࿍।

एलबी.इन.࿍.

࿌࿘࿍ ࿳आर࿴ और࿓या ࿳आई࿴ ट༦म༺नल ࿌࿖ ໦ान࿐ य༌द नट के अंदर ࿖.࿙ एनएम ࿌࿖࿖ पाउंड 
इंच࿍ तक उपयोग །कया जाता है࿍। कसते समय ट༦म༺नल को बाहर से पकड़ना 
आवඃयक हो सकता है।

༏चර ࿗࿖. फाඅटनर कसने का ඬम

࿖࿗. रे༊൥टफायर །ෂज नट को रे༊൥टफायर पर लगे ࿗ ඼ेडेड අटड से जोड़๯

࿌࿙࿍ रेगुलेटर माउं ट༘༺ग අඬू ࿌ථाउं ड༙༺ग࿍ ࿖.࿔ एनएम ࿌࿖࿔࿍

༏चර ࿗࿕. रेगुलेटर कने൥टर࿐ ࿗࿑वायर ༏सඅटम

࿕࿝. ๒सरे इंसुलेटेड रेगुलेटर को ෂश हो໘र म๯ लगे माउं ट༘༺ग होल म๯ අඬू से जोड़๯࿐ जो डायोड බायो 
कने൥टर और रेगुलेटर අटड कने൥टर से होकर गुजरता है। इसे उंग༏लय๻ से कस๯।

࿕࿜. कुछ ࿗࿑वायर ༏सඅटम๻ के ༏लए ࿌༏चර ࿗࿕࿍࿐ रेगुलेटर අटड कने൥टर को रेगुलेटर पर लगे ඼ेडेड 
අटड पर लगाए࿐ं ๒सरे ༏सरे को ෂश हो໘र माउं ट༘༺ग होल के ऊपर रख๯। रेगुलेटर नट को रेगुलेटर 
पर लगे ඼ेडेड අटड पर लगाए ं࿌उंगली से कस๯࿍।

नोट࿞ बाद के रेगुलेटर །डज़ाइन๻ म๯ ඼ेडेड අटड नह๦ होता है और कने൥टर का उपयोग नह๦ །कया जाता 
है। पहले और बाद के །डज़ाइन पर໨र །व།नमय यो൧य ह๲। य༌द අटड वाले रेगुलेटर को །बना අटड वाले 
नए रेगुलेटर से बदल रहे ह๲࿐ तो कने൥टर और नट को छोड़ द๯࿟ य༌द අटड वाले रेगुलेटर को අटड वाले 
रेगुलेटर से बदल रहे ह๲࿐ तो कने൥टर और नट जोड़๯।

࿖࿔. एसआरई घटक फाඅटनर को །नൽन༏ल༒खत ඬम म๯ सुर༐ൡत कर๯ ࿌༏चර ࿗࿖࿍࿞

म๯।࿍।

࿌࿖࿍ रे༊൥टफायर །ෂज अटै༛च༺ग අඬू ࿌࿖ ໦ान࿍ ࿗.࿔ एनएम ࿌࿖࿙ एलबी. इंच࿍ तक।

࿌࿛࿍ रेगुलेटर नट ࿌य༌द වयुຜ हो࿍ ࿖.࿙ एनएम ࿌࿖࿖ प๾ड इंच࿍ तक।

࿖࿖. අटेटर को एसआरई हाउ༛स༺ग अस๯बली से जोड़๯࿐ रे༊൥टफायर །ෂज पर लगे ࿗ ඼ेडेड අटड के ऊपर 
࿗ फेज लीड्स लगाए ं࿌༏चර ࿗࿗࿍। सु།न༐ໜत कर๯ །क අटेटर एसआरई हाउ༛स༺ग के །कनारे के 
चार๻ ओर सही ༊໦།त म๯ बैठा हो।

पुल ࿌༏चර ࿗࿗࿍।
༏चර ࿗࿗. අटेटर क༽ ໦ापना

࿌࿗࿍ ࿖.࿙ एनएम ࿌࿖࿖࿍ पर इ൸सुलेटेड कैपे༏सटर अटै༛च༺ग අඬू
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࿗ ඼ू बो඀ट ࿌࿘ आवඃयक࿍

࿕ एसआरई आवास का अंत

࿕࿕࿗

࿗

࿕ वाइस
࿖ डी ශेम

අඬाइब मा൥स ൣको संरे༒खत कर๯

࿖

࿖ ෂश །पन

कपड़ा ࿌༊අलप ༗र༺ग के ऊपर࿍
࿘ ࿘࿔࿔ ථेन पॉ༏ल༛श༺ग

࿕

࿘

࿖

࿕

࿖
࿕࿕࿘

࿗ रोटर

࿖ एसआरई हाउ༛स༺ग अस๯बली

अस๯बल क༽ गई इकाई

࿕

࿗

࿕࿕࿘ අඬू࿐ से඀फ टै प༙༺ग ए࿓आर

࿕ डीई ශेम अस๯बली

࿕࿕࿗ कैपे༏सटर ए࿓आर

हटाए ँया །डඅकने൥ट कर๯

कस

࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣

अं།तम इकाई संयोजन

इंඅटॉल कर๯ या कने൥ट कर๯

कस

साफ

࿕࿛࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर

࿗࿙࿍. य༌द पाट ൣबदलने के कारण །नशान खो गया है࿐ तो पुराने पाट ൣपर །नशान का उपयोग 
कर๯ या उ༏चत ශेम ओ་रएटेंशन །नधा་ൣरत करने के ༏लए माउं ट༘༺ग ल൧स को ए༕൹लकेशन से 
༎मलाए।ं

࿖࿚. ෂश को साफ मुलायम कपड़े से प๻छकर साफ कर๯। ෂश क༽ संपकൣ सतह๯ ථीस और अ൸य 
๒།षत पदाथ๽ से मुຜ होनी चा།हए। सु།न༐ໜत कर๯ །क ෂश पीछे ख๦ची แई ༊໦།त म๯ །पन 
།कए गए ह๲ और यू།नट अस๯बली के बाद །पन को हटाने के ༏लए SRE हाउ༛स༺ग से बाहर 
།नकला แआ है। SRE बेय༗र༺ग म๯ खुले །हඅसे से सुरൡा൴मक टेप हटा द๯।

࿖࿘. रोटर शाൺट पर ༊අलप ༗र༺൧स ࿌य༌द पहले से साफ नह๦ क༽ गई ह๲࿍ को ࿘࿔࿔ ථेन पॉ༏ल༛श༺ग 
कपड़े से ༊අलप ༗र༺൧स के चार๻ ओर लपेटकर रोटर को घुमाकर साफ कर๯ ࿌༏चර ࿗࿘࿍। सभी 
तांबे क༽ धूल को उड़ा द๯।

रे༊൥टफायर །ෂज नट ࿌࿗ ໦ान࿍ ࿖.࿙ एनएम ࿌࿖࿖ एलबी. इंच࿍ तक।

࿖࿙. रोटर शाൺट को࿐ जहां वह एसआरई །बय༗र༺ग म๯ །फट होगा࿐ मुलायम कपड़े से प๻छकर साफ 
कर๯। शाൺट धूल और अ൸य बाहरी पदाथ๽ से मुຜ होना चा།हए।

༏चර ࿗࿘. ༊අलप ༗र༺ग क༽ सफाई

࿖࿛. डीई ශेम अस๯बली को एसआरई ශेम अस๯बली से ༎मलाना࿐ एसआरई हाउ༛स༺ग और डीई 
ශेम पर पहले से बनाए गए །नशान๻ को संरे༒खत करना ࿌༏चර࿍।

࿖࿛. आवඃयकतानुसार࿐ से඀फ टै प༙༺ग අඬू के साथ कैपे༏सटर को एसआरई हाउ༛स༺ग म๯ उपल໒ 
छेद म๯ सुर༐ൡत ๐प से कस द๯।

࿖࿜. ඼ू बो඀ट ࿌࿘ ໦ान࿍।

඼ू बो඀ट ࿙.࿙ एनएम ࿌࿙࿔ एलबी. इंच࿍ तक।
༏चර ࿗࿙. अं།तम इकाई संयोजन

࿖࿝. केवल एक࿑तार වणाली के ༏लए࿐ रेगुलेटर ट༦म༺नल कवर को रेगुलेटर ट༦म༺नल๻ से जोड़๯।

࿗࿔. ෂश །पन को हटाकर ෂश को यू།नट के अंदर ༊අलप ༗र༺ग पर छोड़ द๯ ࿌༏चර ࿗࿚࿍।

༏चර ࿗࿚. ෂश །पन को हटाना

एमआर࿚࿔࿗࿘࿑आर࿕

एमआर࿚࿔࿗࿗࿑आर࿕

एमआर࿚࿔࿗࿙࿑आर࿕
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࿕. अ඀टरनेटर को उपयुຜ टेඅट අट๲ड म๯࿐ टेඅट අट๲ड །नमातൣा के །नद๰श๻ के अनुसार ໦ा།पत कर๯। टेඅट අट๲ड 
࿙࿔࿔࿔ आरपीएम तक क༽ ग།त पर अ඀टरनेटर को चलाने म๯ सൡम होना चा།हए।

वा඀टमीटर

࿖. मह൴वपूण࿞ൣ परीൡण प་रणाम๻ क༽ वैधता के ༏लए बैटरी या बैटरी सेट पूरी तरह से चाज ൣहोना चा།हए।

काबनൣ पाइल लोड बंद करके और बैटरी या बैटरी सेट को पूरी तरह चाज ൣकरके࿐ ༏चර ࿗࿛ म๯ 
༌दखाए अनुसार །वໆुत कनेຝ न कर๯। एक࿑तार या तीन࿑तार වकार के अनुसार कनेຝ न कर๯। 
बैटरी वो඀टेज और ථाउंड पोलै་रट༻ उस ༏सඅटम के समान होनी चा།हए ༑जसम๯ अ඀टरनेटर का 
उपयोग །कया जा रहा है। परीൡण शु๐ करने से पहले बैटरी वो඀टेज क༽ जांच कर๯ और उसे 
་रकॉड ൣकर๯।अ඀टरनेटर टेඅट අट๲ड ࿌࿙࿔࿔࿔ आरपीएम ൡमता࿍

༏चර ࿗࿛. अ඀टरनेटर ब๯च परीൡण

ओहममीटर

यह परीൡण अ඀टरनेटर के आउटपुट क༽ जांच उसी तरह करता है जैसे इस ව།ඬया म๯ पहले बताए गए 
रेटेड आउटपुट चेक म๯ །कया गया था।

काबनൣ पाइल लोड बंद करके टेඅट අट๲ड को අटाट ൣकर๯ और धीरे࿑धीरे अ඀टरनेटर क༽ ग།त को 
࿙࿔࿔࿔ आरपीएम तक बढ़ाए।ं वो඀टमीटर का अवलोकन कर๯।

࿑ य༌द वो඀टेज म๯ वृ༑ແ नह๦ होती है࿐ ब༕඀क यह །पछली री ड༙༺ग ࿌चरण ࿖࿍ के बराबर या उससे कम 
रहता है࿐ तो अ඀टरनेटर का कोई आउटपुट नह๦ है।

इस ब๯च टेඅट ව།ඬया का उपयोग वाहन म๯ अ඀टरनेटर को ໦ा།पत करने से पहले यह स൴या།पत करने 
के ༏लए །कया जाता है །क वह ठ༼क से काम कर रहा है या नह๦।

सु།न༐ໜत कर๯ །क ࿈D࿈ होल म๯ टेඅट टैब ථाउंडेड न हो। य༌द अ඀टरनेटर सही ढंग से अस๯बल །कया 
गया है࿐ तो यू།नट ་रपेयर के अंतगतൣ बताए अनुसार रेगुलेटर को बदल๯ और फ༽໘ कॉइल म๯ शॉट ൣ
स༥क༺ट या ථाउं ड༙༺ग क༽ जांच कर๯।

बैटरी या बैटरी सेट ࿌पूरी तरह से चाज࿍ൣ

एमीटर ࿌༑जसक༽ वतमൣान ൡमता अ඀टरनेटर रे ट༘༺ग से कम से कम ࿕࿙ ए༔໓यर अ༎धक हो࿍

࿑ य༌द वो඀टेज सही है࿐ तो अगले चरण पर आगे बढ़๯।

प་रवतनൣीय काबनൣ पाइल लोड परीൡण

य༌द ब๯च टेඅट उपकरण उपल໒ नह๦ है࿐ तो །नमातൣा के །नद๰श๻ के अनुसार अ඀टरनेटर को इंजन पर ໦ा།पत 
कर๯ और अ඀टरनेटर के संचालन को स൴या།पत करने के ༏लए रेटेड आउटपुट चेक को दोहराए।ं य༌द ब๯च टेඅट 
उपकरण उपल໒ है࿐ तो །नൽनानुसार आगे बढ़๯࿞

࿗. ट༦म༺नल स༥क༺ट ༕අवच ࿉࿕ चालू कर๯ ࿌केवल ࿗࿑वायर ༏सඅटम के ༏लए࿍।

सूचना࿞ जब ࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम के །नदान के ༏लए ࿕࿖࿑वो඀ट काबनൣ पाइल लोड टेඅट का उपयोग 
།कया जाता है࿐ तो लोड टेඅट को केवल बैटरी सेट म๯ ࿕࿖࿑वो඀ट पोट๯༏शयल से ही जोड़๯। ࿕࿖࿑वो඀ट 
लोड टेඅट को ࿖࿘࿑वो඀ट पोट๯༏शयल से जोड़ने पर लोड टेඅट खराब हो जाएगा।

࿘. अ඀टरनेटर को लगभग ࿙࿔࿔࿔ आरपीएम पर चलाते แए࿐ काबनൣ पाइल लोड चालू कर๯ और एमीटर 
पर अ༎धकतम अ඀टरनेटर आउटपुट වा൹त करने के ༏लए समायो༑जत कर๯࿐ यह सु།न༐ໜत करते 
แए །क वो඀टमीटर पर वो඀टेज ࿕࿗ वो඀ट ࿌࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम पर ࿖࿙ वो඀ट࿍ से नीचे न །गरे।

࿑ य༌द ࿕࿖࿑वो඀ट ༏सඅटम पर वो඀टेज ࿕࿙ वो඀ट से अ༎धक ࿌या ࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम पर ࿗࿕ वो඀ट से 
अ༎धक࿍ हो जाता है࿐ तो वो඀टेज अ།नयं།රत है। अ඀टरनेटर क༽ सही अस๯बली क༽ दोबारा जांच 
कर๯।

चरण ࿙ पर जाए।ं

आवඃयक परीൡण उपकरण࿞

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚

अ඀टरनेटर ब๯च टेඅट

࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर࿕࿜पृ໣

अवरोध

࿉࿕ और ࿉࿖ का उपयोग केवल ࿗࿑वायर වकार के ༏लए །कया जाता है ࿑
रेगुलेटर ट༦म༺नल๻ के ༏लए स༥क༺ट

बैटरी

बदलना

ए༔ൽमटरवा඀टमीटर

आउटपुट लीड ब඀ला
जमीनी संपकൣ ໦ा།पत कर๯

ए

काबनൣ ढेर

आव༥त༺ර

༛स༺गल࿑वायर टाइप के ༏लए इन स༥क༺ट๻ को छोड़ द๯।

लोड परीൡण

वी

࿕࿔࿑࿙࿔ ओम ࿳D࿴ आकार का परीൡण छेद
࿕ ࿖

एट༻ अ඀टरनेटर
जीआरडी

एमआर࿚࿔࿗࿚࿑आर࿕
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࿑ य༌द །फर भी आउटपुट नह๦ आता है࿐ तो यू།नट क༽ मरൽमत संबंधी །नद๰श๻ का पालन कर๯ 
और रोटर और ෂश म๯ ओपन स༥क༺ट क༽ जाँच कर๯। सु།न༐ໜत कर๯ །क ෂश सही ढंग से 
लगे แए ह๲ और ༊අलप ༗र༺ग के संपकൣ म๯ ह๲। आंत་रक །वໆुत कनेຝ न๻ क༽ जाँच कर๯ और 
सु།न༐ໜत कर๯ །क ථाउं ड༙༺ग और इंसुलेटेड माउं ट༘༺ग අඬू सही ໦ान๻ पर लगे ह๲।

අඬूමाइवर को सीधे SRE हाउ༛स༺ग के टेඅट होल म๯ डाल๯ ता།क ථाउं ड༙༺ग ෂश पर लगे टैब 
से संपकൣ हो सके। ह๲डल को थोड़ा झुकाकर टेඅट होल के །कनारे पर लगे टैब को हाउ༛स༺ग 
से ථाउंड कर๯ और पकड़े रह๯। །फर से काबनൣ पाइल को इस तरह एडजඅट कर๯ །क एमीटर 
पर अ༎धकतम आउटपुट වा൹त हो࿐ ले།कन वो඀टेज को ථाउंड होने न द๯।

༏चර ࿗࿝. ࿕࿑वायर रेगुलेटर ट༦म༺नल๻ क༽ जाँच करना༏चර ࿗࿜. परीൡण छेद का उपयोग करना

चरण ࿙ पर आगे बढ़๯।

࿙. ൷यान द๯࿞ इस चरण के दौरान අඬूමाइवर को परीൡण छेद म๯ ࿗࿓࿘ इंच से अ༎धक अंदर न डाल๯। इस ๒री पर 

ෂश हो໘र अस๯बली का ථाउं ड༙༺ग टैब पแँच जाता है।

අඬूමाइवर को अ༎धक गहराई तक डालने से अ඀टरनेटर को आंत་रक ൡ།त हो सकती है। केवल एक࿑तार වणाली के ༏लए࿐ रेगुलेटर ट༦म༺नल कवर को हटाए ँऔर जाँच๯ །क दोन๻ 
रेगुलेटर ट༦म༺नल๻ के बीच कने൥टर मौजूद है या नह๦ ࿌༏चර ࿗࿝࿍। य༌द नह๦࿐ तो यू།नट 
मरൽमत के अंतगतൣ व༨ण༺त अनुसार रेगुलेटर को बदल๯।

࿑ य༌द अ඀टरनेटर से कुछ आउटपुट ༎मल रहा है࿐ ले།कन །फर भी यह को໘ आउटपुट 
໨े༏स།फकेशन से ࿕࿙ ए༔໓यर से अ༎धक कम है࿐ तो यू།नट ་रपेयर के अंतगतൣ व༨ण༺त 
अनुसार रोटर फ༽໘࿐ ෂश࿐ අटेटर࿐ डायोड බायो और रे༊൥टफायर །ෂज क༽ जांच कर๯।

࿑ य༌द एमीटर क༽ री ड༙༺ग །नधा་ൣरत मान से ࿕࿙ ए༔໓यर से अ༎धक कम है࿐ तो अ඀टरनेटर 
ठ༼क से काम नह๦ कर रहा है।

࿑ य༌द एमीटर री ड༙༺ग །व།नद๰श ࿌पृ໣ ࿖࿖࿍ के अंतगतൣ ༌दखाए गए को໘ आउटपुट के ࿕࿙ 
ए໕स के भीतर है࿐ तो अ඀टरनेटर ठ༼क है।

࿕࿖࿑वो඀ट ༏सඅटम पर वो඀टमीटर का री ड༙༺ग ࿕࿗ वो඀ट से नीचे ࿌࿖࿘࿑वो඀ट ༏सඅटम पर ࿖࿙ वो඀ट से 
नीचे࿍ आना चा།हए। री ड༙༺ग ་रकॉड ൣकर๯࿐ །फर काबनൣ पाइल को बंद कर๯ और टेඅट අट๲ड को रोक द๯।

काबनൣ पाइल को बंद कर๯ और टेඅट අट๲ड को रोक द๯।

࿑ य༌द आउटपुट अब को໘ आउटपुट ໨े༏स།फकेशन ࿌पृ໣ ࿖࿖࿍ से ࿕࿙ ए༔໓यर के भीतर है࿐ 
ले།कन चरण ࿘ के अनुसार जाँच करते समय ऐसा नह๦ था࿐ तो रेगुलेटर माउं ट༘༺ग क༽ 
जाँच कर๯ और सु།न༐ໜत कर๯ །क ථाउं ड༙༺ग और इंसुलेटेड माउं ट༘༺ग අඬू सही जगह पर लगे 
ह๲। य༌द अस๯बली सही है࿐ तो यू།नट ་रपेयर के अंतगतൣ व༨ण༺त अनुसार रेगुलेटर को बदल๯।

SRE हाउ༛स༺ग म๯ एक टेඅट होल ༌दया गया है ता།क रोटर फ༽໘ स༥क༺ट को सीधे ථाउंड །कया जा सके 
࿌༏चර ࿗࿜࿍। इस होल के अंदर ෂश टैब को ථाउंड करने से रेगुलेटर बाईपास हो जाता है और अ඀टरनेटर 
࿈फुल फ༽໘࿈ मोड म๯ चालू हो जाता है। य༌द ෂश टैब को ථाउंड करने पर अ඀टरनेटर का आउटपुट 
सही है࿐ तो पहले का कम आउटपुट रेगुलेटर क༽ खराबी के कारण था। चूं།क वो඀टेज रेगुलेटेड नह๦ है 
और फुल फ༽໘ मोड म๯ ࿕࿚ वो඀ट से अ༎धक हो सकता है࿐ इस༏लए टेඅट होल का उपयोग केवल ब๯च 
टेඅट ව།ඬयाຌ के ༏लए །कया जाना चा།हए।

ट༦म༺नल
࿖ །नयामक

और परीൡण छेद का །कनारा

यू།नट के अंदर

࿕

टेඅट टैब को ໨श ൣकरने के ༏लए

࿗

परीൡण छेद म๯

࿖ टेඅट टैब चालू
ෂश ༊൥लप

࿖

࿕

࿗

࿕ ट༦म༺नल कवर

एक ही समय म๯࿍

࿕ ࿳डी࿴ आकार का

࿖

࿗ कने൥टर

࿗ අඬूමाइवर ࿌झुका แआ࿍

एसआरई हाउ༛स༺ग

࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर ࿕࿝࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣
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࿗ माउं ट༘༺ग बो඀ट

࿙

࿖ एसआरई ह༙༺ज बु༛श༺ग

࿘ माउं ट༘༺ग नट

࿌इंजन चालू࿍

࿗

࿖

࿌इंजन चालू࿍
࿙ समायोजन ෂैकेट

एसएई

࿕

कൡा ࿙

࿕ माउं ट༘༺ग ෂैकेट

࿛ ࿚

࿛ समायोजन बो඀ट
࿚ ൺलैट वॉशर

࿘

हटाए ँया །डඅकने൥ट कर๯

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚

आवඃयक परीൡण उपकरण࿞

इंඅटॉल कर๯ या कने൥ट कर๯

समायो༑जत करना

अ඀टरनेटर माउं ट༘༺ग

࿖࿔ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटरपृ໣

एमआर࿚࿔࿗࿝࿑आर࿕

࿕.࿙ इंच

समायोजन बो඀ट

࿕࿓࿖࿑࿕࿗ ൺल๲൧ड हे൥स हेड

SAE ථेड ࿙ या उससे बेहतर

MR࿚࿔࿘࿔࿑R࿕

सभी भाग๻ पर जඅता या फॉ໫े ट क༽ परत चढ़༻ แई है।

ൺल๯ज के ໦ान पर कठोर අट༻ल वॉशर का उपयोग །कया जा सकता है।

࿕࿓࿖࿑࿕࿗ ൺल๲൧ड हे൥स हेड

࿕࿓࿖࿑࿕࿗ ൺल๲൧ड࿚.࿖࿙ इंच।

࿕࿓࿜ इंच मोट༻ कठोर 
අट༻ल क༽ ൺलैट वॉशर࿐ आंत་रक 

໛ास ࿔.࿙࿙ इंच और बाहरी 
໛ास ࿕.࿖ इंच।SAE ථेड ࿙ या उससे बेहतर

हेड लॉ क༙༺ग नट

माउं ट༘༺ग बो඀ट࿐ SAE ථेड ࿙ या उससे बेहतर

࿗. अ඀टरनेटर के डबल माउं ट༘༺ग ल൧स को इंजन पर लगे माउं ट༘༺ग ෂैकेट से जोड़๯ ࿌༏चර ࿘࿔࿍। 
माउं ट༘༺ग लग म๯ ह༙༺ज बु༛श༺ग को तब तक टैप करके एडजඅट कर๯ जब तक །क वह माउं ट༘༺ग 
ෂैकेट पर लगे ໨ूल से थोड़ा ऊपर न आ जाए। ൺल๲ວ माउं ट༘༺ग बो඀ट और ൺल๲ວ माउं ट༘༺ग 
बो඀ट नट लगाए।ं य༌द बो඀ट और࿓या नट ൺल๲ວ नह๦ ह๲࿐ तो ൺल๲ज के ໦ान पर ࿕࿓࿜ इंच 
मोटे कठोर අट༻ल वॉशर ࿌पाट ൣनंबर ࿕࿝࿚࿛࿗࿘࿗࿍ का उपयोग कर๯ ࿌༏चර ࿘࿕࿍।

य༌द फाඅटनर को बदलना आवඃयक हो࿐ तो केवल सही पाट ൣनंबर या उसके समकൡ का ही 
उपयोग कर๯।

सावधानी࿞ अ඀टरनेटर के ࿳BAT࿴ ट༦म༺नल लीड को །नकालते या लगाते समय बैटरी से नेगे༌टव 
केबल को །डඅकने൥ट न करने पर चोट लग सकती है। य༌द अ඀टरनेटर के ࿳BAT࿴ ट༦म༺नल पर 
།कसी उपकरण म๯ शॉट ൣस༥क༺ट हो जाता है࿐ तो वह उपकरण इतनी ज඀द༻ गम ൣहो सकता है །क 
൴वचा जल जाए।

सूचना࿞ फाඅटनर को हमेशा उनके मूल ໦ान पर ही पुनः ໦ा།पत कर๯।

༑जन फाඅटनर๻ का पुन࿞ उपयोग नह๦ །कया जाना है࿐ उ൸ह๯ ව།ඬया म๯ दशायൣा जाएगा।

࿚. य༌द इंजन අवचा༏लत बे඀ट ट๯शनर ࿌आइडलर࿍ का उपयोग करता है࿐ तो अगले पृ໣ पर जाए।ं

जहां ༌दखाया गया हो࿐ वहां །न༤द༺໠ टॉकൣ मान๻ का उपयोग कर๯।

फाඅटनर๻ का །कसी अ൸य तरीके से उपयोग या ව།त໦ापन करने से पुज๰ या ༏सඅटम को नुकसान 
हो सकता है।

࿘. अ඀टरनेटर एडजඅटम๯ट लग को इंजन पर लगे एडजඅटम๯ट ෂैकेट से जोड़๯࿐ ༑जसम๯ ࿕࿓࿜ इंच 
मोट༻ हाडनൣर අट༻ल वॉशर ࿌पाट ൣनंबर ࿕࿝࿚࿛࿗࿘࿗࿍ और ൺल๲ວ एडजඅटम๯ट बो඀ट ࿌༏चර ࿘࿔࿍ 
लगा हो। इसे हाथ से कस๯।

༏चර ࿘࿕. अ඀टरनेटर माउं ट༘༺ग बो඀ट

࿖. एसआरई ह༙༺ज बु༛श༺ग क༽ ༊໦།त ऐसी होनी चा།हए །क माउं ट༘༺ग ल൧स

༏चර ࿘࿔. इंजन पर अ඀टरनेटर ໦ा།पत करना

सूचना࿞ कुछ इंजन कॉ༓൸फ़गरेशन पर࿐ इंඅटॉलेशन के समय अ඀टरनेटर म๯ ࿕.࿙µf कैपे༏सटर ࿌DRA ࿕࿝࿜࿙࿘࿘࿘࿍ 
໦ा།पत །कया जाना आवඃयक है।

࿙. अ඀टरनेटर बे඀ट से पुली तक।

यह ෂैकेट ໨ूल के ऊपर །फट हो जाएगा।
चरण ࿛.

൷यान द๯࿞ बे඀ट के तनाव को समायो༑जत करने के ༏लए सीधे අटेटर या एसआरई हाउ༛स༺ग 
पर दबाव न डाल๯। बल डीई ශेम पर ही लगाए࿐ं जैसा །क बताया गया है। केवल අटेटर या 
एसआरई हाउ༛स༺ग पर दबाव डालने से अ඀टरनेटर ൡ།तථඅत हो सकता है।

༑जन फाඅटनर๻ म๯ ඼ेड लॉ क༙༺ग कंपाउंड क༽ आवඃयकता होती है࿐ उ൸ह๯ ව།ඬया म๯ नोट །कया 
जाएगा।

य༌द सही पाट ൣनंबर उपल໒ नह๦ है࿐ तो केवल समान आकार और मजबूती वाले पाट ൣका 
ही उपयोग कर๯।

࿕. बैटरी पर नेगे༌टव केबल।

बे඀ट तनाव गेज

इंजन पर अ඀टरनेटर लगाने के ༏लए हमेशा इंजन །नमातൣा के །नद๰श๻ का पालन कर๯। །नൽन༏ल༒खत 
ව།ඬया सामा൸य है और हो सकता है །क །कसी །वशेष अनुවयोग के ༏लए आवඃयक सभी चरण 
इससे मेल न खाए।ं
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एमआर࿚࿔࿘࿕࿑आर࿕

एमआर࿚࿔࿘࿖࿑आर࿕

हे൥स बेस वाले ඼ेडेड ट༦म༺नल๻ के ༏लए࿐ नट को कसते समय ट༦म༺नल के हे൥स भाग को एटं༻࿑टन ൣके 
๐प म๯ पकड़๯ ࿌༏चර ࿘࿗࿍।

࿜. हे൥स माउं ट༘༺ग बो඀ट नट को ࿜࿜ एनएम ࿌࿚࿙ पाउंड फ༽ट࿍ तक कस๯।

बे඀ट ट๯शन गेज का उपयोग करके࿐ इंजन །नमातൣा के །व།नद๰श๻ के अनुसार समायो༑जत कर๯ और उसी 
༊໦།त म๯ रख๯।

य༌द बे඀ट के तनाव को अ඀टरनेटर को बे඀ट के །व๏ແ धकेलकर समायो༑जत །कया जाता है࿐ तो 
अ඀टरनेटर के DE ශेम के །व๏ແ उपयुຜ වाइ बार का उपयोग कर๯ ࿌༏चර ࿘࿖࿍। य༌द DE ශेम तक 
पแंच संभव नह๦ है࿐ तो अ඀टरनेटर के बगल म๯ लकड़ी का एक ൻलॉक रख๯ और उसे DE ශेम और 
SRE हाउ༛स༺ग दोन๻ के །व๏ແ धकेल๯।

࿛. लग बो඀ट को ࿜࿜ एनएम ࿌࿚࿘ पाउंड फ༽ट࿍ पर समायो༑जत करना।

࿝. सु།न༐ໜत कर๯ །क बे඀ट का तनाव །नधा་ൣरत मानक๻ के अनुसार बना रहे। य༌द ऐसा नह๦ होता है࿐ तो तनाव 
།नधारൣण ව།ඬया को दोहराए।ं

࿕࿔. ࿳I࿴ और࿓या ࿳R࿴ ࿌या ࿳་रले࿴࿍ ट༦म༺नल कने൥टर࿐ य༌द उपयोग །कया जाता है।

༏चර ࿘࿖. बे඀ट तनाव को समायो༑जत करना

M࿘ ࿳I࿴ और ࿳R࿴ ࿌या ࿳་रले࿴࿍ ट༦म༺नल नट को ࿖.࿔ Nm ࿌࿖࿔ lb. in.࿍ तक कस๯।

࿕࿔࿑࿖࿘ ࿳I࿴ और ࿳R࿴ ࿌या ་रले࿍ ट༦म༺नल नट ࿖.࿔ एनएम ࿌࿖࿔ एलबी. इंच࿍ तक।

࿕࿕. ट༦म༺नल कैप को ࿳I࿴ और ࿳R࿴ ࿌या ࿳་रले࿴࿍ ट༦म༺नल๻ पर लगाए।ं
ज़๐री।

༏चර ࿘࿗. ඼ेडेड ࿳I࿴ और ࿳R࿴ ट༦म༺नल

࿖࿕࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर

उपाय

कस

࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣

समायो༑जत करना

इंඅटॉल कर๯ या कने൥ट कर๯

कस

࿚ ट༦म༺नल कैप

࿖

࿘

࿕

࿚ टॉकൣ ༗र༺च

࿕

࿕ ࿳आर࿴ या ࿳आई࿴ ट༦म༺नल

࿘

࿗

࿚

࿙ लकड़ी के ൻलॉक࿐ य༌द आवඃयक हो

࿗ एसआरई हाउ༛स༺ग

࿗

࿌඼ेडेड වकार के साथ࿍

࿕

हे൥सागोनल आधार࿍

࿘

࿘ लॉक वॉशर

࿙

࿚

࿙

࿘ වाइ बार

࿕ डीई ශेम

࿖

࿖ අटेटर

࿗

࿗ ट༦म༺नल लीड
࿖ हो༡໘༺ग ༗र༺च

࿖

࿙ नट
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࿗
࿌इं།डकेटर लाइट࿍

࿕ །नयामक ट༦म༺नल
࿘

࿖ रेगुलेटर कने൥टर

࿘ ࿉࿖ ट༦म༺नल स༥क༺ट
࿌वो඀टेज संवेदन࿍

࿕ ථाउंड लीड

࿕࿕࿗

࿛

࿌लॉक वॉशर स།हत࿍

ट༦म༺नल

࿘

࿚

࿖ ථाउंड ࿌जीआरडी࿍ होल

࿙ आउटपुट ࿌बैट࿍

࿚ लॉक वॉशर

࿕࿕࿗ संधा་रර लीड

࿘ आउटपुट लीड

࿕

࿗ ࿉࿕ ट༦म༺नल स༥क༺ट

࿗ ථाउंड අඬू

࿙

࿖

࿕

࿛ नट

࿖

࿗

पृ໣ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर࿖࿖

࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर །व།नद๰श

कस

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚

कस

MR࿚࿔࿘࿗࿑R࿕ MR࿚࿔࿘࿘࿑R࿕

࿕࿖ वो඀ट पर ࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर रोटर क༽ सामा൸य फ༽໘ जांच इस වकार है࿞

࿕࿙. बैटरी पर नेगे༌टव केबल।

࿜࿔° F पर ࿝.࿙ ࿑ ࿕࿔.࿛ ओम।

࿙࿓࿕࿚࿴ आउटपुट ट༦म༺नल नट ࿕࿕ एनएम ࿌࿕࿔࿔ एलबी.इन.࿍ तक।

࿜࿔°F पर को໘ करंट आउटपुट །नൽन༏ल༒खत ता༏लका म๯ ༌दखाया गया है।

ए໓ीयर @ ࿜࿔° F

इन या अ൸य डेलको रेमी अमे་रका उ൴पाद๻ पर सं൦या

།नयामक ट༦म༺नल ࿌༏चර ࿘࿙࿍।

आउटपुट ट༦म༺नल नट ࿌༏चර ࿘࿘࿍।

࿕࿖࿙

࿕࿖V࿓࿕࿚࿔A࿎

࿚࿙

අඬू࿓लॉकवाशर अस๯बली ࿌༏चර ࿘࿘࿍।

࿛࿔

࿕࿖. ථाउंड लीड को एसआरई हाउ༛स༺ग म๯ ࿈जीआरडी࿈ होल से जोड़๯࿐ ථाउंड के साथ

࿕࿘. केवल ࿗࿑वायर ༏सඅटम के ༏लए࿐ रेगुलेटर कने൥टर

࿕࿔࿔

࿕࿗࿔

࿖࿘ वो඀ट पर रोटर फ༽໘ चेक ࿖.࿖ ࿑ ࿖.࿙ करंट ए༔໓यर है और

࿝࿔

࿕࿙࿔

࿖࿘V࿓࿙࿔A

࿕࿓࿘࿴ आउटपुट ट༦म༺नल नट ࿛ एनएम ࿌࿚࿙ एलबी. इंच࿍ तक।

࿎࿕࿚࿔A @ ࿜࿗࿔࿔ rpm पर रेटेड।

࿕࿖V࿕࿕࿙A

घूणनൣ और सट༻क །व༏श໠ताຌ के बारे म๯ अ༎धक जानकारी के ༏लए

࿕࿘࿙

࿙࿓࿕࿚ इंच का ථाउंड අඬू ࿕࿕ एनएम ࿌࿕࿔࿔ पाउंड इंच࿍ तक।

࿕࿖V࿓࿕࿔࿔A

࿙࿔

࿙࿔࿔࿔ आरपीएम

M࿚ आउटपुट ट༦म༺नल नट को ࿕࿕ एनएम ࿌࿕࿔࿔ पाउंड इंच࿍ तक कस๯।

नमूना

࿖࿘V࿓࿛࿔A

࿕࿖V࿓࿕࿖࿙A

࿕࿗. लॉक वॉशर का उपयोग करके आउटपुट लीड को ࿈BAT࿈ ट༦म༺नल से कने൥ट कर๯।

࿘࿙ 

࿘࿜ 

࿚࿔ 

࿙࿙ 

࿙࿔ 

࿙࿔ 

࿘࿔ 

࿘࿙

༏चර ࿘࿘. ථाउंड और आउटपुट लीड ໦ा།पत करना ༏चර ࿘࿙. रेगुलेटर कने൥टर ࿌࿗࿑वायर ༏सඅटम࿍

࿖࿙ 

࿕࿙

࿕࿖V࿓࿕࿗࿔A

࿕࿓࿘࿴ ථाउंड අඬू ࿚ एनएम ࿌࿙࿙ एलबी. इंच࿍ तक।

࿜࿔° F पर ࿚.࿛ ࿑ ࿛.࿕ ए༔໓यर करंट और ࿕.࿛ ࿑ ࿕.࿜ ओम ව།तरोध ।

कॉल कर๯࿞ ࿕࿑࿜࿔࿔࿑DRA࿑࿔࿖࿖࿖

࿕࿖V࿓࿚࿙A

࿕࿚࿔࿔ आरपीएम

࿕࿖V࿓࿝࿔A

࿕࿖V࿓࿕࿘࿙A

आव༥त༺ර

࿕࿕࿙

Machine Translated by Google



एमआर࿚࿔࿘࿝࿑आर࿕

࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर ࿖࿗

सेवा पुज๰

࿘

࿖࿕

࿗࿖ ࿗࿘࿕࿝

࿕࿔

࿖࿝ ࿖࿛ ࿕࿚

࿕࿛

࿛ ࿖

࿗࿚

࿕࿕

࿖࿘ ࿜ ࿖࿚ ࿗࿔ ࿕࿗ ࿕࿘ ࿕࿖

࿕࿙ ࿖࿗ ࿖࿜ ࿝

࿖࿙ ࿗࿗ ࿖࿖

࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣

࿗࿕

࿕࿜

࿙

࿖࿔࿕

रे༊൥टफायर །ෂज अस๯बली

࿕. 

࿖. 

࿗. 

࿘. 

࿙. 

࿚. 

࿛. 

࿜. 

࿝. 

࿕࿔. 

࿕࿕. 

࿕࿖. 

࿕࿗. 

࿕࿘. 

࿕࿙. 

࿕࿚. 

࿕࿛. 

࿕࿜. 

࿕࿝. 

࿖࿔. 

࿖࿕.

අඬू࿐ ෂश हो໘र अटैचम๯ट ࿌།पवट࿍

लॉकवाशर࿐ मलबे से बचाव के ༏लए माउं ट༘༺ग අटड
අटड࿐ मलबे से बचाव के ༏लए माउं ट༘༺ग

आवास࿐ एसआरई

ट༦म༺नल पैकेज࿐ ་रले या ࿳आई࿴

नट࿐ मलबे से बचाव के ༏लए माउं ट༘༺ग අटड

कने൥टर࿐ रेगुलेटर से ࿳I࿴ ट༦म༺नल तक

།बय༗र༺ग࿐ डीई

कने൥टर࿐ ་रले ट༦म༺नल

रेगुलेटर

අඬू ࿌& लॉकवाशर࿍࿐ रे༊൥टफायर །ෂज

་रटेनर ൹लेट࿐ डीई
༎म༐්त࿞

वॉशर࿐ मलबे से बचाव के ༏लए माउं ट༘༺ग අटड ࿌अंदर क༽ ओर࿍

༏चර।

बो඀ट࿐ ඼ू
ෂश हो໘र अस๯बली

वॉशर࿐ शाൺट नट

नट࿐ रे༊൥टफायर །ෂज

ශेम࿐ डीई

चरखी
नट࿐ །नयामक

कने൥टर࿐ रेगुलेटर අटड අඬू ࿌& लॉकवाशर࿍࿐ एसआरई ශेम ථाउंड

कोई नाम नह๦

࿖࿖. 

࿖࿗. 

࿖࿘. 

࿖࿙. 

࿖࿚.

कोई नाम नह๦

संधा་रර

ट༦म༺नल पैकेज࿐ आउटपुट

අඬू࿐ रेगुलेटर अटैचम๯ट ࿌ථाउंड࿍

අटेटर अस๯बली

कैप࿐ ་रले ट༦म༺नल

අඬू࿐ कैपे༏सटर अटैचम๯ट

रोटर अस๯बली

वॉशर࿐ मलबे से बचाव के ༏लए माउं ट༘༺ग අटड ࿌बाहरी भाग࿍

༏चර।

अटैच །कया जा रहा

बु༛श༺ग࿐ एसआरई ह༙༺ज

།बय༗र༺ग࿐ एसआरई

ෂश और हाथ

नट. शाൺट

අඬू࿐ रेगुलेटर अटैचम๯ट ࿌इंसुलेटेड࿍
डायोड །तकड़ी

අඬू࿐ बेय༗र༺ग ་रटेनर ൹लेट अटैचम๯ट

࿖࿛. 

࿖࿜. 

࿖࿝. 

࿗࿔. 

࿗࿕. 

࿗࿖. 

࿗࿗. 

࿗࿘.

पंखा

कवर࿐ रेगुलेटर ट༦म༺नल
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© कॉपीराइट डीआरआई࿐ ࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿕࿔࿓࿝࿛ 
डे඀को रेमी जनरल मोटस ൣकॉप๼रेशन ຿ारा लाइस๯स වा൹त एक पंजीकृत බेडमाकൣ है।

पृ໣ ࿖࿕࿑SI हेवी ຳ ूट༻ ෂश अ඀टरनेटर

डे඀को रेमी इंटरनेशनल࿐ इंक.

࿕जी࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚

࿖࿝࿔࿖ एटंरවाइज මाइव࿐ एडंरसन࿐ 
इं།डयाना ࿘࿚࿔࿕࿗। इन और अ൸य 

डे඀को रेमी उ൴पाद๻ के बारे म๯ अ༎धक जानकारी और །व༏श໠ताຌ के ༏लए ࿕࿑࿜࿔࿔࿑DRA࿑࿔࿖࿖࿖ पर 
कॉल कर๯।
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