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चा ज༵༺ग ༏सඅटम वाय༗र༺ग

उຢ࿑आउटपुट मॉडे඀स १०० ते 
१४५ अँ།पअर࿐ १२࿑ංहो඀ट ५० ते ७० 
अँ།पअर࿐ २४࿑ංहो඀ट

कमी परजीवी මॉ
कमी टन࿑ൣऑन गती

पयायൣी ࿳R࿴ आ༐ण࿓༙क༺वा ࿳I࿴ ट༦म༺न඀स

उຢ །वໆुत भार

໲ोड डंप संरൡण ࿌१२࿑ංहो඀ट࿍

།फर൴या ෂ໷ हो໘रची रचना

ट༦म༺न໲ बूट्समुळे नुकसान टळते

हेवी ຳ ुट༻ །डझाइन

पेබो໲ इं༑जन
मोठे आ༐ण म൷यम ්ेणीचे महामागावൣरी໲ །डझे໲ आ༐ण

माउं ट༘༺ग ໨ॅन࿞ SAE J࿕࿜࿔ मानकांनुसार पो໲ॅ་रट༻࿞ །नगे༌टංह ථाउंड रोटे໷न࿞ 
घຳ ाळा൪या ༌द໷ेने क༙༺वा घຳ ाळा൪या །व๏ແ 
༌द໷ेने वजन࿞ ६.४६ །क໲ो ࿌१४.२ पाउंड࿍

अजൣ

ऑफ࿑हायवे࿐ ໷ेती आ༐ण बांधकाम
जड बे඀टचा भार आ༐ण कंपने हाताळते

सुधा་रत आरएफआय दमन

उຢ࿑आउटपुट रे༊൥टफायर །ෂज

वै༏໷໡ े कमा໲ वेग࿐ 
सतत࿞ ࿕࿔࿐࿔࿔࿔ rpm थांबून थांबून࿞ ࿕࿖࿐࿔࿔࿔ rpm 
सभोवता໲൪या तापमानाची मयादൣा࿞ 
࿑࿗࿘° C ते ࿏࿝࿗° C ࿌࿑࿗࿔° F ते ࿏࿖࿔࿔° F࿍

अंगभूत ංहो඀टेज रे൧यु໲ेटर
सॉ༏໲ड࿑අटेट इं༌टථेटेड࿑स༥क༺ट

डब໲࿑सी໘ नीड໲ बेअ༗र༺ग २५ ༎ममी මाइංह 
एडं बॉ໲ बेअ༗र༺ग
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बॉ໲ बेअ༗र༺ग
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२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर १

වඅतावना

उ൴पादन मा།हती आ༐ण सेवा पु༕අतका

आकृती २. ठरा།वक आउटपुट །व๏ແ अ඀टरनेटर आरपीएम

आकृती १. २१࿑एसआय अ඀टरनेटर

१०࿐००० अ඀टरनेटर आरपीएम. १२࿐००० अ඀टरनेटर आरपीएम पयຄतचा अधूनमधून येणारा वेग देखी໲ අवीकाय ൣ
आहे. यो൧य कायासൣाठ༼ सभोवता໲൪या तापमानाची ්ेणी ࿑३४° से ते ࿏९३° से ࿌࿑३०° फॅ ते ࿏२००° फॅ࿍ आहे.

වඅतावना ...............................................................࿕ 
वै༏໷໡ े......................................................................࿖ 

कायවൣणा໲༻ ..................................................࿗ समඅया།नवारण .........................................................࿘ 
अ. सव ൣවणा໲༻ .....................................................࿘ ब. सूचक ༌दवा अस໲े඀या 

වणा໲༻ ..........................࿙ क. सूचक ༌दवा नस໲े඀या වणा໲༻ .....................࿚ ड. आउटपुट 
नाही ........................................................࿚ इ. रेटेड आउटपुट 
तपासणी ........................................࿛ अ඀टरनेटर यु།नट 
๑๏අती ...............................................࿜ सुटे भाग वेगळे करणे आ༐ण ब๯च 
तपासणी ..........................࿜

अ඀टरनेटर ............................................................. ࿜ एसआरई हाउ༛स༺ग आ༐ण 

घटक ............................ ࿝ डीई ශेम आ༐ण घटक ................................. ࿕࿕ अ඀टरनेटर 
अस๯ൻ໲༻ .................................................. ࿕࿖ डीई ශेम आ༐ण घटक ................................. ࿕࿖ 

एसआरई हाउ༛स༺ग आ༐ण घटक ............................ ࿕࿗ अं།तम यु།नट अस๯ൻ໲༻ ............................................ 
࿕࿛ अ඀टरनेटर ब๯च चेक ...................................... ࿕࿜ अ඀टरनेटर 
माउं ट༘༺ग .................................................. ࿖࿔ अ඀टरनेटर 
໨े༏स།फके໷न ............................................ ࿖࿖ स༫ංह༺स 
पाट्सൣ .............................................................. ࿖࿗

२१࿑एसआय हेवी ຳ ूट༻ अ඀टरनेटर ही एक उຢ ൡमतेची एका༔൴मक चा ज༵༺ग වणा໲༻ आहे࿐ ൬यात अंगभूत डायोड 
रे༊൥टफायर आ༐ण ංहो඀टेज रे൧यु໲ेटर असून࿐ ती बॅटरी इ໲े༊൥බक໲ ༏सඅट༻मसाठ༼ डीसी करंट །नमाणൣ करते. २१࿑
एसआय ༏सरीजची रचना रඅ൴यावरी໲ वापरासाठ༼ अस໲े඀या मोຯ ा आ༐ण म൷यम ්ेणी൪या །डझे໲ व गॅसो໲༻न 
इं༑जनांवर࿐ तसेच ऑफ࿑रोड࿐ कृषी आ༐ण बांधकाम उपकरणांम൷ये वापर൳यासाठ༼ के໲༻ आहे.

།व།वध आउटपुट අतर उप໲໒ आहेत. १२࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ आउटपुट रे ट༘༺ग ६५ अँ།पअर ते १६० अँ།पअर 
पयຄत असते. २४࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ आउटपुट रे ट༘༺ग ५० ते ७० अँ།पअर असते. अ඀टरनेटर൪या །व།वध वेगांनुसार 
सामा൸य आउटपुट൪या आ໲ेखांसाठ༼ आकृती २ पहा. །व༏໷໠ २१࿑SI मॉडे඀स൪या आउटपुट रे ट༘༺गसाठ༼ ࿕࿑࿜࿔࿔࿑
DRA࿑࿔࿖࿖࿖ वर कॉ໲ करा.

࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटरम൷ये बसव໲े໲ा सॉ༏໲ड අटेट࿐ इं༌टථेटेड स༥क༺ट ංहो඀टेज रे൧यु໲ेटर࿐ रोटर फ༽໘साठ༼चे ථाउंड 
स༥क༺ट चा໲ू आ༐ण बंद क๐न ༏सඅट༻म ංहो඀टेज मया༌ൣदत करतो. जेංहा ථाउंड स༥क༺ट चा໲ू असते࿐ तेංहा फ༽໘ 
करंट डायोड බायोमधून रोटर ໷ाൺटवरी໲ ෂ໷ेस आ༐ण ༊අ໲प ༗र༺൧समाफൣत रोटरमधून जातो. ࿕࿖࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मसाठ༼ 
࿕࿗.࿜࿐ ࿕࿘.࿔ आ༐ण ࿕࿘.࿖ ංहो඀टचे࿐ तर ࿖࿘࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मसाठ༼ ࿖࿛.࿙ ංहो඀टचे नाममाර रे൧यु໲ेटेड ංहो඀टेज 
उप໲໒ आहेत.

࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर घຳ ाळा൪या ༌द໷ेने क༙༺वा །व๏ແ ༌द໷ेने चा໲व໲ा जाऊ ໷कतो ࿌बा໯ पंखा उ໲ອा ༌द໷ेने 
།फरव൳याची आव໸यकता असू ໷कते࿍ आ༐ण तो एका །व༏໷໠ ༊໦र गतीने चा໲वता येतो.

२ අटेटर ६ क൹पी
५ फॅन

७ माउं ट༘༺ग ໲൧स३ මाइංह एडं ࿌डीई࿍ ශेम
४ अ◌ॅडजඅटम๯ट ໲ग

१ ༊අ໲प ༗र༺ग एडं ࿌एसआरई࿍ हाउ༛स༺ग
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आकृती ४. मू໲भूत दोन࿑तारी වणा໲༻

आकृती ५. मू໲भूत तीन࿑तारी වणा໲༻

࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर໲ा बा໯ जोड൳या आकृती ࿚ म൷ये दाखव඀याවमाणे ट༦म༺न඀सना के඀या जातात. 
ॲ༕൹໲के໷न൪या गरजेनुसार࿐ ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲ ࿕࿓࿘࿴࿐ ࿙࿓࿕࿚࿴࿐ क༙༺वा M࿚ ࿌मे༌බक࿍ आकाराचे असू ໷कते. ࿗࿑
वायर ༏सඅट༻मवरी໲ ट༦म༺न໲ ࿕ आ༐ण ࿖ ໲ा जोड൳या࿐ वाय༗र༺ग पॅकेज ࿕࿜࿛࿔࿝࿖࿕ म൷ये उप໲໒ अस໲े໲ा࿐ 
दोन ൻ໲ेड ट༦म༺न໲ ་रसे൹टॅक඀स आ༐ण ໲ॅच वै༏໷໡  अस໲े໲ा एक །व໷ेष पॅकाड ൣकने൥टर बसवून के඀या 
जातात.

२१࿑एसआय हेवी ຳ ूट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर १࿑वायर࿐ २࿑वायर क༙༺वा ३࿑वायर कॉ༓൸फगरे໷नम൷ये उप໲໒ आहे. 
ही वायर कॉ༓൸फगरे໷൸स अ඀टरनेटर൪या कायासൣाठ༼ आव໸यक अस໲े඀या ໲༻ड वायर कने൥໷൸सची །कमान 
सं൦या द໷ൣवतात. काही ॲ༕൹໲के໷൸सम൷ये ॲ൥सेसरी൪या कायासൣाठ༼ अ།त་रຜ कने൥໷൸स आ༐ण࿓༙क༺वा 
अ།त་रຜ ථाउंड ໲༻ड कने൥໷नचा वापर के໲ा जाऊ ໷कतो.

एक࿑तारी වकारात फຜ अ඀टरनेटरचे आउटपुट ࿌࿳BAT࿴࿍ ट༦म༺न໲ बॅटरी൪या पॉ༑झ༌टංह ट༦म༺न໲໲ा जोडणे 
आ༐ण अ඀टरनेटर हाऊ༛स༺ग व बॅटरी൪या །नगे༌टංह ट༦म༺न໲ दरൽयान एक ථाउंड पाथ වदान करणे आव໸यक 
आहे ࿌आकृती ३ पहा࿍. ࿳R࿴ आ༐ण࿓༙क༺वा ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ची जोडणी ऐ༊ຣ क आहे आ༐ण ൴याचा अ඀टरनेटर൪या 
कायावൣर प་रणाम होत नाही.

आकृती ३. मू໲भूत एक࿑तारी වणा໲༻

दोन࿑तारी වकारात࿐ ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲चे कने൥໷न बॅटरी൪या पॉ༑झ༌टංह໲ा आ༐ण ථाउंड पाथ अ඀टरनेटर 
हाऊ༛स༺ग໲ा जोडणे आव໸यक असते࿐ सोबतच एक अ།त་रຜ कने൥໷नही ໲ागते ࿌आकृती ४ पहा࿍. ही 
अ།त་रຜ तार इ༒൧न໷न ༕අवचपासून सु๐ होऊन एका इं།डकेटर ໲ाइटमधून ࿌༙क༺वा अ඀टरनेटर फ༽डबॅक 
टाळ൳यासाठ༼ १०࿑५० ओहम रे༑झඅटर क༙༺वा डायोडमधून࿍ जाऊन अ඀टरनेटर൪या ࿳I࿴ ट༦म༺न໲໲ा जोड໲༻ 
पा།हजे.

आकृती ६. २१࿑एसआय इ໲े༊൥බक໲ ट༦म༺न඀स. २१࿑एसआय ༏सरीजसाठ༼ 

पयायൣी जोड൳यांम൷ये ࿳आर࿴ ࿌་र໲े࿍ आ༐ण ࿳आय࿴ ࿌इं།डकेटर ໲ाईट࿍ ट༦म༺न඀स࿐ आ༐ण अ඀टरनेटर 
हाऊ༛स༺ग໲ा ථाउंड ໲༻ड कने൥໷न यांचा समावे໷ आहे.

३࿑वायर වकारासाठ༼ बॅटरी पॉ༑झ༌टංह໲ा ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲ कने൥໷न आ༐ण अ඀टरनेटर हाऊ༛स༺ग໲ा ථाउंड 
पाथ࿐ यासोबतच दोन अ།त་रຜ कने൥໷൸सची आव໸यकता असते ࿌आकृती ५ पहा࿍. प།ह໲े࿐ रे൧यु໲ेटर ࿉१ 
ट༦म༺न໲໲ा࿐ हे एक ༕අव൪ड बॅटरी पॉ༑झ༌टංह फ༽໘ करंट࿓इं།डकेटर ໲ाइट ໲༻ड आहे࿐ ൬याचा एकूण स༥क༺ट 
रे༑झඅट൸स १० ते ५० ओहम असतो. ๑सरे࿐ रे൧यु໲ेटर ࿉२ ट༦म༺न໲໲ा࿐ हे ංहो඀टेज །नयंරणासाठ༼ एक ༏सඅटम 
ංहो඀टेज से൸स ໲༻ड आहे. ࿳R࿴ ट༦म༺न໲ कने൥໷न ऐ༊ຣ क आहे आ༐ण ൴याचा अ඀टरनेटर൪या कायावൣर 
प་रणाम होत नाही.

་र໲े ट༦म༺न໲ हे बॅट ट༦म༺न໲पासून घຳ ाळा൪या །व๏ແ ༌द໷ेने࿐ ༑जथे का༟අट༺गम൷ये ࿋R࿋ कोर໲े໲े असते࿐ क༙༺वा 
बॅट ट༦म༺न໲पासून घຳ ाळा൪या ༌द໷ेने अस໲े඀या एका उघຳ ात असू ໷कते࿐ ൬यावर ट༦म༺न໲൪या बाजू໲ा 
एका कायमඅव๐पी ༏चकटणाൿया ໲ेब໲຿ारे ࿳RELAY࿴ असे ༏໲།ह໲े໲े असते. बद໲ून ༎मळा໲े඀या यु།नटवर࿐ 
ट༦म༺न໲वरच एक गो໲࿐ दाबून ໲ावता येणारे ໲ेब໲ असे໲. हे ट༦म༺न໲ चाज ൣइं།डकेटर࿐ ADLO ༏सඅट༻म 
चा໲व൳यासाठ༼ वापर໲े जाऊ ໷कते.
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कायවൣणा໲༻ची त वຸे

अ඀टरनेटर स༥क༺टरीची योजनाबແ आकृती आकृती ७ ࿌वन࿑वायर ༏सඅट༻म࿍ आ༐ण आकृती 
८ ࿌඼ी࿑वायर ༏सඅट༻म࿍ म൷ये द໷ൣ།व໲༻ आहे. अ඀टरनेटरचा रोटर །फरत असताना࿐ 
रोटरभोवतीची चुंबक༽य ൡेරे අटेटर व༙༺༙ड༺गम൷ये ංहो඀टेज වे་रत करतात. रोटर ༑जत൥या वेगाने 
།फरे໲࿐ །ततके जाඅत වे་रत ංहो඀टेज असे໲. वन࿑वायर ༏सඅट༻मम൷ये࿐ අटाट࿑ൣअप൪या वेळ༻ 
रोटरमधी໲ अव༏໷໠ चुंबक൴वामुळे ංहो඀टेज །नमाणൣ होतात. ඼ी࿑वायर ༏सඅट༻मम൷ये࿐ අटाट࿑ൣ
अप൪या वेळ༻ ࿉१ रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न໲मधून වवे໷ करणाൿया आ༐ण नंतर रोटर व༙༺༙ड༺गमधून 
वाहणाൿया फ༽໘ करंटमुळे रोटरचे चुंबक൴व वाढव໲े जाते. या वाढ໲े඀या चुंबक൴वामुळे࿐ ඼ी࿑
वायर ༏सඅट༻मचा टन࿑ൣऑन वेग ࿌rpm࿍ तु໲नीय वन࿑वायर ༏सඅट༻मपेൡा कमी असतो. 
तथा།प࿐ एकदा चा໲ू झा඀यावर࿐ आउटपुट कංह ൣएकसारखेच असतात.

आकृती ७. एक࿑तारी अ඀टरनेटरचा आराखडा

जेංहा ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ असते࿐ तेංहा ते BAT ट༦म༺न໲पासून घຳ ाळा൪या काອा൪या ༌द໷ेने࿐ 
का༟අट༺गवर ༑जथे I कोर໲े໲े असते །तथे ༊໦त असते. ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ अंतगतൣरी൴या फ༽໘ 
स༥क༺ट໲ा जोड໲े໲े असते. जर या ट༦म༺न໲सोबत ༏सरीजम൷ये इं།डकेटर ໲ाईट जोड໲े໲ा 
असे໲࿐ तर जेංहा फ༽໘ स༥क༺ट൪या ࿳पॉ༑झ༌टංह࿴ बाजू आ༐ण इं།डकेटर ໲ाईट൪या ๑सൿया 
बाजू໲ा अस໲े඀या ༏सඅट༻म ංहो඀टेजम൷ये ංहो඀टेजचा फरक असे໲࿐ तेංहा तो ໲ाईट चा໲ू 
राही໲. अ඀टरनेटर൪या सामा൸य कायादൣरൽयान࿐ ໲ाईट बंद राही໲࿐ कारण डायोड බायोचे 
आउटपुट ංहो඀टेज हे ༏सඅट༻म ංहो඀टेज൪या बरोबर असते.

༏सඅटम ංहो඀टेज൪या सुमारे अ൷या ൣංहो඀टेजवर आ༐ण अ඀टरनेटर൪या आरपीएम൪या ६ पट 
།ශ൥वे൸सीवर ංहो඀टेज प඀स देऊन टॅकोमीटर क༙༺वा त൴सम उपकरणा໲ा །नयं།රत के໲े जाते.

R आ༐ण I ट༦म༺न඀स ඼ेडेड ࿌࿕࿔࿑࿖࿘ क༙༺वा M࿘࿍ क༙༺वा །पन වकारात उप໲໒ आहेत.

काही ॲ༕൹໲के໷൸सम൷ये अ඀टरनेटर൪या SRE हाउ༛स༺ग൪या बाहेरी໲ बाजूस डे།ෂस ໷ी໘चा वापर के໲ा जातो. 
अ໷ा ໷ी໘्स इं༑जन उ൴पादका຿ारे ໲ाव඀या जातात࿐ जेणेक๐न अ൴यंत ව།तकू໲ प་र༊໦तीत अ඀टरनेटरम൷ये 
වवे໷ करणाൿया हवेती໲ कणांचे වमाण कमी करता येई໲. डे།ෂस ໷ी໘໲ा अ඀टरनेटर໷ी जोड൳यासाठ༼ ࿳I࿴ 
ट༦म༺न໲ हो໲म൷ये बसव໲े඀या අटडचा वापर के໲ा जाऊ ໷कतो. हा අटड यु།नट൪या आत །वໆुत๓໡ ा जोड໲े໲ा 
नसतो.

अ඀टरनेटर हे ංहो඀टेज །नमाणൣ करणारे यंර आहे. ංहो඀टेज रे൧यु໲ेटर࿐ रोटरमधी໲ चुंबक༽य 
ൡेරा໲ा །नयं།රत क๐न࿐ अ඀टरनेटर आउटपुट ࿌BAT࿍ ट༦म༺न໲वर །नमाणൣ करे໲ ൴या कमा໲ 
ංहो඀टेज໲ा मया༌ൣदत करतो. །नमाणൣ झा໲े໲े ංहो඀टेज࿐ अ඀टरनेटर൪या །डझाइननुसार एका 
།व༏໷໠ कमा໲ करंट मयादेൣपयຄत࿐ ༏सඅट༻मवरी໲ इ໲े༊൥බक໲ ໲ोडची पूततൣा कर൳यासाठ༼ 
करंट໲ा වवा།हत होऊ देते.

༊අ໲प ༗र༺ग एडं ࿌SRE࿍ ශेमम൷ये࿐ ථाउंड ໲༻ड वापर඀यास ती जोड൳यासाठ༼ ࿕࿓࿘࿴ क༙༺वा 
࿙࿓࿕࿚࿴ ඼ेड अस໲े໲े ༏छල ༌द໲े໲े असते࿟ अ൸यथा࿐ ථाउंडचा माग ൣमाउं ट༘༺ग हाडवൣेअर आ༐ण 
ෂॅकेट्समधून इं༑जनपयຄत जातो.

आकृती ८. तीन࿑तारी अ඀टरनेटरचा आराखडा

जसज໷ी गती आ༐ण आउटपुट वाढते࿐ तसतसे सामा൸य कायासൣाठ༼ फ༽໘ करंट पुरव൳यासाठ༼ 
डायोड බायोवर उप໲໒ ංहो඀टेज पुरेसे होते. जेංहा आउटपुट ංहो඀टेज बॅटरी ංहो඀टेजपेൡा 
जाඅत होते࿐ तेංहा अ඀टरनेटर ༏सඅटम ංहो඀टेज चा໲व൳यास सु๏वात करतो.

जर वाय༗र༺ग ༏सඅट༻मम൷ये इं།डकेटर ໲ाईटचा समावे໷ असे໲࿐ तर डायोड බायोवर ༏सඅट༻म 
ංहो඀टेज൪या उप༊໦तीमुळे इं།डकेटर ໲ाईट൪या दो൸ही बाजूंचे ංहो඀टेज समान होते आ༐ण 
໲ाईट बंद होतो.

एमआर६००६࿑आर१
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बॅटरी चाज ൣ༊໦ती सूचक

जेංहा ༏सඅटम ංहो඀टेज࿐ ංहो඀टेज रे൧यु໲ेटर൪या से ट༘༺गपेൡा कमी असतो࿐ तेංहा रे൧यु໲ेटर रोटरमधून 
जाणारा फ༽໘ करंट चा໲ू करतो आ༐ण अ඀टरनेटर໲ा ൴या൪या वेगासाठ༼ ࿌आरपीएम࿍࿐ 
तापमानासाठ༼ आ༐ण ༏सඅटम ංहो඀टेजसाठ༼ ໷൥य །ततके जाඅत आउटपुट །नमाणൣ कर൳याची 
परवानगी देतो. जेංहा ංहो඀टेज से ट༘༺ग गाठ໲༻ जाते࿐ तेංहा रे൧यु໲ेटर फ༽໘ करंट बंद करतो. 
जेංहा फ༽໘ करंट बंद होतो࿐ तेංहा रोटरमधी໲ चुंबक༽य ൡेර कोसळते आ༐ण अ඀टरनेटरचे 
आउटपुट ංहो඀टेज कमी होऊ ໲ागते. कमी होणाൿया ංहो඀टेजमुळे रे൧यु໲ेटर फ༽໘ करंट पु൸हा 
चा໲ू करतो आ༐ण चुंबक༽य ൡेර पु൸हा तयार होते. रे൧यु໲ेटरची ही ༕අव༛च༺ग །ඬया वेगाने सु๐ 
राहते࿐ ൬यामुळे आउटपुट आ༐ण ༏सඅटम ංहो඀टेज ංहो඀टेज से ट༘༺ग൪या अगद༻ जवळ राहतात. 
जोपयຄत ༏सඅटम൪या །वໆुत गरजांमुळे ༏सඅटम ංहो඀टेज࿐ ංहो඀टेज से ट༘༺गपेൡा कमी होत नाही࿐ 
तोपयຄत हे सु๐ राही໲. असे झा඀यास࿐ रे൧यु໲ेटर पु൸हा पूण ൣफ༽໘ करंट໲ा වवा།हत होऊ देई໲࿐ 
जेणेक๐न ༌द໲े඀या वेग࿐ तापमान आ༐ण ༏सඅटम ංहो඀टेजवर अ඀टरनेटरचे कमा໲ आउटपुट 
වा൹त होई໲.

बॅटरी कमी चाज ൣझा໲े໲༻ क༙༺वा जाඅत चाज ൣझा໲े໲༻ असणे.

༏सඅटम ංहो඀टमीटरचे वाचन सामा൸य मयादेൣबाहेर आहे.

इं༑जन चा໲ू असताना इं།डकेटर ໲ाईट चा໲ू होतो.

वन࿑वायर ༏सඅट༻मम൷ये आउटपुट ංहो඀टेज །नयं།රत कर൳यासाठ༼ अ඀टरनेटरमधी໲ ༏सඅट༻म 
ංहो඀टेजचा वापर के໲ा जातो आ༐ण अ།त་रຜ से൸स वाय༗र༺गची आव໸यकता नसते. ३࿑वायर 
༏सඅट༻मम൷ये࿐ आउटपुट ංहो඀टेज །नयं།රत कर൳यासाठ༼ से൸स ໲༻डमधी໲ ංहो඀टेजचा वापर 
के໲ा जातो. से൸स ໲༻ड वापर඀यामुळे ංहो඀टेज །नयंරणासाठ༼ ๑सൿया ༌ठकाणी ࿌जसे क༽ 
बॅटरी൪या जवळ൪या जं൥໷नवर࿍ ༏सඅट༻म ංहो඀टेज तपासणे ໷൥य होते.

आव໸यकतेनुसार ๑๏අत करा.

२. अ඀टरनेटर මाइංह बे඀टचा ताण यो൧य आहे का ते तपासा. །नमा൴ൣया൪या །नद๰໷ानुसार तो 
समायो༑जत करा.

३. बॅटरीची चाज ൣ༊໦ती तपासा. चाज ൣकमी अस඀यास࿐ །नमा൴ൣया൪या །नद๰໷ानुसार ་रचाज ൣकरा आ༐ण ती 
वापर൳यायो൧य आहे क༽ नाही हे तपास൳यासाठ༼ ໲ोड टेඅट करा. अचूक प་रणामांसाठ༼࿐ पुढ༻໲ །नदान 
चाच൳यांक་रता एक चांग඀या ༊໦तीत अस໲े໲༻ आ༐ण पूणपൣणे चाज ൣके໲े໲༻ बॅटरी आव໸यक आहे.

වणा໲༻चे །नदान खा໲༻໲වमाणे करा ࿌आकृती ९ आ༐ण १० पहा.࿍

चावी चा໲ू असताना࿐ इं༑जन सु๐ नसताना इं།डकेटर ໲ाईट बंद असतो.

बे඀ट टे൸໷न गेज

༏सඅट༻ममधी໲ ංहो඀टेज असामा൸यपणे वाढ඀यामुळे ब඀ब क༙༺वा इतर །वໆुत उपकरणांचे 
आयु඄य कमी होते.

आकृती ९. एक࿑तारी වणा໲༻ती໲ समඅयांचे །नराकरण करणे

१. །वໆुत වणा໲༻ची वाय༗र༺ग आ༐ण बॅटरी ट༦म༺न඀सम൷ये खराब जोडणी क༙༺वा इतर ໨໠ समඅया 
आहेत का ते तपासा࿐ ൬यामुळे ໷ॉट ൣस༥क༺ट࿐ ओपन स༥क༺ट࿐ ථाउंड स༥क༺ट क༙༺वा उຢ 
ව།तरोध །नमाणൣ होऊ ໷कतो.

चा ज༵༺ग ༏सඅट༻ममधी໲ །बघाड सामा൸यतः खा໲༻໲पैक༽ एका ໲ൡणाव๐न ༌दसून येतो࿞
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बंद
धावणे

වका໷

१२

पायൿया

डी१

࿌कने൥໷न तुट໲े आहे࿍

बॅट

ज໓र ໲༻ड

मु൦य

सूचक

ංहो඀टमीटर

अ඀टरनेटर

सु๏वात

ൺयूज

बी२࿐ बी३

ංहो඀टेज से൸स स༥क༺ट

ൻ໲ॉक

पायरी

जीआरडी

໲ाईट स༥क༺ट

बॅटरी

ංही

सीआय࿐ सी२

रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न໲ कने൥टर

एसीसी

५ अँ།पअर ൺयूजसह

ංहो඀टमीटर सूचक

༕අवच

ංही

पायൿया

आर

२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर १जी࿑२८६ ४࿓९६ पृ໣ ५

एमआर६००९࿑आर१

चाचणीसाठ༼ आव໸यक उपकरणे࿞

ब. सूचक ༌द໛ा൪या වणा໲༻ ࿑

इं༑जन बंद असताना चावी ࿋रन࿋ ༊໦तीत ठेवा.

रे൧यु໲ेटरवरी໲ ࿉࿕ ट༦म༺न໲໲ा जोडा. अ඀टरनेटर हाऊ༛स༺ग൪या हान๰स कने൥टरमधी໲ 
इं།डकेटर ໲ॅ໓ स༥क༺ट໲ा ථाउंड कर൳यासाठ༼ ൺयूज अस໲े໲༻ ࿌࿙࿑अँ།पअर࿍ ज໓र 
໲༻ड वापरा.

५࿑अँ།पअर ൺयूजसह ज໓र ໲༻ड

अ඀टरनेटरवरी໲ इं།डकेटर ໲ाईटची ໲༻ड །डඅकने൥ट करा. एक࿑वायर ༏सඅट༻मम൷ये࿐ 
हा ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ कने൥टर असे໲.

ज໓र ໲༻ड ໲ाव඀यावर इं།डकेटर ໲ाईट ໲ाग඀यास࿐ अ඀टरनेटर ๑๏අत करा क༙༺वा 
बद໲ा.

अ඀टरनेटरमधून इं།डकेटर ໲ाईटची ໲༻ड །डඅकने൥ट करा. एक࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ 
ही ࿳I࿴ ट༦म༺न໲वर असे໲. ३࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न໲ कने൥टर 
࿌ट༦म༺न໲ १ आ༐ण २࿍ །डඅकने൥ट करा आ༐ण इं།डकेटर ໲ॅ໓ स༥क༺ट कोणते आहे हे 
ट༦म༺न໲ ໷ोधून །न༐ໜत करा.

जर इं།डकेटर ໲ाईट चा໲ू राहत असे໲࿐ तर ໲ाईट आ༐ण अ඀टरनेटरमधी໲ इं།डकेटर 
໲ाईट स༥क༺टम൷ये ໷ॉट ൣ क༙༺वा ථाउंड झा໲े໲༻ ༊໦ती ໷ोधा आ༐ण ๑๏අत करा.

३. जर इं༑जन चा໲ू असताना इं།डकेटर ໲ाईट ໲ागत असे໲࿐ पण इं༑जन बंद असताना 
आ༐ण क༽ ༕අवच ࿋रन࿋ ༊໦तीत असताना ती ໲ागत नसे໲.

इं༑जन बंद असताना चावी ࿋रन࿋ ༊໦तीत ठेवा.

ट༻प࿞ जर ५࿑अँ།पअरचा ൺयूज उडा໲ा࿐ तर ज໓र ໲༻ड बแधा इं།डकेटर ໲ाईट 
स༥क༺टऐवजी से൸स स༥क༺ट໲ा जोड໲༻ गे໲༻ आहे. ज໓र ໲༻डचा ൺयूज बद໲ा आ༐ण 
पु൸हा වय൴न करा.

इं།डकेटर ໲ाईट ໛व༊໦त काम करत आहे क༽ नाही हे तपास൳यासाठ༼ ࿳C࿴ कडे 
जा.

ज໓र ໲༻ड ໲ावूनही इं།डकेटर ໲ाईट ໲ागत नस඀यास࿐ इं།डकेटर ໲ाईट स༥क༺टमधी໲ 
ओपन स༥क༺ट ໷ोधा आ༐ण ๑๏අत करा. स༥क༺टचा ൺयूज ओपन असू ໷कतो क༙༺वा 
໲ाईटचा ब඀ब जळा໲े໲ा असू ໷कतो. आव໸यकतेनुसार ๑๏අत करा.

आकृती १०. तीन࿑तारी වणा໲༻ती໲ दोष །नवारण

इं༑जन बंद करा. क༽ ༕අवच ࿋रन࿋ ༊໦तीवर །फरवा. इं།डकेटर ໲ाईट चा໲ू असाय໲ा 
हवा. तसे नस඀यास࿐ पायरी ३ वर जा.

ज໓र ໲༻ड ໲ाव໲े໲ा असताना इं།डकेटर ໲ाईट ໲ाग඀यास࿐ ࿋यु།नट ๑๏අती࿋ या 
सदराखा໲༻ वणनൣ के඀याවमाणे रे൧यु໲ेटर बद໲ा.

अ඀टरनेटरमधून इं།डकेटर ໲ाईटची ໲༻ड །डඅकने൥ट करा. एक࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ 
ही ࿳I࿴ ट༦म༺न໲वर असे໲. ३࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न໲ कने൥टर 
࿌ट༦म༺न໲ १ आ༐ण २࿍ །डඅकने൥ट करा आ༐ण रे൧यु໲ेटरवरी໲ ࿉१ ट༦म༺न໲໲ा जोड໲े໲े 
ट༦म༺न໲ ໷ोधून इं།डकेटर ໲ॅ໓ स༥क༺ट कोणते आहे ते །न༐ໜत करा. इं།डकेटर ໲ॅ໓ 
स༥क༺ट໲ा अ඀टरनेटर हाऊ༛स༺ग໷ी ථाउंड कर൳यासाठ༼ ൺयूज अस໲े໲༻ ࿌५࿑अँ།पअर࿍ 
ज໓र ໲༻ड वापरा.

१. इं༑जन चा໲ू असताना इं།डकेटर ໲ाईट चा໲ू अस඀यास࿞

जर इं།डकेटर ໲ाईट बंद झा໲༻࿐ तर ໲ाईट ໛व༊໦त काम करत आहे.

२. इं༑जन बंद असताना ࿌࿈ब඀ब चेक࿈ मोडम൷ये࿍ क༽ ༕අवच ࿈रन࿈ ༊໦तीत असताना 
इं།डकेटर ໲ाईट ໲ागत नस඀यास࿞

࿗࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न໲ कने൥टर ࿌ट༦म༺न໲ ࿕ आ༐ण ࿖࿍ །डඅकने൥ट 
करा.
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अ඀टरनेटर൪या स༫ංह༺༛स༺ग दरൽयान रोटरमधी໲ अव༏໷໠ चुंबक൴व कधीकधी न໠ होते. जर अ඀टरनेटर໲ा 
࿳R࿴ क༙༺वा ࿳RELAY࿴ ट༦म༺न໲ नसे໲࿐ तर पायरी ४ वर जा. जर अ඀टरनेटर໲ा ࿳R࿴ ट༦म༺न໲ असे໲࿐ 
तर अ඀टरनेटर໲ा वापरातून न काढता रोटर໲ा पु൸हा चुंबक༽कृत के໲े जाऊ ໷कते.

इं༑जन बंद असताना ංहो඀टेज मागी໲ री ड༙༺गपेൡा जाඅत अस඀यास࿐ अ඀टरनेटर आउटपुट उप໲໒ आहे. 
࿋रेटेड आउटपुट तपासणी࿋ या །वभागाकडे पुढे जा.

ංहो඀टेज न๻दवा.

२. ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ नस໲े඀या एक࿑तारी වणा໲༾म൷ये࿐ अ඀टरनेटर चा໲ू हो൳यासाठ༼ ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲वर बॅटरीचा 
पॉ༑झ༌टංह ංहो඀टेज आ༐ण रोटरमधी໲ अव༏໷໠ चुंबक൴व आव໸यक असते. ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲वर बॅटरी 
ංहो඀टेज आहे क༽ नाही हे तपास൳यासाठ༼ ංहो඀टमीटर वापरा. नस඀यास࿐ ංहो඀टेज कमी हो൳याचे कारण 
໷ोधा आ༐ण ते ๑๏අत करा.

१२࿑ංहो඀ट වणा໲༻साठ༼࿐ री ड༙༺ग १३.५ ते १४.५ ංहो඀ट൪या दरൽयान ༊໦र असावे आ༐ण कोण൴याही 
प་र༊໦तीत १५ ංहो඀ट൪या वर जाऊ नये. २४࿑ංहो඀ट වणा໲༻साठ༼࿐ री ड༙༺ग २७ ते २८ ංहो඀ट൪या दरൽयान 
༊໦र असावे आ༐ण कोण൴याही प་र༊໦तीत ३१ ංहो඀ट൪या वर जाऊ नये.

जर बॅटरी ट༦म༺न඀सवरी໲ ංहो඀टेज री ड༙༺ग आ༐ण ༏सඅटम ංहो඀टमीटरवर ࿌अस඀यास࿍ ༌दसणारे री ड༙༺ग वेगळे 
असे໲࿐ तर चुक༽൪या री ड༙༺गचे कारण ໷ोधा आ༐ण ते ๑๏අत करा.

࿑ जर इं།डकेटर ໲ाईट बंद झा໲༻࿐ तर रे༊൥टफायर །ෂजमधी໲ डायोड ໷ॉट ൣझा໲ा आहे. ࿋यु།नट ๑๏අती࿋ 
अंतगतൣ वणनൣ के඀याවमाणे रे༊൥टफायर །ෂज बद໲ा.

२. जर बॅटरी ओංहरचाज ൣझा໲༻ असे໲ ࿌अ།त पाणी वापर क༙༺वा बॅटरी൪या ංह๯ट्समधून इ໲े൥බो໲ाइट बाहेर 
पड൳याव๐न हे ༏सແ होत असे໲࿍࿐ सं໷༎यत उຢ ༏सඅट༻म ංहो඀टेजमुळे ໲ाईट ब඀ब क༙༺वा इतर །वໆुत 
उपकरणांचे आयु඄य कमी झा໲े असे໲࿐ क༙༺वा ༏सඅट༻म ංहो඀टमीटर सामा൸य मयादेൣपेൡा जाඅत ංहो඀टेज 
दाखवत असे໲࿞

१. जर बॅटरी कमी चाज ൣअसे໲࿐ वाहन चा໲ू असताना इं།डकेटर ໲ाईट चा໲ू राहत असे໲࿐ क༙༺वा ༏सඅटम 
ංहो඀टमीटर ऑपरे ट༘༺ग ංहो඀टेज අवीकाय ൣमयादेൣपेൡा कमी दाखवत असे໲ तर࿞

࿑ ३࿑वायर ༏सඅट༻म࿞ यापैक༽ कोण൴याही तपासणीदरൽयान ංहो඀टेज अ།नय༎मत अस඀यास क༙༺वा १५ 
ංहो඀टपेൡा ࿌२४࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर ३१ ංहो඀ट࿍ जाඅत झा඀यास࿐ से൸स ໲༻डची कं༌ट൸युइट༻ तपासा आ༐ण 
से൸स ໲༻डची कने൥໷൸स අवຣ  क๐न घຩ करा. इं༑जन चा໲ू असताना ංहो඀टेज पु൸हा तपासा. समඅया 
कायम रा།ह඀यास࿐ ࿋यु།नट ๑๏අती࿋ अंतगतൣ वणनൣ के඀याවमाणे रे൧यु໲ेटर बद໲ा आ༐ण फ༽໘ कॉइ໲म൷ये 
໷ॉट्सൣ आहेत का ते तपासा.

४. क༽ ༕අवच ࿋ऑफ࿋ ༊໦तीत असतानाही इं།डकेटर ໲ाईट चा໲ू अस඀यास࿞

ज໓र ໲༻ड ໲ावूनही इं།डकेटर ໲ाईट ໲ागत नस඀यास࿐ बॅटरी आ༐ण ໲ाईटमधी໲ इं།डकेटर ໲ाईट स༥क༺टमधी໲ 
ओपन स༥क༺ट ໷ोधा आ༐ण ๑๏අत करा. स༥क༺टचा ൺयूज ओपन असू ໷कतो. ࿌इं༑जन चा໲ू असताना࿐ 
໲ाईट໲ा अ඀टरनेटर຿ारे वीजपुरवठा होतो आ༐ण इं།डकेटर ໲ाईट स༥क༺ट໲ा समांतर जोड໲े඀या इतर 
स༥क༺ट्स຿ारे तो ථाउंड होतो.࿍ आव໸यकतेनुसार ๑๏අत करा.

बॅटरी पूणपൣणे चाज ൣझा඀यावर࿐ इं༑जन म൷यम गतीने चा໲ू असताना आ༐ण सव ൣइ໲े༊൥බक໲ ໲ोड बंद 
असताना࿐ बॅटरी ट༦म༺न඀सवरी໲ ංहो඀टेज तपास൳यासाठ༼ ංहो඀टमीटर वापरा. जर ३࿑वायर ༏सඅट༻म 
तपासत असा໲࿐ तर से൸स ໲༻ड ࿌जी अ඀टरनेटर൪या ࿉२ ट༦म༺न໲໲ा जोड໲े໲༻ असते࿍ ໷ोधा आ༐ण 
ංहो඀टेज री ड༙༺गकडे ໲ൡ ठेवत दो൸ही टोकांवरी໲ कने൥໷൸स हळूवारपणे ह໲वा.

१. ३࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ रे൧यु໲ेटरवरी໲ हान๰स कने൥टरम൷ये अस໲े໲े ංहो඀टेज तपास൳यासाठ༼ ංहो඀टमीटर 
वापरा. कने൥टर །डඅकने൥ट क๐न आ༐ण क༽ ༕අवच ࿋रन࿋ ༊໦तीत ठेवून ࿌इं༑जन चा໲ू नसताना࿍࿐ 
हान๰समधी໲ ट༦म༺न໲ १ आ༐ण २ या दो൸ह๦वर बॅटरी ංहो඀टेज ༌दस໲े पा།हजे. जर ते ठ༼क असे໲࿐ तर 
पायरी ४ वर जा. तसे नस඀यास࿐ अ඀टरनेटर चा໲ू होणार नाही. ංहो඀टेज कमी हो൳याचे कारण ໷ोधा 
आ༐ण ते ๑๏අत करा.

ट༻प࿞ जर ५࿑अँ།पअरचा ൺयूज उडा໲ा࿐ तर ज໓र ໲༻ड बแधा इं།डकेटर ໲ाईट स༥क༺टऐवजी से൸स 
स༥क༺ट໲ा जोड໲༻ गे໲༻ आहे. ज໓र ໲༻डचा ൺयूज बद໲ा आ༐ण पु൸हा වय൴न करा.

अ඀टरनेटरवरी໲ इं།डकेटर ໲ाईट स༥क༺ट །डඅकने൥ट करा.

࿑ एक࿑तारी වणा໲༻࿞ जर ංहो඀टेज अ།नय༎मत असे໲ क༙༺वा १५ ංहो඀टपेൡा जाඅत होत असे໲ ࿌२४࿑ංहो඀ट 
වणा໲༻वर ३१ ංहो඀ट࿍࿐ तर ࿋यु།नट ๑๏අती࿋ अंतगतൣ वणनൣ के඀याවमाणे रे൧यु໲ेटर बद໲ा आ༐ण फ༽໘ 
कॉइ໲म൷ये ໷ॉट्सൣ आहेत का ते तपासा.

ංहो඀टमीटर ज໓र 
໲༻ड ࿌།कमान १८ गेज࿟ ൺयूज नाही࿍

໲ൡात ൨या क༽ ංहो඀टेज से༡൸स༺ग स༥क༺ट໲ा सु๏वाती໲ा चा໲ू कर൳यासाठ༼ ࿖࿕࿑SI अ඀टरनेटर बॅटरी໲ा 
जोड໲े໲े असणे आव໸यक आहे ࿌वै༏໷໡ े यावरी໲ །वभाग पहा࿍. जेංहा यो൧य་र൴या जोडणी के໲े໲༻ 
असते आ༐ण ༏सඅटम तपासणीम൷ये ࿈नो आउटपुट࿈ ༊໦ती ༌दसून येते࿐ तेංहा अ඀टरनेटर໲ा ๑๏අतीची 
आव໸यकता आहे क༽ नाही हे ठरव൳यासाठ༼ खा໲༻໲ पायൿयांचा वापर करा࿞

ංहो඀टमीटर

࿑ जर इं།डकेटर ໲ाईट चा໲ूच रा།ह໲༻࿐ तर ໲ाईट आ༐ण अ඀टरनेटरमधी໲ ໷ॉट ൣस༥क༺ट ໷ोधा आ༐ण ते ๑๏අत 
करा.

इं༑जन सु๐ करा आ༐ण म൷यम गतीने चा໲वा. इं༑जन चा໲ू असताना बॅटरी൪या ट༦म༺न඀सवरी໲ ංहो඀टेज 
तपासा.

इं༑जन बंद क๐न आ༐ण सव ൣ།वໆुत उपकरणे बंद क๐न࿐ ංहो඀टमीटर वाप๐न बॅटरी൪या ट༦म༺न඀सवरी໲ 
ංहो඀टेज तपासा.

इं༑जन बंद असताना पूव๧ न๻दव໲े඀या री ड༙༺गपेൡा ංहो඀टेज कमी अस඀यास࿐ अ඀टरनेटरकडून कोणताही 
आउटपुट ༎मळत नाही. ࿋नो आउटपुट࿋ या །वभागाकडे जा.
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डी. आउटपुट नाही

१जी࿑२८६ ४࿓९६

सी. इं།डकेटर ໲ाईट नस໲े඀या क༙༺वा इं།डकेटर ໲ाईट ໛व༊໦त काम करत अस໲े඀या වणा໲༻ ࿑

चाचणीसाठ༼ आव໸यक उपकरणे࿞चाचणीसाठ༼ आव໸यक उपकरणे࿞
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सावधानता࿞ अ඀टरनेटरचा ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲ ໲༻ड काढ൳यापूव๧ क༙༺वा जोड൳यापूव๧ बॅटरीवरी໲ །नगे༌टංह 
केब໲ །डඅकने൥ट न के඀यास इजा होऊ ໷कते. जर एखादे उपकरण अ඀टरनेटर൪या ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲वर 
໷ॉट ൣझा໲े࿐ तर ते उपकरण ൴वचे໲ा भाज൳याइतके पटकन गरम होऊ ໷कते.

࿳I࿴ ट༦म༺न໲ जोड໲े໲े असताना आ༐ण इं།डकेटर ༌दवा चा໲ू असताना࿐ ංहो඀टेज बॅटरी ංहो඀टेजपेൡा कमी 
असे໲. ही तपासणी कर൳यासाठ༼ ࿳I࿴ ट༦म༺न໲वरी໲ वाय༗र༺ग །डඅकने൥ट करणे आव໸यक अस඀यास࿐ 
हान๰स वायरम൷ये बॅटरी ංहो඀टेज तपासा. ංहो඀टेज अस඀यास࿐ पायरी ४ वर जा. ංहो඀टेज नस඀यास࿐ 
ංहो඀टेज कमी हो൳याचे कारण ໷ोध൳यासाठ༼ ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ स༥क༺ट तपासा ࿌ब඀ब जळा໲े໲ा असू ໷कतो࿍. 
आव໸यकतेनुसार ๑๏අत करा.

वाय༗र༺ग हान๰स ࿳R࿴ ट༦म༺न໲໲ा पु൸हा जोडा࿐ ൴यानंतर अ඀टरनेटरचे आउटपुट पु൸हा तपासा.

रोटर໲ा पु൸हा चुंबक༽कृत करा࿐ अ඀टरनेटर໲ा࿐ बॅट ࿌BAT࿍ ट༦म༺न໲໲ा आ༐ण ථाउंड स༥क༺ट໲ा नेहमीचे 
कने൥໷न जोड໲े໲े अस඀याची खाරी करा. ࿳R࿴ ट༦म༺न໲व๐न वाय༗र༺ग हान๰स །डඅकने൥ट करा. बॅटरी൪या 

पॉ༑झ༌टංह टोकापासून अ඀टरनेटर൪या ࿳R࿴ ट༦म༺न໲पयຄत ൡणभरासाठ༼ एक ज໓र ໲༻ड जोडा. यामुळे 
ൡणभरासाठ༼ रोटरमधून यो൧य ༌द໷ेने फ༽໘ करंट වवा།हत होई໲ आ༐ण चुंबक൴व पुनसຄच༎यत होई໲.

३. ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ अस໲े඀या एक࿑तारी වणा໲༾म൷ये࿐ या ट༦म༺न໲वरी໲ इं།डकेटर ໲ाइट൪या වवाहामुळे सामा൸य 
चुंबक൴व །नमाणൣ होते. इं༑जन बंद असताना आ༐ण क༽ ༕අवच चा໲ू असताना࿐ या ट༦म༺न໲वर ංहो඀टेज आहे 
क༽ नाही हे तपास൳यासाठ༼ ංहो඀टमीटर वापरा.

अ◌ॅमीटर ࿌अ඀टरनेटर൪या रे ट༘༺गपेൡा །कमान १५ अँ།पअर जाඅत །वໆुत වवाह ൡमता࿍

ංहो඀टमीटर

प་रवतनൣीय काबनൣ पाइ໲ ໲ोड चाचणी

१. पुढ༻໲ पायൿयांम൷ये वणनൣ के඀यानुसार चाचणी उपकरणां൪या जोडणीसाठ༼ आकृती ११ पहा. जर इंड༊൥टංह 
།पक࿑अप ࿌࿳൥໲ॅ໓ ऑन࿴࿍ වकारचा अ◌ॅमीटर वापर໲ा असे໲࿐ तर करंट ൥໲ॅ໓ अ඀टरनेटर൪या आउटपुट 
໲༻डवर ठेवा आ༐ण थेट पायरी ४ वर जा. जर ༏सरीज अ◌ॅमीटर वापर໲ा असे໲࿐ तर बॅटरीवरी໲ །नगे༌टංह 
बॅटरी केब໲ །डඅकने൥ट करा.

࿘. जर अ඀टरनेटर चा໲ू हो൳यास अडथळा आणू ໷कणारी कोणतीही प་र༊໦ती आढळ໲༻ नसे໲ ࿌पायरी ࿕࿐ ࿖࿐ 
क༙༺वा ࿗࿍࿐ तर इं༑जन །नमा൴ൣया൪या सूचनांनुसार इं༑जनमधून अ඀टरनेटर काढा आ༐ण यु།नट ๑๏අतीसाठ༼ 

पुढे जा.

४. सूचना࿞ जेංहा २४࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मचे །नदान कर൳यासाठ༼ १२࿑ංहो඀ट काबनൣ पाइ໲ ໲ोड टेඅट वापर໲༻ जाते࿐ 
तेංहा ໲ोड टेඅट फຜ बॅटरी पॅकमधी໲ १२࿑ංहो඀ट पोटे༊൸໷अ໲໲ाच जोडा. १२࿑ංहो඀ट ໲ोड टेඅट໲ा २४࿑
ංहो඀ट पोटे༊൸໷अ໲໲ा जोड඀यास ໲ोड टेඅट खराब होई໲.

२. अ◌ॅमीटर अ඀टरनेटर൪या ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲໲ा ༏सरीजम൷ये जोडा.

३. बॅटरी໲ा །नगे༌टංह बॅटरी केब໲ पु൸हा जोडा.

आकृती ११. रेटेड आउटपुट तपासणी
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३. DE ශेम ࿌रोटरसह࿍ SRE हाउ༛स༺ग ࿌අटेटरसह࿍ पासून वेगळ༻ करा. आव໸यक अस඀यास࿐ අඬू 
මायංहरने DE ශेम අटेटर൪या कडेपासून काळजीपूवकൣ उच໲ा ࿌आकृती १३࿍. वेगळे 
के඀यानंतर࿐ तपासणी दरൽयान धूळ आत जा൳यापासून रोख൳यासाठ༼ यु།नट൪या आती໲ SRE 
बेअ༗र༺गवर टेप ໲ावा.

५. ංहो඀टमीटरची །नगे༌टංह ໲༻ड ථाउंड के໲े඀या बॅटरी൪या །नगे༌टංह ट༦म༺न໲໲ा जोडा. वेगवेग यඁा 
༌ठकाणी तपासणी कर൳यासाठ༼ मीटरची पॉ༑झ༌टංह ໲༻ड मोकळ༻ ठेवा.

सूचना࿞ फाඅटनस ൣनेहमी ൴यां൪या मूळ जागीच पु൸हा बसवा. फाඅटनस ൣबद໲൳याची आव໸यकता 
अस඀यास࿐ केवळ यो൧य पाट ൣनंबर क༙༺वा ൴या൪या समतु඀य पाट ൣनंबरचाच वापर करा.

जर यो൧य पाट ൣनंबर उप໲໒ नसे໲࿐ तर फຜ समान आकार आ༐ण ताकद༻चे भाग 
वापरा. अ඀टरनेटर൪या अंतगतൣ फाඅटनससൣाठ༼࿐ स༫ංह༺स पाट्सൣ कॅट໲ॉगमधी໲ ࿋डे඀को 
रेमी अमे་रका අटँडड ൣहाडवൣेअर फाඅटनस࿋ൣ །वभागाचा संदभ ൣ൨या.

ओहममीटर

जर तपासणीत अ඀टरनेटर ๑๏අतीची आव໸यकता अस඀याचे आढळ໲े࿐ तर །नमा൴ൣया൪या सूचनांनुसार 
इं༑जनमधून अ඀टरनेटर काढा.

म൷यम गतीने ࿌rpm࿍ चा໲वा.

࿕. ๑๏අतीनंतर जोडणीसाठ༼ ༊අ໲प ༗र༺ग एडं ࿌SRE࿍ हाउ༛स༺ग आ༐ण මाइංह एडं ࿌DE࿍ ශेमवर 
अ໲ाइनम๯ट माकൣ ठेवा ࿌आकृती ࿕࿖࿍.

࿑ जर १२࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर ථाउंड स༥क༺ट ංहो඀टेज මॉप ०.२५ ංहो඀टपेൡा जाඅत असे໲ ࿌२४࿑
ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर ०.५ ංहो඀ट࿍࿐ तर ථाउंड स༥क༺टची सव ൣकने൥໷൸स අवຣ  क๐न घຩ करा. 
असे क๐नही जर अ།त་रຜ ංहो඀टेज මॉपची समඅया ๒र होत नसे໲࿐ तर ථाउंड स༥क༺ट 
केब඀सचा आकार अयो൧य आहे का क༙༺वा ൴यांम൷ये उຢ रे༑झඅट൸सची ༊໦ती आहे का ते 
तपासा.

सावधानता࿞ अ඀टरनेटरचा ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲ ໲༻ड काढ൳यापूव๧ क༙༺वा जोड൳यापूव๧ 
बॅटरीवरी໲ །नगे༌टංह केब໲ །डඅकने൥ट न के඀यास इजा होऊ ໷कते. जर एखादे 
उपकरण अ඀टरनेटर൪या ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲वर ໷ॉट ൣझा໲े࿐ तर ते उपकरण ൴वचे໲ा 
भाज൳याइतके पटकन गरम होऊ ໷कते.

द໷ൣ།व඀यास །न༤द༺໠ टॉकൣ मू඀यांचा वापर करा.

जे फाඅटनस ൣपु൸हा वापरायचे नाहीत࿐ ൴यांची न๻द कायपൣແतीम൷ये के໲༻ जाई໲.
࿑ जर वाचन मागी໲ वाचनापेൡा कमी असे໲ ࿌पायरी ࿚࿍࿐ तर ࿋नो आउटपुट࿋ །वभागाचा संदभ ൣ

൨या.

२. ४ ඼ू बो඀ट काढा.

इतर कोण൴याही වकारे फाඅटनर वापर඀याने क༙༺वा बद໲඀याने भागाचे क༙༺वा වणा໲༻चे 
नुकसान होऊ ໷कते.

७. ༏सඅट༻मवरी໲ सव ൣ།वໆुत भार बंद क๐न࿐ इं༑जन सु๐ करा आ༐ण

൬या फाඅटनसनൣा ඼ेड ໲ॉ क༙༺ग कंपाऊंडची आव໸यकता असे໲࿐ ൴यांची न๻द कायपൣແतीम൷ये 
के໲༻ जाई໲.

एकापेൡा जाඅत बॅटरी अस໲े඀या ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ बॅटरी चा ज༵༺ग मोडम൷ये अस඀याවमाणे 
जोड໲े඀या बॅटरी सेटचा पॉ༑झ༌टංह ංहो඀टेज तपासा.

अ඀टरनेटर कमा໲ ൡमतेने चा໲ू असताना࿐ अ඀टरनेटर हाऊ༛स༺ग आ༐ण बॅटरी൪या །नगे༌टංह 
ट༦म༺न໲मधी໲ ථाउंड स༥क༺टमधी໲ ංहो඀टेज මॉप तपासा आ༐ण न๻दवा. काबनൣ पाइ໲ ໲ोड 
बंद करा.

कमा໲ अँ།पअर आउटपुट हे अ඀टरनेटर මाइංह एडं ࿌DE࿍ ශेमवरी໲ पाट ൣनंबर൪या पुढे 
छाप໲े඀या आउटपुट रे ट༘༺ग൪या १५ अँ།पअर൪या आत असावे࿐ क༙༺वा या मॅ൸युअ໲൪या 
໨े༏स།फके໷൸स །वभागात सूचीबແ के඀याවमाणे असावे. १२࿑ංहो඀ट ༏सඅटमवर ංहो඀टेज 
මॉप ०.२५ ංहो඀ट क༙༺वा ൴यापेൡा कमी असावा ࿌२४࿑ංहो඀ट ༏सඅटमवर ०.५ ංहो඀ट क༙༺वा 
൴यापेൡा कमी࿍.

८. बॅटरी൪या पॉ༑झ༌टංह ट༦म༺न໲वरी໲ ංहो඀टेज पु൸हा तपासा. ංहो඀टेज मागी໲ री ड༙༺गपेൡा जाඅत 
अस໲े पा།हजे࿐ परंतु १२࿑ංहो඀ट ༏सඅटमवर १५ ංहो඀टपेൡा कमी ࿌२४࿑ංहो඀ट ༏सඅटमवर ३१ 
ංहो඀ट࿍ अस໲े पा།हजे.

रे ट༘༺गपेൡा १५ अँ།पअरपेൡा जाඅत कमी अस඀यास࿐ ๑๏අत करा क༙༺वा बद໲ा.

११०࿑ංहो඀ट चाचणी ༌दवा ࿌ऐ༊ຣ क࿍

࿑ जर ࿕࿖࿑ංहो඀ट ༏सඅटमवर री ड༙༺ग ࿕࿙ ංहो඀टपेൡा जाඅत असे໲ ࿌࿖࿘࿑ංहो඀ट ༏सඅटमवर ࿗࿕ 
ංहो඀ट࿍࿐ तर हाय ංहो඀टेज आउटपुट །वभागाचा संदभ ൣ൨या.

࿑ जर रे ट༘༺ग൪या १५ अँ།पअर൪या आत असे໲࿐ तर अ඀टरनेटर चांग໲ा आहे. तपासा

आव໸यकतेनुसार ๑๏අत करा.

໲ोड बंद क๐न࿐ बॅटरीवर काबनൣ पाइ໲ ໲ोड टेඅट जोडा.

९. काबनൣ पाइ໲ ໲ोड चा໲ू करा आ༐ण बॅटरी൪या पॉ༑झ༌टංह ट༦म༺न໲वरी໲ ංहो඀टेज १३ ංहो඀टपेൡा 
࿌२४࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर २५ ංहो඀ट࿍ कमी होऊ न देता࿐ अ◌ॅमीटरवर अ඀टरनेटरचे कमा໲ 
आउटपुट ༎मळव൳यासाठ༼ ते समायो༑जत करा. कमा໲ अ◌ॅ༔໓अर आउटपुटची न๻द करा.

अ඀टरनेटर.

६. बॅटरी൪या पॉ༑झ༌टංह ट༦म༺न໲वरी໲ ංहो඀टेज तपासा आ༐ण न๻दवा.

सूचना࿞ काही इं༑जन कॉ༓൸फगरे໷नमधी໲ काही अ඀टरनेटरवर࿐ आउटपुट ट༦म༺न໲໲ा ࿕.࿙µf 
कपॅ༏सटर ࿌DRA ࿕࿝࿜࿙࿘࿘࿘࿍ बसव໲े໲ा असून तो ࿗࿓࿜࿴ ໲ांबी൪या ࿕࿔࿑࿖࿘ से඀फ टॅ प༙༺ग 
අඬूने जोड໲े໲ा आहे. अ඀टरनेटर वेगळे कर൳यापूव๧ අඬू आ༐ण कपॅ༏सटर ࿌DRA ࿕࿝࿜࿙࿘࿘࿘࿍ 
काढून टाका.

समඅयेचे कारण इतरර.

चाचणीसाठ༼ आव໸यक उपकरणे࿞
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࿙. අटेटर །डඅकने൥ट कर൳यासाठ༼ ࿗ रे༊൥टफायर །ෂज नट काढा. SRE हाउ༛स༺गमधून අटेटर उच໲ा. 
आव໸यक अस඀यास࿐ අඬू මायංहरने काळजीपूवकൣ අटेटर SRE हाउ༛स༺गपासून वेगळे करा 
࿌आकृती ࿕࿘࿍.

आकृती १५. අटेटरची །वໆुत तपासणीआकृती १३. अ඀टरनेटरचे पृथ൥करण

आकृती १४. අटेटर काढणे

७. අटेटरची །वໆुत तपासणी करा. ओहममीटर क༙༺वा ११०࿑ංहो඀ट टेඅट ໲ॅ໓ वापरा ࿌आकृती १५࿍. අटेटर൪या 
कोण൴याही ໲༻ड्स आ༐ण අटेटर ໲ॅ༎मने໷൸सम൷ये सात൴य नसावे.

६. අटेटर वाइं ड༙༺गवर काळसर࿐ जळ඀यासारखा रंग आ໲ा आहे का ते तपासा.

जर सात൴य असे໲࿐ तर व༙༺༙ड༺൧ज ථाउंडेड आहेत. बद໲ा

तथा།प࿐ ໷ॉट ൣझा໲े඀या क༙༺वा ओपन डे඀टा අटेटर वाइं ड༙༺गची स༫ංह༺स इ໲े༊൥බक໲ 
तपासणी के໲༻ जात नाही. जर इतर सव ൣइ໲े༊൥බक໲ तपास൳या सामा൸य असती໲ 
आ༐ण अ඀टरनेटरने रेटेड आउटपुट൪या १५ अँ།पअर൪या आत वीज །नमाणൣ के໲༻ 
नसे໲࿐ तर අटेटर ໷ॉट ൣ क༙༺वा ओपन अस඀याचे सू༏चत होते आ༐ण අटेटर बद໲णे 
आव໸यक आहे.

आकृती १२. पुनज๼डणीसाठ༼ मा༱क༺गचे संरेखन

४. एसआरई हाउ༛स༺ग अस๯ൻ໲༻म൷ये सै໲ जोड൳या क༙༺वा इतर ໨໠ ༌दसणाൿया समඅया आहेत का 
ते तपासा. आव໸यकतेनुसार ๑๏අत करा. असे काहीही न आढळ඀यास࿐ एसआरई तपासणी 
सु๐ ठेवा.

जर वाइं ड༙༺ग एकसारखी काळ༻ आ༐ण जळा໲े໲༻ असे໲࿐ आ༐ण वा༥न༺໷चा थर །नघून उघຳ ा 
तारा ༌दसत असती໲࿐ तर අटेटर देखी໲ बद໲໲ा पा།हजे.

यु།नट൪या आतून वाइं ड༙༺ग पहा ࿑ वाइं ड༙༺ग൪या बाहेरी໲ बाजूस अस໲े໲ा काळा रंग वाइं ड༙༺ग 
जळा඀याचे द໷ൣवत नाही.
जर सव ൣवाइं ड༙༺गचा रंग एकसारखा असे໲ आ༐ण वा༥न༺໷चे आवरण །नघत नसे໲࿐ तर །वໆुत 
तपासणी करा. जर काही वाइं ड༙༺ग गडद आ༐ण इतर །फकट असती໲࿐ तर ໷ॉट࿐ൣ ओपन क༙༺वा 
ථाउंडेड ༊໦ती अस඀याचे सू༏चत होते. අटेटर बद໲ा.

අटेटर.

जर कं༌ट൸यूइट༻ नसे໲࿐ तर අटेटर बแधा चांग໲ा आहे.

२ අटेटर
໲ॅ༎मने໷न

३

१ एसआरई हाउ༛स༺ग अस๯ൻ໲༻ २ 
අඬू මायංहर ३ අटेटर ४ 

रे༊൥टफायर །ෂज नट्स ࿌३ नग࿍

१

१

३

१ අटेटर ໲༻ड्स

३ डीई ශेम

ओहममीटर

४

२

२ डीई ශेम ࿌रोटरसह࿍
३ අඬू මायංहर ४ एसआरई हाउ༛स༺ग 
࿌අटेटरसह࿍

३

१

२

४

२

२ අटेटर
१ एसआरई गृह།नमाणൣ

२
१

१ ඼ू बो඀ट ࿌४ नग࿍

९२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर १जी࿑२८६ ४࿓९६ पृ໣

एसआरई गृह།नमाणൣ आ༐ण घटक

एमआर६०१४࿑आर१एमआर६०१२࿑आर१

एमआर६०११࿑आर१ एमआर६०१३࿑आर१
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२

२

२ डायोड බायो ३ रे൧यु໲ेटर 
අබॅप ४ रे༊൥टफायर །ෂज අබॅ൹स

३

२ डायोड ༊൥໲൹स

९
५

२ रे൧यु໲ेटर नट
१ ࿳बॅट࿴ ट༦म༺न໲ नट

१

අඬू ࿌इ൸सु໲ेटेड࿍

ओहममीटर

३

६

८ कपॅ༏सटर

४

१ जोडणारा අඬू ࿌इ൸सु໲ेटेड࿍

२

७

१ ථाउंड हीट ༛स༺क

१

१

८

३

४

कने൥໷न ࿌१࿑वायर වकार࿍
३ रे൧यु໲ेटर අटड

९ रे༊൥टफायर །ෂज

३ इ൸सु໲ेटेड हीट ༛स༺क

५

४ ་र໲े ट༦म༺न໲ नट ५ ་र໲े ट༦म༺न໲ कने൥टर ६ །ෂज 
जोड൳याचे අඬू ७ कपॅ༏सटर जोडणी.

१जी࿑२८६ ४࿓९६१० २१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटरपृ໣

एमआर६०१६࿑आर१

एमआर६०१५࿑आर१

एमआर६०१७࿑आर१

࿜. डायोड බायो །डඅकने൥ट कर൳यासाठ༼ इ൸सु໲ेटेड रे൧यु໲ेटरचा जोडणारा අඬू काढा ࿌आकृती 
࿕࿚࿍. SRE अस๯ൻ໲༻मधून බायो उच໲ा.

कोणतेही री ड༙༺ग चुक༽चे अस඀यास࿐ डायोड ओपन क༙༺वा ໷ॉट ൣझा໲ा आहे असे सू༏चत होते 
आ༐ण रे༊൥टफायर །ෂज बद໲໲ा पा།हजे. །ෂज काढ൳यासाठ༼࿐ आती໲ BAT ट༦म༺न໲ नट࿐ 
रे൧यु໲ेटर අटडवरी໲ नट आ༐ण कने൥टर࿐ आती໲ ࿳R࿴ ࿌་र໲े࿍ ट༦म༺न໲ नट आ༐ण कने൥टर 
࿌वापर඀यास࿍࿐ །ෂज जोडणारे दोन අඬू आ༐ण इ൸सु໲ेटेड कपॅ༏सटर जोडणारा අඬू काढा. 
SRE हाउ༛स༺गमधून कपॅ༏सटर आ༐ण रे༊൥टफायर །ෂज उच໲ा ࿌आकृती १८࿍.

आकृती १६. डायोड །රकुटाची །वໆुत तपासणी

खा໲༻໲වमाणे ६ डायोड तपासा࿞

ओहममीटरची पॉ༑झ༌टංह ໲༻ड࿐ །त൸ही ඼ेडेड අटड्सभोवती अस໲े඀या मेट໲ डायोड 
༊൥໲൹सना घຩपणे ໲ावा. །त൸ही री ड༙༺൧ज समान असावीत आ༐ण ती ओपन स༥क༺ट द໷ൣवतात.

ථाउंडेड हीट ༛स༺क൪या जागी इ൸सु໲ेटेड ࿌पॉ༑झ༌टංह࿍ हीट ༛स༺क वाप๐न तपासणी पु൸हा 
करा. ओहममीटरची །नगे༌टංह ໲༻ड इ൸सु໲ेटेड हीट ༛स༺कवर ठेवून࿐ །त൸ही री ड༙༺गम൷ये 
कं༌ट൸युइट༻ ༌दस໲༻ पा།हजे. ໲༻ड्सची अद໲ाबद໲ करा आ༐ण पु൸हा तपासा. །त൸ही नवीन 
री ड༙༺गम൷ये ओपन स༥क༺ट ༌दस໲े पा།हजे.

जर सव ൣरी ड༙༺൧ज यो൧य असती໲࿐ तर डायोड බायो चांग໲ा आहे.

९. डायोड බायो ࿌आकृती १६࿍ तपास൳यासाठ༼ ओहममीटर वापरा. ओहममीटरची །नगे༌टංह ໲༻ड 
रे൧यु໲ेटर අබॅपवर ठेवा आ༐ण पॉ༑झ༌टංह ໲༻ड वाप๐न །त൸ही रे༊൥टफायर །ෂज අබॅ൹ससोबत 
कं༌ट൸यूइट༻ तपासा. །त൸ही री ड༙༺൧जनी कं༌ट൸यूइट༻ द໷ൣव໲༻ पा།हजे. ओहममीटर൪या ໲༻ड्सची 
जागा बद໲ा आ༐ण पु൸हा तपासणी करा. सव ൣरी ड༙༺൧जनी ओपन स༥क༺ट द໷ൣव໲े पा།हजे.

आकृती १८. रे༊൥टफायर །ෂज काढणे

ट༻प࿞ ༑जथे डायोड तपासताना ࿳ओहममीटर࿴ वापर൳याचा उ඀໲ेख आहे࿐ །तथे ࿳།ड༑जट໲ 
වकार࿴ म඀ट༻मीटरसाठ༼ ࿳डायोड चाचणी काय๰࿴ से ट༘༺ग वापरावी.

कोणतेही वाचन चुक༽चे अस඀यास࿐ डायोड །රकूट बद໲ा.

१०. रे༊൥टफायर །ෂज तपास൳यासाठ༼ ओहममीटर वापरा ࿌आकृती १७࿍.

आकृती १७. रे༊൥टफायर །ෂजची །वໆुत तपासणी

ओहममीटरची नकारा൴मक ໲༻ड ථाउंड के໲े඀या हीट ༛स༺कवर ठेवा.

໲༻ड्स बद໲ा आ༐ण पु൸हा करा. །त൸ही नवीन री ड༙༺൧जम൷ये कं༌ट൸युइट༻ ༌दस໲༻ पा།हजे.

जर सव ൣरी ड༙༺൧ज बरोबर असती໲࿐ तर रे༊൥टफायर །ෂज चांग໲ा आहे.

SRE ශेमम൷ये །ෂज जागेवरच तपास໲ा जाऊ ໷कतो.
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एमआर६०१८࿑आर१
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डीई ශेम आ༐ण घटक

११२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर

जर मागी໲ तपासणीनंतर रे൧यु໲ेटर बद໲൳याची सूचना ༎मळा໲༻ असे໲࿐ तर तो बद໲ा. रे൧यु໲ेटर 
चांग໲ा आहे क༽ नाही हे माहीत नस඀यास࿐ एसआय࿑වकार൪या रे൧यु໲ेटरसाठ༼ मा൸यताවा൹त टेඅटर 
वापरा.

१२. ෂ໷ेस आ༐ण ໲༻ड्सची जाඅत झीज࿐ तुटफूट इ൴याद༻ तपासा. बद໲൳याची आव໸यकता अस඀यास࿐ 
नंतर൪या जोडणीसाठ༼ ໲༻ड वायसचൣी मांडणी आ༐ण ໲༻ड ༊൥໲൹सची ༊໦ती न๻दवून ठेवा࿟ ෂ໷ेस 
एकसारखेच असतात࿐ परंतु ໲༻ड्स आ༐ण ༊൥໲൹स वेगवेग यඁा ༌ठकाणी बसव໲े໲े असतात. ෂ໷ेस 
मोकळे कर൳यासाठ༼ ෂ໷ །पन काळजीपूवकൣ काढा ࿌आकृती १९࿍. ෂ໷ेस आ༐ण ໨ेसर एक࿑एक 
क๐न काढा࿐ ते हरवू नयेत ൽहणून ༡໪༺൧जभोवती बोटे ठेवा. ་रटे न༙༺ग टॅൻस मोकळे कर൳यासाठ༼ ෂ໷ 
໲༻ड ༊൥໲൹स क༙༺༏चत पसरवणे आव໸यक असू ໷कते.

११. ෂ໷ेस क༙༺वा रे൧यु໲ेटरची स༫ංह༺༛स༺ग कर൳यासाठ༼ ෂ໷ हो໘र अस๯ൻ໲༻ काढावी ໲ागे໲ ࿌आकृती १९࿍. 
ෂ໷ेस मागे ओढ໲े඀या ༊໦तीत धरा आ༐ण ෂ໷ेस ൴याच ༊໦तीत ठेव൳यासाठ༼ ෂ໷ །पन घा໲ा. 
रे൧यु໲ेटरचा इ൸सु໲ेटेड जोडणारा අඬू काढा. रे൧यु໲ेटरचा नट आ༐ण අटड कने൥टर ࿌वापर඀यास࿍ काढा. 
༊൥໲अर൸ससाठ༼ आव໸यकतेनुसार ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ कने൥टर ࿌वापर඀यास࿍ ह໲व൳यासाठ༼ आती໲ ࿳I࿴ 
ट༦म༺न໲चा नट सै໲ करा क༙༺वा काढा. ໷ेवट༻࿐ ෂ໷ हो໘रचा །पංहोट අඬू काढा. डायोड බायो क༙༺वा 
࿳I࿴ ट༦म༺न໲ कने൥टरमधून रे൧यु໲ेटर कने൥टर न वाकवता࿐ ෂ໷ हो໘र अस๯ൻ໲༻ हाऊ༛स༺गमधून वर 
उच໲ा.

आकृती १९. ෂ໷ हो໘रची तोडफोड

रे൧यु໲ेटर बद໲ताना फ༽໘ कॉइ໲म൷ये ໷ॉट ൣस༥क༺ट आहे का हे नेहमी तपासा.

१४. संरൡक टेप काढा ࿌पायरी ३ पहा࿍ आ༐ण एसआरई हाऊ༛स༺गमधी໲ बेअ༗र༺ग तपासा. बेअ༗र༺ग 
कायमඅव๐पी वंगणयुຜ असतात࿟ ථीस ໲ावू नका. बेअ༗र༺ग कोरडे क༙༺वा खराब झा໲े अस඀यास࿐ ते 
बद໲ा. जर एसआरई हाऊ༛स༺गमधून ෂ໷ेस न काढता बेअ༗र༺ग बद໲໲े जात असे໲࿐ तर बेअ༗र༺ग 
काढताना ෂ໷ेस मागे घेत໲े඀या ༊໦तीत ध๐न ठेव൳यासाठ༼ ෂ໷ །पनचा वापर करा.

१३. रे൧यु໲ेटर जोडणारा उर໲े໲ा ࿌ථाउंड࿍ අඬू काढा.

आकृती २०. एसआरई बेअ༗र༺ग काढणे

तसेच࿐ फ༽໘ ථाउंडेड आहे क༽ नाही हे तपास൳यासाठ༼ ओहममीटरचा वापर करा. 
൴यासाठ༼ ओहममीटरची एक ໲༻ड ༊අ໲प ༗र༺ग໲ा आ༐ण ๑सरी ໲༻ड रोटर ශेम क༙༺वा 
໷ाൺट໲ा ໲ावा. फ༽໘ ථाउंडेड नाही हे द໷ൣव൳यासाठ༼ री ड༙༺ग अनंत ࿌ओपन࿍ अस໲े 
पा།हजे. जर फ༽໘चा रे༑झඅट൸स ໨े༏स།फके໷൸स൪या बाहेर असे໲ क༙༺वा फ༽໘ ථाउंडेड 
असे໲࿐ तर पुढ༻໲ पायൿयांम൷ये वणनൣ के඀याවमाणे रोटर बद໲ा.

आकृती २१. रोटरची །वໆुत तपासणी

१५. रोटर फ༽໘ रे༑झඅट൸स तपास൳यासाठ༼ ओहममीटर वापरा. ही तपासणी कर൳यासाठ༼ रोटर ໷ाൺटवरी໲ 
दोन ༊අ໲प ༗र༺गवर ओहममीटरचे ໲༻ड्स ठेवा ࿌आकृती २१࿍. यो൧य मू඀यासाठ༼ या །वभागा൪या ໷ेवट༻ 
༌द໲े඀या स༫ංह༺स ໨े༏स།फके໷൸सचा संदभ ൣ൨या.

बेअ༗र༺ग काढ൳यासाठ༼࿐ SRE हाऊ༛स༺गमधी໲ ༏छලापेൡा क༙༺༏चत ໲हान ອूब वापरा आ༐ण बेअ༗र༺ग 
हाऊ༛स༺ग൪या आत ढक໲ा ࿌आकृती २०࿍. जर बेअ༗र༺ग काढ໲े नाही࿐ तर बेअ༗र༺गवर टेप परत ໲ावा.

१०

ओहममीटर

१ ෂ໷ ࿌२ नग࿍

१३

२
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६
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५
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२ रोटर ශेम

४ रोटर ໷ाൺट

࿘ ෂ໷ हो໘र །पංहोट අඬू ࿙ आती໲ ࿳I࿴ 
टम.ൣ

१२

३ ༊අ໲प ༗र༺൧स

२ ෂ໷ །पन ३ रे൧यु໲ेटर जोडा.

२३

४

२

७

४ हॅमर

१
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१८. ໷ाൺटव๐न ໷ाൺट नट वॉ໷र࿐ पु໲༻ आ༐ण पंखा काढा ࿌आकृती࿍.

हे൥स र๯च उप໲໒ नस඀यास࿐ रोटर໲ा वकൣ໷ॉप൪या कापडात गुंडाळा आ༐ण ංहाइसम൷ये 
ठेवून࿐ ໷ाൺट नट काढताना पकड राही໲ इतकेच घຩ करा.

२. रोटर ໷ाൺट डीई बेअ༗र༺गम൷ये ࿌आकृती २२࿍.

१७. ໷ाൺटचा नट काढ൳यासाठ༼࿐ ໷ाൺट൪या टोका໲ा ५࿓१६࿴ हे൥स र๯च पकडून ठेवा आ༐ण 
सामा൸य र๯चने नट काढा ࿌आकृती २२࿍. नट काढ൳यासाठ༼ घຳ ाळा൪या །व๏ແ ༌द໷ेने 
།फरवा.

२२࿍.

आकृती २३. एसआरई बेअ༗र༺गची ໦ापना

໷ाൺट नट ࿕࿔࿔ Nm ࿌࿛࿙ lb. ft.࿍ पयຄत.

१. डीई बेअ༗र༺ग आ༐ण बेअ༗र༺ग ་रटेनर ൹໲ेट डीई ශेम໲ा जोडणे.

आकृती २२. डीई ශेम आ༐ण घटक

१६. डीई ශेम ध๐न रोटर हाताने །फरवा आ༐ण तो बॉ໲ बेअ༗र༺गम൷ये सहजपणे །फरतो क༽ नाही 
ते पहा. बेअ༗र༺ग໲ा कायमඅव๐पी वंगण ໲ाव໲े໲े असते࿟ ථीस ໲ावू नका. जर हा໲चा໲ 
खडबडीत क༙༺वा डगमगणारी असे໲࿐ तर पुढ༻໲ पायൿयांम൷ये वणनൣ के඀याවमाणे डीई 
बेअ༗र༺ग बद໲ा.

३. रोटर ໷ाൺटवर फॅन࿐ पु໲༻࿐ ໷ाൺट नट वॉ໷र आ༐ण ໷ाൺट नट बसवा ࿌आकृती २२࿍. ໷ाൺट໲ा 
एका टोकाकडून ५࿓१६࿴ हे൥स र๯चने पकडून ठेवा क༙༺वा रोटर໲ा कापडात गुंडाळून 
ංहाइसम൷ये पकडून ठेवा࿐ जेणेक๐न ໷ाൺट नट घຩ करताना तो ध๐न राही໲.

१९. DE बेअ༗र༺गमधून रोटर बाहेर काढा ࿌आकृती २२࿍.

जर रोटरची །वໆुत तपासणी ໛व༊໦त झा໲༻ असे໲ ࿌पायरी १५࿍࿐ तर ༊අ໲प ༗र༺൧ज 
तपासा. जर ൴या खडबडीत क༙༺वा गो໲ाकार नसती໲࿐ तर ໲ेथम൷ये वळवून ༗र༺൧ज 
गुळगुळ༻त आ༐ण गो໲ाकार होती໲ इतकेच मटे་रय໲ काढा. गो໲ाकारपणासाठ༼ 
इं།डकेटरचे कमा໲ वाचन ०.०५ ༎ममी ࿌.००२࿴࿍ आहे. ४०० ථेन൪या पॉ༏໲༛໷༺ग कापडाने 
अं།तम ๐प ाໆ. सव ൣतांൻयाची धूळ फंुकून काढून टाका. तांൻया൪या धुळ༻मुळे ໷ाൺटवर 
साच໲े໲े ථीस අवຣ  करा.

࿖࿔. डीई ශेममधून तीन जोडणारे අඬू आ༐ण बेअ༗र༺ग ་रटेनर ൹໲ेट काढा ࿌आकृती ࿖࿖࿍.

་रटेनर ൹໲ेट जोडणारे අඬू ३.० Nm ࿌२६ lb. in.࿍ टॉकൣचे.

࿗ जोडणारे අඬू ໲ावा ࿌आकृती ࿖࿖࿍.

२१. डीई बेअ༗र༺गची तपासणी करा. जर बेअ༗र༺ग कोरडे ༌दसत असे໲ क༙༺वा अ඀टरनेटर वेगळे 
करताना तपास໲े असता रोटर सहजतेने །फरत नसे໲࿐ तर डीई बेअ༗र༺ग बद໲ा. बेअ༗र༺ग໲ा 
कायमඅव๐पी वंगण ໲ाव໲े໲े असते. ථीस ໲ाव൳याचा වय൴न क๐ नका.

໦ा།पत करा

अ඀टरनेटर अस๯ൻ໲༻

१जी࿑२८६ ४࿓९६

ශेम आ༐ण घटकांची जुळवणी

घຩ करा

घຩ करा

एसआरई हाउ༛स༺ग आ༐ण घटकांची जुळणी

२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर१२पृ໣

२

३

ൺ໲໷ །वथ

६ फॅन

२

९

३ ອूब

६

१ षटकोनी पाना

७ रोटर

२

१ एसआरई गृह།नमाणൣ

८

८ අඬू जोडणे

११

५

२ एसआरई बेअ༗र༺ग

२ सामा൸य पाना

४

३ ໷ाൺट नट

बेअ༗र༺ग बसवा

१

घटक
वेगळे करणे

४ वॉ໷र
९ ་रटेनर ൹໲ेट

१

३

११ डीई ශेम

४ हॅमर

७

໷ाൺट नट
काढणे

१०

१

गृह།नमाणൣाची །कनार

५ क൹पी

४

१० डीई बेअ༗र༺ग

एमआर६०२१࿑आर१

एमआर६०२२࿑आर१
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࿙. SRE हाउ༛स༺गम൷ये रे༊൥टफायर །ෂज असेൽब໲ करा. एक रे༊൥टफायर །ෂज जोडणारा අඬू࿓वॉ໷र असेൽൻ໲༻ 
ථाउंडेड हीट ༛स༺कमधून SRE हाउ༛स༺गम൷ये ໦ा།पत करा ࿌आकृती ࿖࿘࿍.

४. एसआरई बेअ༗र༺ग एसआरई हाऊ༛स༺गम൷ये बसवणे ࿌आकृती २३࿍. एसआरई हाऊ༛स༺गमधी໲ ༏छලापेൡा 
क༙༺༏चत ໲हान अस໲े໲े पातळ࿑༜भ༺तीचे सॉकेट क༙༺वा ອूब वाप๐न बेअ༗र༺ग बाहे๐न आत ठोका. 

बेअ༗र༺ग एसआरई हाऊ༛स༺ग൪या बाहेरी໲ ओठा໷ी समपातळ༻त ठेवा. पुढ༻໲ ව།ඬयेदरൽयान धूळ आत 
जा൳यापासून रोख൳यासाठ༼ बेअ༗र༺गमधी໲ ༏छල टेप൪या तुकຳ ाने झाका.

बोटाने घຩ करा.

आकृती २५. ་र໲े ट༦म༺न໲ ໦ा།पत करणे

आकृती २४. रे༊൥टफायर །ෂजची ໦ापना

་र໲ेचे ࿳R࿴ ट༦म༺न໲ ࿌वापर໲े अस඀यास࿍ SRE हाउ༛स༺ग໲ा जोडून जागेवर घຩ करा ࿌आकृती २५ 
पहा࿍. ࿳R࿴ ट༦म༺न໲ අटडवर आती໲ इ൸सु໲े༘ट༺ग वॉ໷र ठेवा. रे༊൥टफायर །ෂजवरी໲ අटड आ༐ण ࿳R࿴ 
ट༦म༺न໲ අटडवर ་र໲े ट༦म༺न໲ कने൥टर ठेवा. ट༦म༺न໲൪या टोका໲ा࿐ आती໲ इ൸सु໲े༘ट༺ग वॉ໷र कने൥टर 
आ༐ण SRE हाउ༛स༺ग൪या म൷ये अस඀याची खाරी करा. कने൥टरने SRE हाउ༛स༺ग໲ा ໨໷ൣ क๐ नये. 
तसेच࿐ बाहेरी໲ इ൸सु໲ेटर ༏छලाम൷ये यो൧य་र൴या म൷यभागी अस඀याची खाරी करा࿐ जेणेक๐न ट༦म༺न໲ 
අटड SRE हाउ༛स༺ग໲ा ໨໷ൣ क๐ ໷कणार नाही. आती໲ नट࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻ ࿳R࿴ ट༦म༺न໲ අटडवर 
बसवा.

२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर

໦ा།पत करा क༙༺वा जोडा

१जी࿑२८६ ४࿓९६ पृ໣ १३

໦ा།पत करा क༙༺वा जोडा

२

१ एसआरई गृह།नमाणൣ

२

३

१

३

१

වकार २

३

१ ࿳आर࿴ ट༦म༺न໲ २ इ൸सु໲े༘ट༺ग 
वॉ໷र ३ एसआरई हाउ༛स༺ग ४ ࿳आर࿴ ट༦म༺न໲ 
कने൥टर ५ रे༏स༌टयर །ෂज අटड ६ 
इनसाइड नट࿓वॉ໷र एएसएम.

४

६

වकार १

२

२ रे༊൥टफायर །ෂज
३ අඬू जोडणे

४

५ ५

१

कने൥टरचा आकार ࿌࿘࿍ गृह།नमाणൣमधी໲ ໦ान །न༐ໜत करतो

एमआर६०२४࿑आर१

एमआर६०२३࿑आर१
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१०. रे൧यु໲ेटर໲ा SRE हाउ༛स༺गम൷ये जोडा ࿌आकृती २७࿍࿐ रे൧यु໲ेटर जोड൳या൪या අඬूसह 
࿌ථाउं ड༙༺ग࿍. हाताने घຩ करा.

࿛. रे༊൥टफायर །ෂज अस๯ൻ໲༻൪या टोकावरी໲ ༏छලांम൷ये कपॅ༏सटर जोडा ࿌आकृती ࿖࿚࿍. 
रे༊൥टफायर །ෂज जोडणारा අඬू࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻ कपॅ༏सटर कने൥टर࿐ ථाउंडेड हीट ༛स༺कमधून 
आ༐ण SRE हाउ༛स༺गम൷ये बसवा ࿌बोटांनी घຩ करा࿍.

࿚. आउटपुट ࿌BAT࿍ ट༦म༺न໲ SRE हाउ༛स༺ग໲ा जोडा࿐ चौरस इ൸सु໲ेटर ൺ໲๩ज ༏छලाम൷ये 
໛व༊໦त बसव໲༻ आहे याची खाරी करा࿐ नंतर आती໲ आउटपुट ट༦म༺न໲ नट࿓वॉ໷र 
अस๯ൻ໲༻ ट༦म༺न໲ අटडवर बसवा ࿌आकृती࿍.

आती໲ नट࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻साठ༼ २.५ Nm ࿌२२ lb. in.࿍ टॉकൣ.

२६࿍. बोटाने घຩ करा.

८. इ൸सु໲ेटेड कपॅ༏सटर जोड൳याचा අඬू࿐ कपॅ༏सटर कने൥टरमधून࿐ इ൸सु໲ेटेड हीट ༛स༺कमधून 
आ༐ण SRE हाउ༛स༺गम൷ये ࿌बोटांनी घຩ करा࿍.

आकृती २६. बॅट ट༦म༺न໲ आ༐ण कपॅ༏सटर ໦ा།पत करणे

९. रे൧यु໲ेटर बसव൳या൪या जागेवर ථीस क༙༺वा घाण आहे का ते तपासा ࿌आकृती २७࿍. येथे 
चांग໲ा །वໆुत संपकൣ असणे आव໸यक आहे.

SRE हाउ༛स༺गमधी໲ रे൧यु໲ेटर माउं ट༘༺ग बॉस࿐ मेट໲ बेस ൹໲ेट आ༐ण रे൧यु໲ेटरवरी໲ 
कॉ൸टॅ൥ट ༗र༺൧ज අवຣ ࿐ कोरຳ ा कापडाने पुसून ൨या.

११. जर අवतंර ෂ໷ ठेवायचे असती໲࿐ तर पायरी १२ वर जा. जर संपूण ൣෂ໷ हो໘र अस๯ൻ໲༻ बसवायची असे໲࿐ 
तर थेट पायरी १३ वर जा.

आकृती २७. रे൧यु໲ेटर बसवणे

सूचना࿞ रे൧यु໲ेटर໲ा सॉ඀ංह๯टम൷ये बुडवू नका क༙༺वा ओ໲ा क๐ नका. यामुळे रे൧यु໲ेटर൪या 
अंतगतൣ भागाचे नुकसान होऊ ໷कते.

ൡेර.

අवຣ

घຩ करा

तपासणी करा

कने൥टची ໦ापना

पृ໣ १४ १जी࿑२८६ ४࿓९६ २१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर

एमआर६०२५࿑आर१

एमआर६०२६࿑आर१

३

५

࿗ एसआरई हाउ༛स༺ग ࿘ रे൧यु໲ेटर 
अटॅच.

२

५ रे༊൥टफायर །ෂज जोडणी අඬू ࿌ථाउं ड༙༺ग࿍

१ අवຣ  ൡेර

१ आउटपुट ࿌࿳बॅट࿴࿍

१

අඬू ࿌ථाउंड࿍

१

३

අඬू ࿌इ൸सु໲ेटेड࿍

४

६

२

६ कपॅ༏सटर जोडा.

ट༦म༺न໲ २ एसआरई 
हाउ༛स༺ग ३ ࿳बॅट࿴ ൪या आत

टम.ൣ नट࿓वॉ໷र असेൽൻ໲༻
४ कपॅ༏सटर

४

२ रे൧यु໲ेटर
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एमआर६०२८

एमआर६०२७࿑आर१

एमआर६०२९࿑आर१

आकृती २८. ෂ໷ हो໘रची जुळणी

१३. ෂ໷ेस मागे घेत໲े඀या ༊໦तीत །पन के໲े໲े असताना ࿌आकृती २९࿍࿐ रे൧यु໲ेटर आ༐ण 
एसआरई हाउ༛स༺गमधी໲ माउं ट༘༺ग हो໲म൷ये ෂ໷ हो໘र अस๯ൻ໲༻ बसवा. ෂ໷ हो໘र 
जोडणारा ࿌།पංहोट࿍ අඬू आ༐ण एक इ൸सु໲ेटेड रे൧यु໲ेटर जोडणारा අඬू ໲ावा ࿌दो൸ही 
අඬू हाताने घຩ करा࿍.

१२. ෂ໷ अस๯ൻ໲༻ ࿌༡໪༺गसह࿍ आ༐ण ෂ໷ हो໘रसाठ༼ ໨ेसर ࿌आकृती २८࿍. ෂ໷ एकसारखे 
आहेत࿐ परंतु ໲༻ड्स आ༐ण कॉ൸टॅ൥ट ༊൥໲൹स वेगवेग यඁा ༌ठकाणी बसव໲े໲े आहेत. 
།पन ෂ໷ मागे घेत໲े඀या ༊໦तीत आहेत.

१४. रे༊൥टफायर །ෂज अस๯ൻ໲༻वरी໲ ३ ඼ेडेड අटड्सवर डायोड බायो बसवा ࿌आकृती २९࿍. 
डायोड බायोवरी໲ ໲ांब कने൥टर අබॅप ෂ໷ हो໘र आ༐ण रे൧यु໲ेटरमधी໲ सवातൣ 
जवळ൪या माउं ट༘༺ग हो໲वर ठेवा.

१५. एक࿑तारी වणा໲༾साठ༼ ࿌आकृती ३०࿍࿐ बाहेरी໲ आउटपुट ट༦म༺न໲ ध๐न ठेवा आ༐ण 
आती໲ आउटपुट ट༦म༺न໲ नट ता൴पुरता काढा. रे൧यु໲ेटर අटड कने൥टर ඼ेडेड අटड໲ा 
आ༐ण आती໲ आउटपुट ट༦म༺न໲ අटड໲ा बसवा. आउटपुट ट༦म༺न໲ नट࿓वॉ໷र पु൸हा 
बसवा आ༐ण रे൧यु໲ेटरवरी໲ ඼ेडेड අटडवर रे൧यु໲ेटर नट࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻ बसवा ࿌बोटांनी 
घຩ करा࿍.

१६. ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ ࿌वापर඀यास࿍ बाहेरी໲ इ൸सु໲ेटरसह SRE हाउ༛स༺ग໲ा जोडून जागेवर 
ध๐न ठेवा ࿌आकृती ३१࿍. आती໲ इ൸सु໲ेटर࿐ ൴यानंतर रे൧यु໲ेटर࿓इं།डकेटर ໲ाइट 
कने൥टर SRE हाउ༛स༺ग൪या आती໲ ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ අटडवर बसवा. कने൥टरचे ๑सरे टोक 
ෂ໷ हो໘रमधी໲ माउं ट༘༺ग हो໲वर ठेवा. आती໲ ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ नट࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻ 
ट༦म༺न໲ අटडवर बसवा ࿌बोटांनी घຩ करा࿍.

࿗࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ थेट पायरी ࿕࿜ वर जा.

आकृती २९. ෂ໷ हो໘र आ༐ण डायोड බायो ໦ा།पत करणे बोटाने घຩ करा.

आकृती ३०. रे൧यु໲ेटर कने൥टर࿐ १࿑वायर ༏सඅट༻म

࿕࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿐ थेट पायरी ࿖࿔ वर जा.

࿕࿛. ෂ໷ हो໘रमधी໲ माउं ट༘༺ग हो໲໲ा ๑सरा इ൸सु໲ेटेड रे൧यु໲ेटर जोड൳याचा අඬू࿐ जो डायोड 
බायो कने൥टर आ༐ण ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ कने൥टरमधून ࿌वापर඀यास࿍ जातो ࿌आकृती ࿗࿔࿍.

໦ा།पत करा क༙༺वा जोडा

࿕G࿑࿖࿜࿚ ࿘࿓࿝࿚ पृ໣ १५२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर

४

४

६ ࿳आय࿴ ट༦म༺न໲ ७ आती໲ 
इ൸सु໲ेटर ८ ࿳आय࿴ ट༦म༺न໲ कने൥टर

६

५

७

११ रे൧यु໲ेटर अटॅच.

२

१. ࿳बॅट࿴ या ໷ൻदा൪या आत.

२

९ ࿳I࿴ टम൪ൣया आत.

नट࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻
२ रे൧यु໲ेटर අटड कने൥໷न.

६

५

७

६

२ ३

५

१०

අඬू ࿌इ൸सु໲ेटेड࿍

༊൥໲प
५ ෂ໷ संपकൣ

१

१

९

३ रे൧यु໲ेटर අटड ४ ࿳बॅट࿴ ट༦म༺न໲ අटड ५ 
रे൧यु໲ेटर අटड नट࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻.

९

८

८

६ ෂ໷ །पन

८

१ ෂ໷ ࿌हाताने࿍

१

४ ෂ໷ हो໘र

३

३ ໨ेसर

४

࿚ रे൧यु໲ेटर जोडा.

११

७ डायोड බायो ८ रे༊൥टफायर 
།ෂज

१

අඬू ࿌इ൸सु໲ेटेड࿍

१० डायोड බायो कॉन.

२

१ ෂ໷ །पन २ ෂ໷ हो໘र 
अस๯ൻ໲༻.

२ ෂ໷ ༡໪༺ग

३

५

नट࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻

३ रे൧यु໲ेटर ४ एसआरई हाउ༛स༺ग 
५ අඬू ࿌།पංहोट࿍ जोडणे
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७ डायोड །රकूट

३

६

२

६

रे༊൥टफायर །ෂज

५

࿌वापर඀यास࿍

१ අटेटर

१ रे൧यु໲ेटर අटड

७

३

१

५

४

८

४

३ एसआरई गृह།नमाणൣ अस๯ൻ໲༻
४ ඼ेडेड අटडवर

࿙ रे൧यु໲ेटर जोडा.

२

५ रे༊൥टफायर །ෂज नट्स

४

५

࿚ डायोड බायो कॉन.

७

२

दोन धा൧यांचा අटड ࿌अस඀यास࿍

६

कने൥टर ࿌जर वापर໲ा असे໲ तर࿍

අඬू ࿌इ൸सु໲ेटेड࿍

२

३

१

२ फेज ໲༻ड्स

१

४

३ माउं ट༘༺ग हो໲ ४ नट࿓वॉ໷र अस๯ൻ໲༻.

टॉकൣसाठ༼ पायरी २० पहा

घຩ करा

१जी࿑२८६ ४࿓९६

໦ा།पत करा क༙༺वा जोडा

१६ २१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटरपृ໣

एमआर६०३२࿑आर१

एमआर६०३०࿑आर१

एमआर६०३१࿑आर१

࿌࿛࿍ रे൧यु໲ेटर नट ࿌वापर඀यास࿍ ࿖.࿙ Nm ࿌࿖࿖ lb. in.࿍ पयຄत.

२०. एसआरई घटकाचे फाඅटनर खा໲༻໲ ඬमाने सुर༐ൡत करा ࿌आकृती ३२࿍࿞

१९. डायोड බायो कने൥टर आ༐ण रे൧यु໲ेटर අटड कने൥टरमधून जात࿐ ෂ໷ हो໘रमधी໲ माउं ट༘༺ग हो໲໲ा 
๑सरा इ൸सु໲ेटेड रे൧यु໲ेटर जोडणारा අඬू ໲ावा. हाताने घຩ करा.

१८. काही ३࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼ ࿌आकृती ३१࿍࿐ रे൧यु໲ेटरवरी໲ ඼ेडेड අटडवर रे൧यु໲ेटर අटड कने൥टर 
बसवा࿐ आ༐ण ๑सरे टोक ෂ໷ हो໘र माउं ट༘༺ग हो໲वर ठेवा. रे൧यु໲ेटरवरी໲ ඼ेडेड අटडवर रे൧यु໲ेटर 
नट बसवा ࿌बोटांनी घຩ करा࿍.

ट༻प࿞ नंतर൪या रे൧यु໲ेटर །डझाइनम൷ये ඼ेडेड අटड नसतो आ༐ण कने൥टर वापर໲ा जात नाही. आधीचे 
आ༐ण नंतरचे །डझाइन एकमेकां൪या जागी वापरता येतात. අटड अस໲े඀या रे൧यु໲ेटर൪या जागी අटड 
नस໲े໲ा नवीन रे൧यु໲ेटर ໲ावत अस඀यास࿐ कने൥टर आ༐ण नट वगळा࿟ අटड अस໲े඀या रे൧यु໲ेटर൪या 
जागी අटड अस໲े໲ा रे൧यु໲ेटर ໲ावत अस඀यास࿐ कने൥टर आ༐ण नट ໲ावा.

࿌࿜࿍ ෂ໷ हो໘र जोडणारा අඬू ࿌།पංहोट࿍ ࿖.࿔ Nm ࿌࿖࿔ lb.

पाउंड࿑इंच࿍.

࿌࿘࿍ ࿳R࿴ आ༐ण࿓༙क༺वा ࿳I࿴ ट༦म༺न໲ ࿌࿖ ༌ठकाणी࿐ आत඀या नट्सम൷ये वापर඀यास ࿖.࿙ Nm 
࿌࿖࿖ lb. in.࿍ पयຄत࿍. घຩ करताना बाहे๐न ट༦म༺न໲ ध๐न ठेव൳याची आव໸यकता असू 
໷कते.

आत.࿍.

࿌࿚࿍ इ൸सु໲ेटेड रे൧यु໲ेटर जोड൳याचे අඬू ࿌࿖ ༌ठकाणी ࿖.࿔ Nm ࿌࿖࿔ lb. in.࿍ पयຄत࿍.

२२. අटेटर ते एसआरई हाउ༛स༺ग अस๯ൻ໲༻࿐ रे༊൥टफायर །ෂजवरी໲ ३ ඼ेडेड අटड्सवर ३ फेज ໲༻ड्स ठेवणे 
࿌आकृती ३३࿍. අटेटर एसआरई हाउ༛स༺ग൪या कडेभोवती यो൧य जागी बस໲ा आहे याची खाරी 
करा.

आकृती ३३. අटेटर बसवणे

࿌࿗࿍ इ൸सु໲ेटेड कपॅ༏सटर जोडणारा අඬू ࿖.࿙ Nm ࿌࿖࿖࿍

पू໲ ࿌आकृती ३३࿍.

࿌࿕࿍ आती໲ आउटपुट ट༦म༺न໲ नट ࿙.࿙ Nm ࿌࿙࿔ lb. in.࿍ पयຄत घຩ करा.

࿌࿖࿍ रे༊൥टफायर །ෂज जोडणारे අඬू ࿌࿖ ༌ठकाणी࿍ ࿗.࿔ Nm ࿌࿖࿙ lb. in.࿍ टॉकൣने.

आकृती ३१. रे൧यु໲ेटर कने൥टर࿐ ३࿑वायर ༏सඅट༻म

२१. डे།ෂस ໷ी໘ माउं ट༘༺ग අटड ࿌वापर඀यास࿍ आती໲ वॉ໷रसह एसआरई हाउ༛स༺गमधी໲ ࿳आय࿴ 
ट༦म༺न໲ हो໲໲ा ໲ावा. बाहेरी໲ वॉ໷र࿐ ໲ॉकवॉ໷र आ༐ण नट माउं ट༘༺ग අटड໲ा बाहेर൪या बाजूने 
໲ावा. नट ५.५ एनएम ࿌५० ए໲बी. इंच࿍ पयຄत घຩ करा.

࿌࿙࿍ रे൧यु໲ेटर माउं ट༘༺ग අඬू ࿌ථाउं ड༙༺ग࿍ ࿖.࿔ Nm पयຄत ࿌࿖࿔
पाउंड ࿌इंच࿍࿍.

आकृती ३२. फाඅटनर घຩ कर൳याचा ඬम

२३. रे༊൥टफायरवरी໲ ३ ඼ेडेड අटड्सना रे༊൥टफायर །ෂज नट्स जोडणे.
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३५࿍. भाग बद໲඀यामुळे खूण पुस໲༻ गे໲༻ अस඀यास࿐ ශेमची यो൧य ༌द໷ा ठरव൳यासाठ༼ 
जु൸या भागावरी໲ खूण वापरा क༙༺वा माउं ट༘༺ग ໲൧स ॲ༕൹໲के໷न໷ी जुळवा.

२७. आव໸यकतेनुसार࿐ से඀फ टॅ प༙༺ग අඬू वाप๐न कपॅ༏सटर एसआरई हाउ༛स༺गमधी໲ उप໲໒ 
༏छලाम൷ये घຩ बसवा.

२४. रोटर ໷ाൺटवरी໲ ༊අ໲प ༗र༺൧स ࿌जर आधी අवຣ  के඀या नसती໲ तर࿍ අवຣ  कर൳यासाठ༼࿐ 
༊අ໲प ༗र༺൧सभोवती ४०० ථेनचे पॉ༏໲༛໷༺ग कापड ध๐न रोटर །फरवा ࿌आकृती ३४࿍. सव ൣ
तांൻयाची धूळ फंुकून काढून टाका.

रे༊൥टफायर །ෂज नट्स ࿌३ ༌ठकाणी࿍ २.५ Nm ࿌२२ lb. in.࿍ पयຄत.

२५. रोटर ໷ाൺट࿐ जो एसआरई बेअ༗र༺गम൷ये बसे໲࿐ तो मऊ कापडाने पुसून ൨या. ໷ाൺट धूळ 
आ༐ण इतर बा໯ पदाथाຄपासून पूणपൣणे අवຣ  अस໲ा पा།हजे.

आकृती ३४. ༊අ໲प ༗र༺൧जची අवຣ ता

२७. DE ශेम अस๯ൻ໲༻໲ा SRE ශेम अस๯ൻ໲༻໷ी जोडणे࿐ SRE हाउ༛स༺ग आ༐ण DE ශेमवर 
पूव๧ के໲े඀या खुणा जुळवणे ࿌आकृती࿍.

२६. අवຣ  मऊ कापडाने पुसून ෂ໷ අवຣ  करा. ෂ໷चे संपकൣ पृ໣भाग ථीस आ༐ण इतर ๒།षत 
पदाथाຄपासून मुຜ अस໲े पा།हजेत. ෂ໷ मागे घेत໲े඀या ༊໦तीत །पन के໲े໲े आहेत 
आ༐ण यु།नट൪या जुळणीनंतर काढ൳यासाठ༼ །पन SRE हाऊ༛स༺गमधून बाहेर आ໲े໲༻ 
आहे࿐ याची खाරी करा. SRE बेअ༗र༺गमधी໲ उघड໲े඀या भागावरी໲ संरൡक टेप काढा.

२८. ඼ू बो඀ट ࿌४ ༌ठकाणी࿍.

࿙.࿙ Nm ࿌࿙࿔ lb. in.࿍ पयຄतचे ඼ू बो඀ट.
आकृती ३५. अं།तम यु།नटची जुळणी

࿗࿔. यु།नट൪या आती໲ ༊අ໲प ༗र༺गवर ෂ໷ सोड൳यासाठ༼ ෂ໷ །पन काढा ࿌आकृती ࿗࿚࿍.

आकृती ३६. ෂ໷ །पन काढणे

२९. फຜ एक࿑तारी වणा໲༾साठ༼࿐ रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न໲ कංहर रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न඀सना जोडा.

१७२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर

घຩ करा

घຩ करा

१जी࿑२८६ ४࿓९६ पृ໣

अं།तम यु།नट अस๯ൻ໲༻

໦ा།पत करा क༙༺वा जोडा

काढून टाका क༙༺वा །डඅकने൥ट करा

අवຣ

एमआर६०३४࿑आर१

एमआर६०३३࿑आर१

एमआर६०३५࿑आर१
११४ අඬू࿐ से඀फ टॅ प༙༺ग ए࿓आर

२ डीई ශेम

१ एसआरई गृह།नमाणൣ समा൹ती

२

१ ංहाईस

२ एसआरई गृह།नमाणൣ अस๯ൻ໲༻

३

११३

१

२ ෂ໷ །पन

२

कापड ࿌༊අ໲प ༗र༺൧सवर घा໲൳यासाठ༼࿍
४ ४०० ථेन पॉ༏໲༛໷༺ग

४

३ ඼ू बो඀ट ࿌४ आव໸यक࿍

३

३ रोटर

१

अस๯ब໘ यु།नट

२१

අඬाइब मा൥स ൣसंरे༒खत करा

१ डीई ශेम अस๯ൻ໲༻

११४

११३ कपॅ༏सटर ए࿓आर
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पृ໣ १८ २१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर

चाचणीसाठ༼ आव໸यक उपकरणे࿞

१जी࿑२८६ ४࿓९६

अ඀टरनेटर ब๯च टेඅट

एमआर६०३६࿑आर१

रे༑झඅटर

࿉࿕ आ༐ण ࿉࿖ फຜ ࿗࿑वायर වकारासाठ༼ वापर໲े जातात.

अ඀टरनेटर

१࿑वायर වकारासाठ༼ ही स༥क༺ट्स वगळा

ංहो඀टमीटर

१०࿑५० ओहम

काबनൣ ढ༻ग

अ඀टरनेटरवर

बॅटआउटपुट ໲༻ड

ංही

बॅटरी

༕අवच

अളॅमीटर

།नयामक ट༦म༺न໲कडे जाणारे स༥क༺ट

भार चाचणी

࿈डी࿈ आकाराचे चाचणी ༏छල
१ २

ए

जीआरडी ථाउंड कने൥໷न तयार करा

वाहनावर बसव൳यापूव๧ अ඀टरनेटर यो൧य་र൴या काय ൣकरत आहे क༽ नाही हे तपास൳यासाठ༼ या ब๯च टेඅट 
ව།ඬयेचा वापर के໲ा जातो.

࿑ जर ංहो඀टेज वाढत नसे໲ आ༐ण मागी໲ री ड༙༺ग ࿌पायरी २࿍ इतकेच क༙༺वा ൴यापेൡा कमी रा།ह໲े࿐ तर 
अ඀टरनेटरकडून आउटपुट ༎मळत नाही.

अ◌ॅमीटर ࿌अ඀टरनेटर൪या रे ट༘༺गपेൡा །कमान १५ अ◌ॅ༔໓अर जाඅत །वໆुत වवाह ൡमता࿍

ओहममीटर

थेट पायरी ५ वर जा.

आकृती ३७. अ඀टरनेटर ब๯च टेඅट

काबनൣ पाइ໲ ໲ोड बंद ठेवून टेඅट අटँड सु๐ करा आ༐ण अ඀टरनेटरचा वेग हळूहळू ५००० आरपीएम 
पयຄत वाढवा. ංहो඀टमीटरचे །नरीൡण करा.

१. टेඅट අटँड उ൴पादका൪या सूचनांनुसार࿐ अ඀टरनेटर यो൧य टेඅट අटँडम൷ये बसवा. टेඅट අटँड अ඀टरनेटर໲ा 
५००० आरपीएम पयຄत൪या वेगाने चा໲व൳यास सൡम असणे आव໸यक आहे.

࿑ जर १२࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर ංहो඀टेज १५ ංहो඀टपेൡा जाඅत ࿌༙क༺वा २४࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मवर ३१ ංहो඀टपेൡा 
जाඅत࿍ वाढ඀यास࿐ ංहो඀टेज अ།नयं།රत आहे. अ඀टरनेटरची जोडणी यो൧य වकारे झा໲༻ आहे का࿐ हे 
पु൸हा तपासा.

࿘. अ඀टरनेटर सुमारे ࿙࿔࿔࿔ rpm वर चा໲ू असताना࿐ काबनൣ पाइ໲ ໲ोड चा໲ू करा आ༐ण ංहो඀टमीटरवरी໲ 
ංहो඀टेज ࿕࿗ ංहो඀ट൪या ࿌࿖࿘࿑ංहो඀ट ༏सඅटमवर ࿖࿙ ංहो඀ट࿍ खा໲༻ येऊ न देता अ◌ॅमीटरवर जाඅतीत 
जाඅत अ඀टरनेटर आउटपुट ༎मळ།व൳यासाठ༼ समायो༑जत करा.

सूचना࿞ जेංहा ࿖࿘࿑ංहो඀ट ༏सඅट༻मचे །नदान कर൳यासाठ༼ ࿕࿖࿑ංहो඀ट काबनൣ पाइ໲ ໲ोड टेඅट वापर໲༻ 
जाते࿐ तेංहा ໲ोड टेඅट फຜ बॅटरी सेटमधी໲ ࿕࿖࿑ංहो඀ट पोटे༊൸໷अ໲໲ा जोडा. ࿕࿖࿑ංहो඀ट ໲ोड टेඅट໲ा 
࿖࿘࿑ංहो඀ट पोटे༊൸໷अ໲໲ा जोड඀यास ໲ोड टेඅट खराब होई໲.

प་रवतनൣीय काबनൣ पाइ໲ ໲ोड चाचणी
बॅटरी क༙༺वा बॅटरी सेट ࿌पूण ൣचाज ൣके໲े໲े࿍

काबनൣ पाइ໲ ໲ोड बंद क๐न आ༐ण बॅटरी क༙༺वा बॅटरी सेट पूणपൣणे चाज ൣक๐न࿐ आकृती ३७ म൷ये 
दाखव඀याවमाणे །वໆुत जोडणी करा. ໲ागू असे໲ ൴याවमाणे एक࿑तारी क༙༺वा ३࿑तारी වकारासाठ༼ 
जोडणी करा. बॅटरी ංहो඀टेज आ༐ण ථाउंड पो໲ॅ་रट༻࿐ ൬या ༏सඅट༻मम൷ये अ඀टरनेटर वापर໲ा आहे࿐ 
൴याවमाणेच अस໲༻ पा།हजे. चाचणी सु๐ कर൳यापूव๧ बॅटरी ංहो඀टेज तपासा आ༐ण ൴याची न๻द करा.

अ඀टरनेटर चाचणी අटँड ࿌࿙࿔࿔࿔ rpm ൡमता࿍

ංहो඀टेज यो൧य अस඀यास࿐ पुढ༻໲ पायरीवर जा.

ංहो඀टमीटर

जर ब๯च टेඅट उपकरण उप໲໒ नसे໲࿐ तर །नमा൴ൣया൪या सूचनांनुसार अ඀टरनेटर इं༑जनवर ໦ा།पत करा आ༐ण 
अ඀टरनेटरची कायවൣणा໲༻ तपास൳यासाठ༼ रेटेड आउटपुट चेकची पुनरावृ ीື करा. जर ब๯च टेඅट उपकरण 
उप໲໒ असे໲࿐ तर पुढ༻໲වमाणे कायवൣाही करा࿞

ही चाचणी࿐ या ව།ඬयेत पूव๧ वणनൣ के໲े඀या रेटेड आउटपुट तपासणीවमाणेच अ඀टरनेटरचे आउटपुट तपासते.

࿳D࿴ हो໲ मधी໲ टेඅट टॅब ථाउंड झा໲े໲ा नाही याची खाරी करा. जर अ඀टरनेटर यो൧य་र൴या जोड໲ा 
गे໲ा असे໲࿐ तर यु།नट ๑๏අती अंतगतൣ वणनൣ के඀याවमाणे रे൧यु໲ेटर बद໲ा आ༐ण फ༽໘ कॉइ໲म൷ये 
໷ॉट्सൣ क༙༺वा ථाउंड्स आहेत का ते तपासा.

३. ࿉१ ट༦म༺न໲ स༥क༺ट ༕අवच चा໲ू करा ࿌फຜ ३࿑वायर ༏सඅट༻मसाठ༼࿍.

२. मह वຸाचे࿞ चाचणीचे །नका໲ वैध ठर൳यासाठ༼ बॅटरी क༙༺वा बॅटरी सेट पूणपൣणे चाज ൣके໲े໲ा असणे 
आव໸यक आहे.
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࿑ तरीही आउटपुट ༎मळत नस඀यास࿐ ࿋यु།नट ๑๏අती࿋ पहा आ༐ण रोटर व ෂ໷ेसम൷ये ओपन 
स༥क༺ट आहे का ते तपासा. ෂ໷ेस यो൧य་र൴या बसव໲े໲े आहेत आ༐ण ༊අ໲प ༗र༺൧स൪या 
संपकातൣ आहेत याची खाරी करा. ථाउं ड༙༺ग आ༐ण इ൸सु໲ेटेड माउं ट༘༺ग අඬू यो൧य ༌ठकाणी 
बसव໲े໲े आहेत याची खाරी कर൳यासाठ༼ अंतगतൣ །वໆुत जोड൳या तपासा.

ථाउं ड༙༺ग ෂ໷वरी໲ टॅब໷ी संपकൣ साध൳यासाठ༼ අඬू මायංहर SRE हाउ༛स༺गमधी໲ टेඅट 
हो໲म൷ये सरळ घा໲ा. टेඅट हो໲൪या कडे໲ा अस໲े඀या हाउ༛स༺ग൪या टॅब໲ा ථाउंड 
कर൳यासाठ༼ हँड໲ क༙༺༏चत །तरके करा आ༐ण ध๐न ठेवा. ංहो඀टेज येऊ न देता 
अ◌ॅमीटरवर कमा໲ आउटपुट ༎मळव൳यासाठ༼ काबनൣ पाइ໲ पु൸हा समायो༑जत करा.

आकृती ३९. १࿑वायर रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न඀सची तपासणीआकृती ३८. चाचणी ༏छලाचा वापर

पायरी ५ कडे पुढे जा.

५. सूचना࿞ या पायरीदरൽयान අඬू මायංहर चाचणी൪या ༏छලाम൷ये ३࿓४࿴ पेൡा जाඅत घा໲ू नका. या अंतरावर 
ෂ໷ हो໘र अस๯ൻ໲༻वरी໲ ථाउं ड༙༺ग टॅबपयຄत पोहोचता येते.

අඬू මायංहर अ༎धक खो໲वर घात඀यास अ඀टरनेटर൪या आती໲ भागा໲ा नुकसान पोहोचू 
໷कते.

फຜ एक࿑वायर ༏सඅटमसाठ༼࿐ रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न໲ कංहर काढा आ༐ण दोन रे൧यु໲ेटर 
ट༦म༺न඀सम൷ये कने൥टर अस඀याची खाරी करा ࿌आकृती ३९࿍. नस඀यास࿐ यु།नट ๑๏අती 
अंतगतൣ वणनൣ के඀याවमाणे रे൧यु໲ेटर बद໲ा.

࿑ जर अ඀टरनेटरमधून काही වमाणात आउटपुट येत असे໲࿐ परंतु ते को໘ आउटपुट 
໨े༏स།फके໷नपेൡा १५ अँ།पअरपेൡा जाඅत कमी असे໲࿐ तर ࿋यु།नट ๑๏අती࿋ अंतगतൣ 
वणनൣ के඀याවमाणे रोटर फ༽໘࿐ ෂ໷ेस࿐ අटेटर࿐ डायोड බायो आ༐ण रे༊൥टफायर །ෂज 
तपासा.

जर अ◌ॅमीटरचे वाचन །व།नद๰໷ापेൡा १५ अ◌ॅ༔໓अरने कमी असे໲࿐ तर अ඀टरनेटर 
यो൧य་र൴या काम करत नाही.

࿑ जर अ◌ॅमीटरचे वाचन ໨े༏स།फके໷न ࿌पान २२࿍ अंतगतൣ द໷ൣ།व໲े඀या को໘ आउटपुट൪या 
१५ अ◌ॅ༔໓अर൪या आत असे໲࿐ तर अ඀टरनेटर चांग໲ा आहे.

१२࿑ංहो඀ट වणा໲༻वर ංहो඀टमीटर १३ ංहो඀ट൪या खा໲༻ ࿌२४࿑ංहो඀ट වणा໲༻वर २५ 
ංहो඀ट࿍ आणा. री ड༙༺ग न๻दवा࿐ ൴यानंतर काबनൣ पाइ໲ बंद करा आ༐ण टेඅट අटँड थांबवा.

काबनൣ पाइ໲ बंद करा आ༐ण टेඅट අटँड थांबवा.

࿑ जर आउटपुट आता को໘ आउटपुट ໨े༏स།फके໷न൪या ࿌पान २२࿍ १५ अँ།पअर൪या आत 
असे໲࿐ परंतु पायरी ४ नुसार तपासणी के໲༻ तेංहा तसे नංहते࿐ तर रे൧यु໲ेटरचे माउं ट༘༺ग 
तपासा आ༐ण खाරी करा क༽ ථाउं ड༙༺ग व इ൸सु໲ेटेड माउं ट༘༺ग අඬू यो൧य ༌ठकाणी बसव໲े 
आहेत. जर जोडणी यो൧य असे໲࿐ तर ࿋यु།नट ๑๏අती࿋ अंतगतൣ वणनൣ के඀याවमाणे 
रे൧यु໲ेटर बद໲ा.

रोटर फ༽໘ स༥क༺टचे थेट ථाउं ड༙༺ग करता यावे यासाठ༼ SRE हाउ༛स༺गम൷ये एक टेඅट हो໲ ༌द໲े໲ा आहे 
࿌आकृती ३८࿍. या हो໲म൷ये ෂ໷ टॅब໲ा ථाउंड के඀याने रे൧यु໲ेटर बायपास होतो आ༐ण अ඀टरनेटर 
࿳फु໲ फ༽໘࿴ मोडम൷ये चा໲ू होतो. जर ෂ໷ टॅब ථाउंड के໲े໲ा असताना अ඀टरनेटरचे आउटपुट यो൧य 
असे໲࿐ तर पूव๧चे कमी आउटपुट हे रे൧यु໲ेटरमधी໲ प་र༊໦तीमुळे होते. कारण ංहो඀टेज रे൧यु໲ेटेड 
नसते आ༐ण फु໲ फ༽໘ मोडम൷ये ते १६ ංहो඀टपेൡा जाඅत होऊ ໷कते࿐ ൴यामुळे या टेඅट हो໲चा वापर 
केवळ ब๯च टेඅट ව།ඬयेसाठ༼च के໲ा पा།हजे.

ट༦म༺न඀स
२ रे൧यु໲ेटर

आ༐ण चाचणी ༏छලाची कडा

यु།नट൪या आत

१

໨໷ൣ चाचणी टॅब

३

चाचणी ༏छල

२ टेඅट टॅब चा໲ू
ෂ໷ ༊൥໲प

२

१

३

१ ट༦म༺न໲ कංहर

൴याच वेळ༻࿍

१ ࿳डी࿴ आकाराचे

२

३ कने൥टर

३ අඬू මायංहर ࿌།तरकस࿍

एसआरई गृह།नमाणൣ

२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर १९१जी࿑२८६ ४࿓९६ पृ໣

एमआर६०३८࿑आर१एमआर६०३७࿑आर१
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३ माउं ट༘༺ग बो඀ट

५

२ एसआरई ह༙༺ज बु༛໷༺ग

४ माउं ट༘༺ग नट

࿌इं༑जनवर࿍

३

२

࿌इं༑जनवर࿍
५ ऍडजඅटम๯ट ෂॅकेट

एसएई

१

इय ाື ५ वी

१ माउं ट༘༺ग ෂॅकेट

७ ६

७ ऍडजඅटम๯ट बो඀ट
६ ൺ໲ॅट वॉ໷र

४

काढून टाका क༙༺वा །डඅकने൥ट करा

१जी࿑२८६ ४࿓९६

चाचणीसाठ༼ आव໸यक उपकरणे࿞

໦ा།पत करा क༙༺वा जोडा

समायो༑जत करा

अ඀टरनेटर माउं ट༘༺ग

२० २१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटरपृ໣

एमआर६०३९࿑आर१

१.५ इंच

समायोजन बो඀ट

१࿓२࿑१३ ൺ໲ॅ൸ວ हे൥स हेड

एसएई ථेड ५ क༙༺वा ൴याใन उ मື

एमआर६०४०࿑आर१

सव ൣभागांवर ༝झ༺क क༙༺वा फॉ໫े टचे आवरण आहे.

ൺ໲ॅ൸जेसऐवजी हाडनൣीड අट༻໲ वॉ໷स ൣवापरता येऊ ໷कतात.

१࿓२࿑१३ ൺ໲ॅ൸ວ हे൥स हेड

१࿓२࿑१३ ൺ໲ॅ൸ວ६.२५ इंच

१࿓८ इंच जाडीचा कठ༼ण 
के໲े໲ा අट༻໲चा सपाट वॉ໷र࿐ ०.५५ 

इंच आती໲ ໛ास࿐ १.२ इंच 
बाहेरी໲ ໛ासएसएई ථेड ५ क༙༺वा ൴याใन उ मື

हेड ໲ॉ क༙༺ग नट

माउं ट༘༺ग बो඀ट࿐ एसएई ථेड ५ क༙༺वा ൴याใन उ मື

३. इं༑जनवरी໲ माउं ट༘༺ग ෂॅकेट໲ा अ඀टरनेटरचे ๑हेरी माउं ट༘༺ग ໲൧स जोडा ࿌आकृती ४०࿍. 
माउं ट༘༺ग ໲गमधी໲ ह༙༺ज बु༛໷༺ग໲ा࿐ माउं ट༘༺ग ෂॅकेटवरी໲ ໨ू໲मधून क༙༺༏चत बाहेर 
येईपयຄत टोकाकडून ठोकून समायो༑जत करा. ൺ໲ँວ माउं ट༘༺ग बो඀ट आ༐ण ൺ໲ँວ 
माउं ट༘༺ग बो඀ट नट बसवा. जर बो඀ट आ༐ण࿓༙क༺वा नट ൺ໲ँວ नसती໲࿐ तर ൺ໲ँजऐवजी 
१࿓८࿴ जाडीचे हाडൣ່ අट༻໲ वॉ໷स ൣ࿌भाग ඬ. १९६७३४३࿍ वापरावेत ࿌आकृती ४१࿍.

फाඅटनस ൣबद໲൳याची आव໸यकता अस඀यास࿐ केवळ यो൧य पाट ൣनंबर क༙༺वा समतु඀य पाट ൣ
नंबर वापरा.

सावधानता࿞ अ඀टरनेटरचा ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲ ໲༻ड काढ൳यापूव๧ क༙༺वा जोड൳यापूव๧ 
बॅटरीवरी໲ །नगे༌टංह केब໲ །डඅकने൥ट न के඀यास इजा होऊ ໷कते. जर एखादे उपकरण 
अ඀टरनेटर൪या ࿳BAT࿴ ट༦म༺न໲वर ໷ॉट ൣझा໲े࿐ तर ते उपकरण ൴वचे໲ा भाज൳याइतके 
पटकन गरम होऊ ໷कते.

सूचना࿞ फाඅटनस ൣनेहमी ൴यां൪या मूळ जागीच पु൸हा बसवा.

जे फाඅटनस ൣपु൸हा वापरायचे नाहीत࿐ ൴यांची न๻द कायपൣແतीम൷ये के໲༻ जाई໲.

६. जर इं༑जनम൷ये ऑटोमॅ༌टक बे඀ट टे൸໷नर ࿌आयड໲र࿍ वापर໲ा जात असे໲࿐ तर पुढ༻໲ भागावर जा.

द໷ൣ།व඀यास །न༤द༺໠ टॉकൣ मू඀यांचा वापर करा.

इतर कोण൴याही වकारे फाඅटनर वापर඀याने क༙༺वा बद໲඀याने भागाचे क༙༺वा වणा໲༻चे 
नुकसान होऊ ໷कते.

࿘. अ඀टरनेटर ऍडजඅटम๯ट ໲ग ते इं༑जनवरी໲ ऍडजඅटम๯ट ෂॅकेट࿐ ࿕࿓࿜࿴ जाडी൪या हाडनൣर 
අट༻໲ वॉ໷र ࿌भाग ඬ. ࿕࿝࿚࿛࿗࿘࿗࿍ आ༐ण ൺ໲ँວ ऍडजඅटम๯ट बो඀टसह ࿌आकृती 
࿘࿔࿍. हाताने घຩ करा.

आकृती ४१. अ඀टरनेटर बसव൳याचे बो඀ट

२. एसआरई ह༙༺ज बु༛໷༺गची ༊໦ती अ໷ी ठेवा क༽ माउं ट༘༺ग ໲൧स

आकृती ४०. इं༑जनवर अ඀टरनेटर बसवणे

सूचना࿞ काही इं༑जन कॉ༓൸फगरे໷नम൷ये࿐ इ൸අटॉ໲े໷न൪या वेळ༻ अ඀टरनेटर໲ा ࿕.࿙µf कपॅ༏सटर ࿌DRA 
࿕࿝࿜࿙࿘࿘࿘࿍ बसवणे आव໸यक आहे.

५. अ඀टरनेटर बे඀ट पु໲༻໲ा.

ෂॅकेट ໨ू໲वर बसे໲.
पायरी ७.

सूचना࿞ बे඀टचा ताण समायो༑जत कर൳यासाठ༼ थेट අटेटर क༙༺वा एसआरई हाउ༛स༺गवर 
जोर ໲ावू नका. वणनൣ के඀याවमाणे डीई ශेमवर जोर ໲ाव໲ा पा།हजे. केवळ අटेटर 
क༙༺वा एसआरई हाउ༛स༺गवर जोर ໲ाव඀यास अ඀टरनेटर खराब होऊ ໷कतो.

൬या फाඅटनसनൣा ඼ेड ໲ॉ क༙༺ग कंपाऊंडची आव໸यकता असे໲࿐ ൴यांची न๻द कायपൣແतीम൷ये 
के໲༻ जाई໲.

जर यो൧य पाट ൣनंबर उप໲໒ नसे໲࿐ तर फຜ समान आकार आ༐ण ໷ຜ༽चा वापर 
करा.

१. बॅटरीवरी໲ །नगे༌टංह केब໲.

बे඀ट टे൸໷न गेज

इं༑जनवर अ඀टरनेटर बसव൳यासाठ༼ नेहमी इं༑जन उ൴पादका൪या सूचनांचे पा໲न करा. 
खा໲༻໲ ව།ඬया ही एक වा།त།न༎धक ව།ඬया आहे आ༐ण ती एखा ाໆ །व༏໷໠ वापरासाठ༼ 
आव໸यक अस໲े඀या सव ൣट൹൹यां໷ी जुळे໲च असे नाही.
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एमआर६०४१࿑आर१

एमआर६०४२࿑आर१

षटकोनी बेस अस໲े඀या ඼ेडेड ट༦म༺न඀ससाठ༼࿐ नट घຩ करताना ट༦म༺न໲चा षटकोनी भाग །फ๐ न 
दे൳यासाठ༼ ध๐न ठेवा ࿌आकृती ࿘࿗࿍.

८. ८८ Nm ࿌६५ lb. ft.࿍ टॉकൣ अस໲े໲ा षटकोनी माउं ट༘༺ग बो඀ट नट.

बे඀ट टे൸໷न गेज वाप๐न࿐ इं༑जन །नमा൴ൣया൪या །व།नद๰໷ानुसार समायो༑जत करा आ༐ण ध๐न ठेवा.

जर अ඀टरनेटर໲ा बे඀ट൪या །व๏ແ दाबून बे඀टचा ताण समायो༑जत के໲ा जात असे໲࿐ तर अ඀टरनेटर൪या 
डीई ශेम໲ा टेकवून यो൧य වायर बार वापरा ࿌आकृती ४२࿍. जर डीई ශेम सहज उप໲໒ नसे໲࿐ तर 
अ඀टरनेटर൪या बाजू໲ा डीई ශेम आ༐ण एसआरई हाउ༛स༺ग या दो൸ह๦ना टेकवून ໲ाकडी ठोकळा ठेवा 
आ༐ण ൴या ໲ाकडी ठोक यඁा൪या साहाൾयाने उच໲ा.

࿛. ໲ग बो඀ट ࿜࿜ Nm ࿌࿚࿘ lb. ft.࿍ वर समायो༑जत करणे.

९. །व།नद๰໷ कायम राख໲े आहेत याची खाරी कर൳यासाठ༼ बे඀टचा ताण तपासा. तसे नस඀यास࿐ ताण दे൳याची 
ව།ඬया पु൸हा करा.

१०. ࿳I࿴ आ༐ण࿓༙क༺वा ࿳R࿴ ࿌༙क༺वा ࿳་र໲े࿴࿍ ट༦म༺न໲ कने൥टर࿐ वापर඀यास.

आकृती ४२. बे඀टचा ताण समायो༑जत करणे

M࿘ ࿳I࿴ आ༐ण ࿳R࿴ ࿌༙क༺वा ࿳་र໲े࿴࿍ ट༦म༺न໲ नट्स ࿖.࿔ Nm ࿌࿖࿔ lb. in.࿍ पयຄत.

࿕࿔࿑࿖࿘ ࿳I࿴ आ༐ण ࿳R࿴ ࿌༙क༺वा ་र໲े࿍ ट༦म༺न໲ नट्स ࿖.࿔ Nm ࿌࿖࿔ lb. in.࿍ पयຄत.

११. ࿳I࿴ आ༐ण ࿳R࿴ ࿌༙क༺वा ࿳་र໲े࿴࿍ ट༦म༺न඀ससाठ༼ ट༦म༺न໲ कॅ൹स ൽहणून
आव໸यक.

आकृती ४३. ඼ेडेड ࿳I࿴ आ༐ण ࿳R࿴ ट༦म༺न඀स

२१२१࿑एसआय हेवी ຳ ुट༻ ෂ໷ अ඀टरनेटर

मोजमाप

घຩ करा

१जी࿑२८६ ४࿓९६ पृ໣

समायो༑जत करा

໦ा།पत करा क༙༺वा जोडा

घຩ करा

६ ट༦म༺न໲ कॅप

२

४

१

६ टॉकൣ र๯च

१

१ ࿳आर࿴ क༙༺वा ࿳आय࿴ ट༦म༺न໲

४

३

६

५ ໲ाकडी ठोकळे࿐ गरज भास඀यास

३ एसआरई गृह།नमाणൣ

३

࿌඼ेडेड වकारासह࿍

१

षटकोनी तळ࿍

४

४ ໲ॉक वॉ໷र

५

६

५

४ වाय बार

१ डीई ශेम

२

२ අटेटर

३

३ ट༦म༺न໲ ໲༻ड
२ हो༡໘༺ग र๯च

२

५ नट
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३
࿌सूचक ༌दवा࿍

१ रे൧यु໲ेटर ट༦म༺न඀स

४

२ रे൧यु໲ेटर कने൥टर

४ ࿉२ ट༦म༺न໲ स༥क༺ट
࿌ංहो඀टेज से൸स࿍

१ ථाउंड ໲༻ड

११३

७

࿌໲ॉक वॉ໷रसह࿍

ट༦म༺न໲

४

६

२ ථाउंड ࿌जीआरडी࿍ हो໲

५ आउटपुट ࿌बॅट࿍

६ ໲ॉक वॉ໷र

११३ कपॅ༏सटर ໲༻ड
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